D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1. 1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiorka elementéw drég w ramach zadania. pn:

ROZBUDOWA ZATOKI AUTOBUSOWEJ PRZY DRODZE GMINNEJ - UL STASZICA W MIELCU NA DWA
STANOWISKA POSTOJOWE W GRANICACH ISTNIEJACEGO PASA DROGOWEGO

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWIiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z rozebraniem:
- kraweznikow,
- podbudowy z kruszywa,
- nawierzchni z kostki
- obrzezy betonowych,
- podbudowy z betonu
- nawierzchni z kostki brukowej
- wiaty

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w
STWiORB -D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt.1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB -D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB -D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB -D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 3

3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrka elementdw drég moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany
przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru:

- koparki, koparko- tadowarki

- samochody ci¢zarowe,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- reczny sprzet (kilof, tom, topata, szlifierka).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB -D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne" pkt.4.

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu. Transport materiatu stanowigcego wlasno§¢ Zamawiajacego
(wg Przedmiaru rob6t) w miejsce wskazane przez Inzyniera lub Zamawiajacego. Materiaty przechodzace na wtasnos¢ Wykonawcy, Wykonawca
zagospodaruje zgodnie z STWiORB D-00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWiORB D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 5.

5.2.  Wykonanie robét rozbiérkowych
Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z
dokumentacja projektowa, STWiORB lub wskazanych przez Inzyniera /Inspektora Nadzoru.



Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier/Inspektor Nadzoru moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie okreslony przewidziany odzysk materialow.
Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w STWiORB lub przez Inzyniera/Inspektora
Nadzoru.
Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zb¢dnych uszkodzen.
Materiat z rozbiorki (wg Przedmiaru rob6t) stanowi wiasno$¢ Zamawiajacego. Transport materiatu na baz¢ materiatowa lub inne
miejsce wskazane przez Inzyniera w gestii Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 Wymagania ogdlne" pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych
Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Og6lne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robdt zwiazanych z rozbiorka elementéw drog:
dla:

- kraweznikow betonowych, obrzezy betonowych jest metr (m)

dla:
- podbudowy z kruszywa, nawierzchni z betonu, nawierzchni z kostki brukowej jest metr kwadratowy (m?),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét dla rozbidrki podbudowy z kruszywa, nawierzchni bitumicznych, nawierzchni z betonu oraz nawierzchni z
kostki brukowej: - roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- koszt zapewnienia niezbgdnych czynnikéw produkcji,
- rozkucie i zerwanie podbudowy z kruszywa,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni z betonu i z kostki brukowej,
- przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego uzycia,
- zatadunek i wywdz materiatu z rozbiorki na sktadowisko Zamawiajacego,
- wyréwnanie i uzupetnienie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

Cena wykonania robot dla rozbidrki kraweznikéw betonowych i obrzezy betonowych:
- roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- koszt zapewnienia niezb¢dnych czynnikéw produkcji,
- odkopanie kraweznikéw i obrzezy wraz z wyjgciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego uzycia,
- zatadunek i wywdz materiatu z rozbiorki na sktadowisko Zamawiajacego,

- wyréwnanie i uzupetnienie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy
1. PN-S-02205 - Drogi samochodowe. Roboty Ziemne. Wymagania i badania



