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WYMAGANIA OGOLNE.

OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA.

Przedmiotem zamdwienia jest ,ZMIANA SPOSOBU UZYTKOWANIA CZESCI ISTNIEJACEGO
BUDYNKU STAROSTWA POWIATOWEGO W MIELCU POPRZEZ DOSTOSOWANIE DO POTRZEB
0SOB Z NIESPEENOSPRAWNOSCIAMI” .
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Uczestnicy procesu budowlanego:
Inwestor (Zamawiajacy):

Powiat Mielecki
ul. Wyspianskiego 6
39-300 Mielec

Inspektor nadzoru inwestorskiego:

Inspektor nadzoru inwestorskiego zostanie ustanowiony przez Inwestora.
Kierownik budowy:

Kierownik budowy zostanie ustanowiony przez Wykonawce.

Nadzér Autorski

Nadzdr Autorski zostanie ustanowiony przez Inwestora.

Wykonawca:

Wykonawca zostanie wytoniony w drodze przetargu nieograniczonego.

Charakterystyka przedsiewziecia.

Zakres robét przewidziany do wykonania wg Wspoélnego Stownika Zaméwien (Kod CPV).

NR. | NAZWA | KoDCPV

ROBOTY BUDOWLANO-WYKONCZENIOWE

SST-02. | SLUSARKA | STOLARKA | 45421100-5

INSTALACJE SLABOPRADOWE

45300000-0

SYSTEM SYGNALIACJI POZARU SSP iggﬁggg:g

SST-03. | DZWIEKOWY STSREM OSTRZEGAWCZY DSO 153143004

INTERKOMY POZAROWE 153140001

45312100-8

Dokumentacja projektowa okreslajgca przedmiot zamdéwienia i stanowiaca podstawe

do realizacji robét:

DOKUMENTACJA PROJEKTOWA ,ZMIANA SPOSOBU UZYTKOWANIA CZESCI
ISTNIEJACEGO BUDYNKU STAROSTWA POWIATOWEGO W MIELCU POPRZEZ
DOSTOSOWANIE DO POTRZEB OSOB Z NIESPEENOSPRAWNOSCIAMI, LOKALIZACJA NA
DZIALCE NR 1685/1, PRZY UL. SEKOWSKIEGO, OBREB EWIDENCYJNY 1-STARE
MIASTO”.
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Zgodnosc robot z dokumentacja projektowa.

Kierownik budowy jest odpowiedzialny za jako$¢ prac i ich zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowq, specyfikacjiami technicznymi i instrukcjami zarzadzajgcego realizacjg
umowy.

Kierownik budowy jest zobowigzany wykonywaé wszystkie roboty s$cisle wedtug
otrzymanej Dokumentacji Projektowej. Jesli jednak w czasie realizacji robot okaze sie,
ze dokumentacja projektowa dostarczona przez Zamawiajgcego wymaga uzupetnien
Projektant przygotuje niezbedne wyjasnienia lub uzupetnienia — wymaga zgtoszenia i
formy pisemne;.

Okreslenia podstawowe.
llekro¢ w ST jest mowa o:

obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢:
v budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,
v' budowle stanowigcg cato$é techniczno-uzytkowg wraz z instalacjami i
urzadzeniami,
v’ obiekt matej architektury;

budowli - nalezy przez to rozumieé kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub
obiektem matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele,
sieci techniczne, wolno stojgce maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z
gruntem urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne,
hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojgce instalacje przemystowe lub urzadzenia
techniczne, oczyszczalnie Sciekow, sktadowiska odpaddw, stacje uzdatniania wody,
konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne przejscia dla pieszych, sieci uzbrojenia
terenu, budowle sportowe, cmentarze, pomniki, a takze czeSci budowlane urzadzen
technicznych (kottéw, piecéw przemystowych i innych urzagdzen) oraz fundamenty pod
maszyny i urzadzenia, jako odrebne pod wzgledem technicznym czesci przedmiotéw
sktadajacych sie na catos¢ uzytkows.

obiekcie matej architektury - nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty, a w
szczegoblnosci:
v' kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydrozne, figury,
v’ posagi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowej,
v uzytkowe stuzgce rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice,
hustawki, drabinki, Smietniki.

tymczasowym obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumieé obiekt budowlany
przeznaczony do czasowego uzytkowania w okresie krétszym od jego trwatosci
technicznej, przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub rozbidrki, a takze obiekt
budowlany nie potaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony
sprzedazy ulicznej i wystawowe, przekrycia namiotowe i powtoki pneumatyczne,
urzadzenia rozrywkowe, barakowozy, obiekty kontenerowe.

budowie - nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym
miejscu, a takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.

robotach budowlanych - nalezy przez to rozumiec budowe, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.

remoncie - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejgcym obiekcie budowlanym
robot budowlanych polegajgcych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie
stanowigcych biezgcej konserwaciji.

przebudowa - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie robét budowlanych, w wyniku
ktorych nastepuje zmiana parametréw uzytkowych lub technicznych istniejgcego
obiektu budowlanego, z wyjatkiem charakterystycznych parametréw, jak: kubatura,
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powierzchnia zabudowy, wysokos¢, dtugos¢, szeroko$¢ badz liczba kondygnaciji; w
przypadku drég sg dopuszczalne zmiany charakterystycznych parametréw w zakresie
niewymagajgcym zmiany granic pasa drogowego;

urzadzeniach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane
z obiektem budowlanym zapewniajgce mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przyfacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzgce oczyszczaniu lub
gromadzeniu Sciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod
Smietniki.

terenie budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktdérej prowadzone s roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

prawie do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane - nalezy przez to
rozumie¢ tytut prawny wynikajgcy z prawa wtasnosci, uzytkowania wieczystego,
zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego,
przewidujgcego uprawnienia do wykonywania robét budowlanych.

pozwoleniu na budowe - nalezy przez to rozumiec¢ decyzje administracyjng zezwalajgcg
na rozpoczecie i prowadzenie budowy lub wykonywanie robdt budowlanych innych niz
budowa obiektu budowlanego.

dokumentacji wykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie obliczenia, opisy i dane
techniczne oraz rysunki dostarczane Wykonawcy przez Inwestora, jak réwniez wszelkie
obliczenia techniczne, rysunki, prébki, wzory, modele, instrukcje obstugi dostarczone
przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inwestora.

dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z
zatgczong dokumentacjg projektowa, dziennik budowy, protokoty odbioréw
czesciowych i konncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzgce realizacji obiektu,
operaty geodezyjne i ksigzke obmiardow, a w przypadku realizacji obiektow metoda
montazu - takze dziennik montazu.

dokumentacji powykonawczej - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét oraz geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi.

terenie zamknietym - nalezy przez to rozumiec¢ teren zamkniety, o ktérym mowa w
przepisach prawa geodezyjnego i kartograficznego:

v' obronnosci lub bezpieczeristwa paristwa, bedacy w dyspozycji jednostek
organizacyjnych podlegtych Ministrowi Obrony Narodowej, Ministrowi Spraw
Wewnetrznych i Administracji oraz Ministrowi Spraw Zagranicznych,

v bezposredniego wydobywania kopaliny ze ztoza, bedacy w dyspozycji zaktadu
gorniczego.

aprobacie technicznej - nalezy przez to rozumie¢ pozytywng ocene techniczng wyrobu,
stwierdzajgcg jego przydatnosc do stosowania w budownictwie.

wilasciwym organie - nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-
budowlanego lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich
wiasciwosci okreslonych w rozdziale 8.

wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepiséw o
ocenie zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposéb trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako
wyrob pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym potgczeniu
stanowigcym integralng catos$¢ uzytkows.
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organie samorzadu zawodowego - nalezy przez to rozumieé organy okreslone w ustawie
z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architektdow, inzynierow
budownictwa oraz urbanistéw (Dz. U. z 2001 r. Nr 5, poz. 42 z pdzn. zm.).

obszarze oddziatywania obiektu - nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w
otoczeniu budowlanym na podstawie przepiséw odrebnych, wprowadzajgcych zwigzane
z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

opflacie - nalezy przez to rozumie¢ kwote naleznosci wnoszong przez zobowigzanego za
okreslone ustawg obowigzkowe kontrole dokonywane przez wtasciwy organ.

dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wtasciwy organ
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w czasie wykonywania robaét.

kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robét, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszgca ustawowg odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

rejestrze obmiardéw - nalezy przez to rozumiec - akceptowang przez Inspektora nadzoru
ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzgcg do wpisywania przez Wykonawce
obmiaru dokonanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych
zatgcznikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora
nadzoru budowlanego.

laboratorium - nalezy przez to rozumieé¢ laboratorium jednostki naukowej,
zamawiajgcego, wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzania niezbednych badan i préb zwigzanych
z oceng jakosci stosowanych wyrobow budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych
robét.

materiatach - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak
rowniez rdoine tworzywa i wyroby niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z
dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

odpowiedniej zgodnosci - nalezy przez to rozumie¢ zgodnos¢ wykonanych robdt
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty okreslone z
przecietnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych ustalonych przez Inspektora.

poleceniu Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawecy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji
robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

projektancie - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawna lub fizyczng bedaca
autorem dokumentacji projektowej z dopuszczeniem osoby upowaznionej, ktéra bedzie
dziata¢ w imieniu projektanta.

rekultywacji - nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzadkowanie i
przywrdcenie pierwotnych funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub
robot budowlanych.

czesci obiektu lub etapie wykonania - nalezy przez to rozumie¢ cze$¢ obiektu
budowlanego zdolng do spetniania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i
mozliwg do odebrania i przekazania do eksploatacji.

ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumiec ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i szczegétowych specyfikacjach technicznych.
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grupach, klasach, kategoriach robét - nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie
Wspdlnego Stownika Zamowien (Dz. Urz. L340z 16.12.2002 r . z pdzn. zm.).

inspektorze nadzoru inwestorskiego - osoba posiadajgca odpowiednie wyksztatcenie
technicznei praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca samodzielne
funkcje techniczne w budownictwie, ktdrej inwestor powierza nadzér nad budowa
obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje
biezgcg kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot. Bierze udziat w sprawdzianach i
odbiorach robét zakrywanych i zanikajgcych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen
technicznych, jak réwniez przy odbiorze gotowego obiektu.

nadzorze autorskim - dozorowanie przez Architekta/Projektantéw, majace na celu
kontrole zgodnosci realizacji z projektem oraz udzielanie wykonawcy instrukcji i
wyjasnien w zakresie problematyki zawartej w projekcie. Do kompetencji nadzoru
autorskiego nalezy ponadto dokonywanie zmian w projekcie (w zakresie niesprzecznym
z projektem budowlanym i pozwoleniem na budowe) oraz akceptowanie zakoriczonych
robot pod katem ich estetycznej jakosci. Nadzor Autorski moze byé realizowany przez
grupe projektantéw upowaznionych przez architekta, autora projektu i wyznaczonego
koordynatora zespotu wielobranzowego.

Nadzdr autorski nie obejmuje sporzadzania dokumentacji, instruowania wykonawcy w
sprawach technologii prowadzenia robdt, sposobu ich zabezpieczenia, oceny
technicznej jakosci robot (wytgcznie ocena wizualna), kontroli wymiarowe;j,
sporzadzania dokumentacji powykonawczej i innych czynnosci, bedacych w gestii
wykonawecy i nadzoru inwestorskiego oraz uczestnictwa w odbiorach przejsciowych i w
odbiorze koncowym.

Nadzdr Autorski bedzie prowadzony na zlecenie zamawiajgcego.
Inwestor/Zamawiajgcy moze wprowadzi¢ Nadzér Autorski na kazdym etapie budowy.

instrukcji technicznej obstugi (eksploatacji) - opracowana przez projektanta lub
dostawce urzadzen technicznych i maszyn, okre$lajgca rodzaje i kolejnosé Ilub
wspotzalezno$é czynnosci  obstugi, przegladow i zabiegdw konserwacyjnych,
warunkujgcych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi
(eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu bu-
dowlanego.

istotnych wymaganiach - oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i
pewnych innych aspektéw interesu wspdlnego, jakie maja spetniac roboty budowlane.

normach europejskich - oznaczajg normy przyjete przez Europejski Komitet
Standaryzacji (CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC)
jako "standardy europejskie (EN)" lub "dokumenty harmonizacyjne (HD)", zgodnie z
ogoblnymi zasadami dziatania tych organizacji.

przedmiarze robét - to zestawienie przewidzianych do wykonania robét podstawowych
w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem
podstaw ustalajgcych szczegdtowy opis, oraz wskazanie szczegdtowych specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem
ilosci jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

robocie podstawowej - minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu s3 mozliwe do
odebrania pod wzgledem ilosci i wymogow jakoSciowych oraz uwzgledniajg przyjety
stopien scalenia robét.

Wspdlnym Stowniku Zamoéwien - jest systemem klasyfikacji produktéw, ustug i robét
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamdwien publicznych. Sktada sie ze stownika
gtéwnego oraz stownika uzupetniajgcego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii
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Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami rozporzgdzenia 2151/2003. stosowanie kodéw
CPV do okreslania przedmiotu zamodwienia przez zamawiajgcych z éwczesnych Panstw
Cztonkowskich UE stato sie obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r. Polskie Prawo
zamoéwien publicznych przewidziato obowigzek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy
od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004 r.

Zarzadzajacym realizacja umowy - jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w
istotnych postanowieniach umowy, zwana dalej zarzadzajgcym. wyznaczona przez
zamawiajgcego. upowazniona do nadzorowania realizacji robdt i administrowania
umowa w zakresie okreslonym w udzielonym petnomocnictwie (zarzgdzajacy realizacjg
nie jest obecnie prawnie okreslony w przepisach).

PROWADZENIE ROBOT.

Ogodlne zasady wykonania robét.

Kierownik budowy jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowsg i Sciste
przestrzeganie harmonogramu robdt oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatéw i
wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z projektem wykonawczym, przepisami,
warunkami pozwolenia na budowe, wymaganiami specyfikacji technicznych, programu
zapewnienia jakosci, projektu organizacji robot oraz poleceniami zarzgdzajgcego
realizacjg umowy.

Kierownik budowy ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementdw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inwestora.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez kierownika budowy w
wytyczeniu i wyznaczeniu robdt, jesli wymaga¢ tego bedzie inspektor nadzoru
inwestorskiego, zostang poprawione przez wykonawce na witasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez inspektora nadzoru inwestorskiego nie
zwalnia kierownika budowy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢. Wykonawca
zatrudni uprawnionego geodete w odpowiednim wymiarze godzin pracy, ktéry w razie
potrzeby bedzie stuzyt pomocy zarzadzajgcemu realizacjg umowy przy sprawdzaniu
lokalizacji i rzednych wyznaczonych przez Wykonawce. Kierownik budowy zobligowany
jest przekazaé geodecie wszystkie niezbedne opracowania projektowe do prawidtowego
wytyczenia obiektéw i budowli. Geodeta zobowigzany jest uwzgledni¢ w wytyczeniu
rozbieznosci zwigzane z zasadg stosowania symboliki graficznej elementéw na
zagospodarowaniu terenu w skali 1:500. Stabilizacja sieci punktéw odwzorowania
zatozonej przez geodete bedzie zabezpieczona przez Wykonawce, zas w przypadku
uszkodzenia lub usuniecia punktéw przez personel Wykonawcy, zostang one zatozone
ponownie na jego koszt, rGwniez w przypadkach gdy roboty budowlane wymagajg ich
usuniecia. Kierownik budowy w odpowiednim czasie powiadomi o potrzebie ich usuniecia
i bedzie zobowigzany do przeniesienia tych punktéw. Decyzje inspektora nadzoru
inwestorskiego dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robét beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w projekcie wykonawczym ofercie i
szczegdtowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i
odbioru robét. Przy podejmowaniu decyzji inspektor nadzoru inwestorskiego uwzglednia
wyniki badan materiatéw i jakosci robdt, dopuszczalne niedoktadnosci normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.
Polecenia inspektora nadzoru inwestorskiego bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozbg wstrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.
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Zgodnosc robot z dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez inwestora stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich
sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji
projektowej. Nadrzednym opracowaniem sg projekty wykonawcze i STWiORB.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentacji projektowej,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ inwestora lub inspektora, ktéry
podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowa.

Jezeli w celu dokonania kompletnych obliczen i rozwigzan techniczno-funkcjonalnych w
projekcie wskazano konkretne nazwy materiatéw, produktéw lub urzadzen woéwczas
nalezy je traktowac jako referencyjne. Nie wyklucza to mozliwosci zastosowania innych
materiatéw/produktéow/urzadzen o réwnowazinych parametrach technicznych,
funkcjonalnych i uzytkowych. W przypadku zamiany urzadzer/produktéw/materiatéw
nalezy przeprojektowaé elementy, ktérych ewentualne zmiany dotyczg. Koszt
przeprojektowania ponosi Wykonawca.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia tylko w przypadku gdy zostat okreslony przedziat
tolerancji. Cechy materiatéw muszg wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami.
W tym celu Wykonawca zobowigzany jest dostarczac karty zatwierdzen materiatowych do
akceptacji przez Inspektora celem weryfikacji zgodnosci z dokumentacjg projektowg. W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg
i wptynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

llosci i dtugosci materiatow przedstawione w dokumentacji przetargowej sg jedynie
podane orientacyjnie i konieczne jest aby Wykonawca wykonat wtasne zestawienia na
potrzeby wyceny Robot.

Karty zatwierdzen materiatowych.

Wykonawca zobowigzany jest dostarczaé karty zatwierdzen materiatowych do akceptacji
przez Inspektora lub/i Zamawiajgcego celem weryfikacji zgodnosci z dokumentacjg
projektowg. Wzor kart zatwierdzen materiatowych opracowany zostanie przez Inspektora
lub Zamawiajgcego. Dopuszcza sie dostarczanie kart wraz zatgcznikami droga
elektroniczng po uprzednim uzgodnieniu zasad korespondencji z Inspektorem oraz
pozostatymi uczestnikami procesu budowlanego.
Karta zatwierdzen materiatowych powinna by¢ uzupetniania dodatkowymi informacjami
np. opisy, karty katalogowe itp. ktére umozliwiag w petni weryfikacje zgodnosci ze
wszystkimi parametrami techniczno-funkcjonalnymi zawartymi w dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznych. Karta zatwierdzen materiatowych musi zawierac
m.in.:

e Date przedtozenia karty do zatwierdzenia

e Nazwe oraz dane inwestora i wykonawcy

e Nadany numer i nazwe materiatu (nazwa potoczna, produktowa, kodowa)

e Opis materiatu i szczegdétowe parametry techniczne umozliwiajgce weryfikacje

zgodnosci z dokumentacjg projektowsg i SST.
e Spis zatgcznikow (graficznych, rysunkowych, opisowych a takze prébek,
prototypdéw i prébnikéw)
e Uwagiiadnotacje oséb zatwierdzajgcych
e Podpisy 0séb zatwierdzajgcych oraz daty zatwierdzenia.
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Odpowiedzialnos¢ projektowa wykonawcy.

Wykonawca zobowigzany jest do wprowadzania wszelkich zmian projektowych
zwigzanych ze zmianami architektoniczno-budowlanymi. W przypadku zaistnienia
niezgodnosci w dokumentacji wykonawczej, wykonawca jest zobowigzany poinformowac
niezwtocznie o tym fakcie Inspektora.

Propozycje rozwigzan zamiennych.

W technicznie uzasadnionych przypadkach Wykonawca moze zaproponowacd rozwigzania
zamienne w stosunku do tych przedstawionych w dokumentacji projektowej. Propozycje
te powinny przedstawia¢ wszystkie wynikajgce z nich konsekwencje, np. koszty, przysztg
obstuge, trwatos¢, itp. Jezeli propozycja bedzie zaakceptowana przez Inwestora lub
Inspektora, Projektanta, dostawcéw mediow, Wykonawca poniesie koszty wynikajgce z
przeprojektowania innych elementéw.

Wszelka dokumentacja wykonywana przez Wykonawce dla potrzeb realizacji winna
zostaé sporzadzona wedtug specyficznych wymogdéw przedmiotu przetargu zgodnie z
dokumentacjg dostarczong i zatwierdzong przez Zleceniodawce, w razie potrzeby
posiada¢ wszelkie niezbedne uzgodnienia formalne oraz by¢ pozytywnie zaopiniowana
przez Inspektora, Projektanta lub Nadzor Autorski oraz dostawcow medidw. Wynikte
koszty opinii, sprawdzenia i weryfikacji przez Inspektora lub Nadzér Autorski ponosi
wykonawca.

Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora oraz
Nadzdr Autorski o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu,
albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie sprawdzen i
analiz poréwnawczych wymaganych przez Inspektora i Nadzor Autorski. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdziniej zmieniany bez zgody Inspektora
lub/i Nadzoru Autorskiego.

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialnos¢ za wszystkie wymagane uzgodnienia
rozwigzan zamiennych z dostawcami medidw i za przygotowanie wymaganych projektow
zamiennych i ich uzgodnienie lub zaopiniowanie.

Hierarchia waznosci dokumentow.

Jezeli uczestnicy procesu inwestycyjnego wydajg dokumenty w formie papierowej i
elektronicznej, dokument w formie papierowej uznaje sie za wazniejszy, chyba, ze
Inwestor lub inspektor zadecyduje inacze;j.

Dokumentacja techniczna (rysunki, dokumenty tekstowe).
Rodzaje i definicje rysunkéw i dokumentdw, do ktérych odwotuje sie niniejszy dokument
podano ponizej:

v' rysunki powykonawcze: rysunki przygotowane przez Wykonawce i dostarczone
Inwestorowi przed przedstawieniem wykonanych robét do odbioru,
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v’ rysunki warsztatowe: rysunki przygotowane przez Wykonawce na potrzeby
realizowania specyficznych robét budowlanych.
Wszystkie rysunki bedg przygotowane przy uzyciu programu komputerowego typu CAD
w formacie DWG lub PLN (dodatkowo w PDF). Kazdy rysunek bedzie miat niepowtarzalny
numer, stosowne adnotacje oraz daty przekazania. Szczegétowy zakres dokumentacji
technicznych, ktére Wykonawca winien dostarczy¢ do zatwierdzenia przez Inwestora lub
Inspektora i Nadzér Autorski opisane zostaty w poszczegdlnych specyfikacjach.

Teren budowy.
Charakterystyka terenu budowy.

Dokumentacja projektowa przedstawia zakres prac oraz miejsce prowadzenia robot.
Wykonawca zobowigzany jest do dokonania wizji lokalnej przysztego placu budowy w
celu zapoznania sie z obiektem oraz w celu skalkulowania wszystkich kosztow w swojej
ofercie. Wykonawca zobowigzany jest do ogrodzenia i zabezpieczenia placu budowy.
Teren powinien by¢ chroniony przed dostepem oséb niepowotanych. Wykonawca
sporzadzi plan zagospodarowania placu budowy z zaznaczeniem placéw sktadowych,
drég dojazdowych, lokalizacji zaplecza Wykonawcy, ogrodzenia.

Planowana inwestycja zlokalizowana jest na terenie inwestora na dziatce nr 1939/7,
2668/3, 2670/3, obreb ewidencyjny 1-Stare Miasto.

Przekazanie terenu budowy.

Inwestor (Zamawiajgcy) protokolarnie przekazuje kierownikowi budowy teren budowy
w czasie i na warunkach okreslonych w umowie. W czasie przekazania terenu
zamawiajgcy przekazuje kierownikowi budowy:

1) dziennik budowy

2) kopie decyzji o pozwoleniu na budowe

Ochrona i utrzymanie terenu budowy.

Kierownik budowy odpowiedzialny jest za odpowiednie zabezpieczenie terenu budowy
wraz ze znajdujgcymi sie na nim obiektami budowlanymi, urzgdzeniami technicznymi i
statymi punktami osnowy geodezyjnej oraz podlegajagcymi ochronie elementami
Srodowiska przyrodniczego. Przed rozpoczeciem robdt budowlanych Wykonawca
wykona zagospodarowanie terenu budowy co najmniej w zakresie; ogrodzenia terenu i
wyznaczenia stref niebezpiecznych, wykonania wejs¢ i przejs¢ dla pieszych, urzadzenia
pomieszczenn biura budowy, higieniczno-sanitarnych i socjalnych, oswietlenia,
urzadzenia sktadowisk materiatéw i wyrobéw oraz zapewnienia tgcznosci telefoniczne;j.
Przez okres realizacji robdét budowlanych przebudowywany obiekt budowlany,
urzadzenia lub ich elementy bedg utrzymane w sposdb nie pogarszajacy ich stan
techniczny. Moze on wstrzymac realizacje robét jesli w jakimkolwiek czasie Wykonawca
zaniedbuje swoje obowigzki konserwacyjne. W trakcie realizacji robét Wykonawca
dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne, tymczasowe zabezpieczenia ruchu
i urzagdzenia takie jak: bariery, oznakowanie stref niebezpiecznych, sygnalizacje ruchu,
znaki drogowe etc. zeby zapewni¢ bezpieczenstwo catego ruchu kotowego i pieszego.
Wszystkie znaki drogowe, znaki ostrzegawcze, bariery i inne urzgdzenia zabezpieczajace
muszg by¢ zaakceptowane przez zarzgdzajgcego realizacjag umowy. Kierownik budowy
bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakornczenie robdt za utrzymanie wszystkich
reperdw i innych znakéw geodezyjnych istniejgcych na terenie budowy i w razie ich
uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na wtasny koszt. Przed rozpoczeciem robdt
kierownik budowy poda ten fakt do wiadomosci zainteresowanych uzytkownikéw
terenu w sposéb ustalony z zarzadzajagcym realizacja umowy. Kierownik budowy
umiesci, w miejscach i iloSciach okreslonych przez zarzadzajgcego, tablice podajgce
informacje o zawartej umowie zgodnie z rozporzgdzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym
przez Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa.
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Ochrona wtasnosci i urzadzen.

Kierownik budowy jest odpowiedzialny za ochrone istniejgcych instalacji naziemnych i
podziemnych urzadzen znajdujgcych sie w obrebie placu budowy, takich jak rurociagi i
kable etc. Przed rozpoczeciem robodt kierownik budowy potwierdzi u odpowiednich
wiladz, ktore sg wiascicielami instalacji i urzadzen, informacje podane na planie
zagospodarowania terenu dostarczonym przez Zamawiajgcego. Kierownik budowy
spowoduje zeby te instalacje i urzagdzenia zostaty wtasciwie oznaczone i zabezpieczone
przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robdt. W przypadku gdy wystgpi koniecznos¢
przeniesienia instalacji i urzadzen podziemnych lub naziemnych w granicach placu
budowy, kierownik budowy ma obowigzek poinformowac zarzadzajgcego realizacjg
umowy o zamiarze rozpoczecia takiej pracy.

Kierownik budowy natychmiast poinformuje zarzgdzajgcego realizacjg umowy o kazdym
przypadkowym uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji i bedzie wspoétpracowat przy
naprawie udzielajgc wszelkiej mozliwej pomocy, ktdra moze by¢ potrzebna dla jej
przeprowadzenia. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody,
spowodowane przez jego dziatania, w instalacjach naziemnych i podziemnym
pokazanych na planie zagospodarowania terenu lub innych opracowaniach graficznych
dostarczonym przez Zamawiajgcego.

Ochrona $rodowiska w trakcie realizacji robét.

W trakcie realizacji robét kierownik budowy jest zobowigzany znaé i stosowac sie do
przepisébw zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony
Srodowiska. W okresie realizacji, do czasu zakornczenia robdt, wykonawca bedzie
podejmowat wszystkie sensowne kroki zeby stosowac sie do wszystkich przepiséw i
normatywow w zakresie ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem,
unika¢ dziatan szkodliwych dla innych jednostek wystepujacych na tym terenie w
zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych czynnikéw powodowanych jego dziatalnoscis.
Wykonawca na wtasny koszt przekaze materiaty uzyskane w czasie rozbiorki dla
uzytkownika obiektu budowlanego. Odpady powstate w toku realizacji robdt zostang
przekazane na sktadowiska, a ich przyjecie poswiadczone kartami przyjecia odpaddw,
ktore przedtozy w trakcie czesciowego odbioru robét. Koszt dostarczenia odpadéw na
sktadowiska Wykonawce ich sktadowanie obcigza Wykonawce.

Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Kierownik budowy zobowigzany jest sporzadzi¢ lub zapewnié sporzadzenie przed
rozpoczeciem budowy (robot budowlanych), planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne, oraz
odpowiednie wyposazenie i odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu
zatrudnionego na placu budowy. Koszty zachowania zgodnosci z wspomnianymi
powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w cene umowna.
Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepisow prawnych obowigzujgcych w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposazenie
przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepiséw bezpieczeristwa
przeciwpozarowego, na placu budowy, we wszystkich urzadzeniach maszynach i
pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych. Materiaty tatwopalne beda
przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od
budynkéw i sktadowisk, w miejscach niedostepnych dla oséb trzecich. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w wyniku pozaru, ktéry magtby
powstac w okresie realizacji robét lub zostat spowodowany przez ktéregokolwiek z jego
pracownikéw.

Uzycie materiatow, ktéore wptywajg na trwate zmiany srodowiska, ani materiatéw
emitujacych promieniowanie w ilosciach wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie
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akceptowane. Jakikolwiek materiaty z odzysku lub pochodzace z recyklingu i majgce by¢
uzyte do robdot muszg byé poswiadczone przez odpowiednie urzedy i wiadze jako
bezpieczne dla srodowiska. Materiaty, ktére sg niebezpieczne tylko w czasie budowy (a
po zakonczeniu budowy ich charakter niebezpieczny zanika, np. materiaty pylgce) moga
by¢ dozwolone, pod warunkiem, ze bedg spetnione wymagania techniczne dotyczace ich
wbudowania. Przed uzyciem takich materiatdw Zamawiajgcy musi uzyskaé aprobate od
odpowiednich wtadz administracji panstwowej, jesli wymagajg tego odpowiednie
przepisy.
Projekt organizacji rob6t wraz z towarzyszgcymi dokumentami.
Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w sktad projektu organizacji robét.

Zgodnie z umowg w ramach prac przygotowawczych, przed przystgpieniem do
wykonania zasadniczych robot, wykonawca jest zobowigzany do opracowania i
przekazania zarzadzajagcemu realizacja umowy do akceptacji nastepujacych
dokumentow:

v’ szczegbtowy harmonogram robét i finansowania,

v’ projektu organizacji i zagospodarowania terenu budowy.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z umowg lub
kontraktem oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich
zgodnos$¢é z dokumentacjg projektowg, przepisami, warunkami pozwolenia na budowe,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.

Dyrektywny harmonogram robét i finansowania.

Wykonawca zobowigzany jest opracowac dyrektywny, ogdlny harmonogram robét
opracowany wg wymagan Zamawiajgcego.

Na podstawie dyrektywnego harmonogramu robot Wykonawca przestawi do
zatwierdzenia Zamawiajgcemu szczegdétowy harmonogram robdt i ptatnosci,
opracowany zgodnie z wymaganiami warunkow umowy. Harmonogram winien
wyraznie przedstawia¢ w etapach tygodniowych proponowany postep robdt w zakresie
gtéwnych obiektow i zadan kontraktowych.

Zgodnie z postanowieniami umowy harmonogram bedzie w miare potrzeb korygowany
w trakcie realizacji robot.

Szczeg6towy harmonogram robaét i finansowania.

Szczegdtowy harmonogram robédt i finansowania musi uwzglednia¢ uwarunkowania
wynikajgce z dokumentacji projektowej i ustalen zawartych w umowie. Mozliwosci
przerobowe wykonawcy w dziedzinie robdt budowlanych i montazowych, kolejnosé
robot oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robét w terminie okreslonym
w umowie.

Plan zapewnienia bezpieczenistwa i ochrony zdrowia.

W trakcie realizacji robot wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich obowigzujgcych
przepiséw i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w
ramach prac przygotowawczych do realizacji robét, zgodnie z wymogami ustawy - Prawo
budowlane jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Zamawiajgcemu,
plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi zapewnié, zeby
personel budowy nie pracowat w warunkach, ktére sg niebezpieczne, szkodliwe dla
zdrowia i nie spetniajg odpowiednich wymagan sanitarnych.

Dokumenty budowy.

Dziennik budowy.
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Dziennik budowy stanowi urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz
zdarzen okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania roboét. Kierownik budowy jest
odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami. Wpisy do dziennika budowy beda czynione na biezgco i powinny
odzwierciedla¢ postep robdt, stan bezpieczenstwa ludzi i budynkdéw oraz stan techniczny
i wszystkie kwestie zwigzane z zarzagdzaniem budowa.
Kazdy wpis do dziennika budowy powinien zawierac jego date, nazwisko i stanowisko
oraz podpis osoby, ktéra go dokonuje. Wszystkie wpisy powinny byé czytelne i
dokonywane w porzgdku chronologicznym jeden po drugim, nie pozostawiajgc pustych
miedzy nimi, w sposéb uniemozliwiajgcy wprowadzanie pézniejszych dopiskow.
Wszystkie protokoty i inne dokumenty zatgczane do dziennika budowy powinny byé
przejrzyscie numerowane, oznaczane i datowane przez
zaréwno wykonawce jak i zarzgdzajgcego realizacjg umowy.
W szczegdlnosci w dzienniku budowy powinny by¢ zapisywane nastepujgce informacje:
v’ data przejecia przez kierownika budowy terenu budowy;
v’ dzien dostarczenia dokumentacji projektowej przez Zamawiajgcego;
v’ zatwierdzenie przez zarzadzajgcego realizacjg umowy dokumentédw wymaganych w
p.2.3.1, przygotowanych przez Wykonawce,
daty rozpoczecia i zakonczenia realizacji poszczegdlnych elementow robét;
postep robdt, problemy i przeszkody napotkane podczas realizacji roboét;
daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich opdznien lub przerw w robotach
komentarze i instrukcje zarzadzajgcego realizacjg umowy;
daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwiek zawieszenia realizacji robot z
polecenia zarzadzajacego realizacjg umowy
daty zgtoszenia robot do czesciowych i koricowych odbioréw oraz przyjecia,
odrzucenia lub wykonania robdt zamiennych;
wyjasnienia , komentarze i sugestie kierownika budowy i kierownikdw robat;
warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okresie realizacji robét majgce
wplyw na czasowe ich ograniczenia lub spetnienia szczegdlnych wymagan
wynikajgcych z warunkow klimatycznych;
v dane na temat prac geodezyjnych wykonanych przed i w trakcie realizacji robdt,
szczegdlnie w odniesieniu do wytyczania obiektow w terenie;
v’ dane na temat sposobu zapewnienia bezpieczeristwa i ochrony zdrowia na
budowie;
v dane na temat jakosci materiatéw, poboru prébek i wynikéw badan z okres$leniem
przez kogo zostaty przeprowadzone i pobrane;
v wyniki poszczegdlnych badar z okresleniem przez kogo zostaty przeprowadzone;
v inne istotne informacje o postepie robét.
Wszystkie wyjasnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dziennika budowy przez
kierownika budowy powinny by¢ na biezgco przedstawiane do wiadomosci i akceptacji
inspektora nadzoru inwestorskiego. Wszystkie pollecenia inspektora nadzoru
inwestorskiego, wpisane do dziennika budowy, muszg by¢ podpisane przez kierownika
budowy, ktéry je akceptuje lub sie do nich odnosi. Zarzgdzajacy realizacjg umowy jest
takze zobowigzany przedstawic swoje stanowisko na temat kazdego zapisu dokonanego
w dzienniku budowy przez przedstawiciela Nadzoru Autorskiego.

SN NENEN

<\

<

Ksigzka obmiaru robét.

Ksigzka obmiaru robdt jest dokumentem, w ktérym rejestruje sie ilosciowy postep
kazdego elementu realizowanych robdt. Szczegétowe obmiary wykonanych robdt
robione sg na biezgco i zapisywane do ksigzki obmiaru robot, wykorzystujgc opis pozycji
i jednostki uzyte w wycenionym przez Wykonawce i wyceniony przedmiar robdt,
stanowigcy zatgcznik do umowy.

Inne istotne dokumenty budowy.
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Oprécz dokumentéw wyszczegdlnionych w punktach 2.10.1 i 2.10.2, dokumenty
budowy zawierajg tez:

A) Dokumenty wchodzgce w sktad umowy;

B) Pozwolenie na budowe;

C) Protokoty przekazania terenu budowy wykonawcy;

D) Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia

cywilno-prawne;

E) Instrukcje Zamawiajgcego oraz protokoty ze spotkan i narad na budowie;

F) Protokoty odbioru robdt,

G) Opinie ekspertdw i konsultantow,

H) Korespondencja dotyczgca budowy.

Przechowywanie dokumentéw budowy.

Wszystkie dokumenty budowy bedg przechowywane na placu budowy we wtasciwie
zabezpieczconym miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione bedg natychmiast
odtworzone zgodnie ze stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty
budowy bedg stale dostepne do wgladu inspektora nadzoru inwestorskiego oraz
upowaznionych przedstawicieli Zamawiajgcego w dowolnym czasie i na kazde zadanie.

Zasady prowadzenia narad koordynacyjnych.

Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia pomieszczenia/lokalu na potrzeby
prowadzenia narad koordynacyjnych oraz do udostepnienia dokumentacji projektowe;j
w trakcie prowadzonych narad koordynacyjnych. Wykonawca zapewni lokal na terenie
budowy lub w bezposrednim sgsiedztwie, ktdrego powierzchnia zapewni organizowanie
wieloosobowych narad koordynacyjnych z udziatem przedstawicieli m.in. Wykonawcy,
Zamawiajgcego, Inspektoréow i Projektantow. Pomieszczenie powinno by¢ oswietlone,
ogrzewane, wentylowane, a w miare mozliwosci klimatyzowane. Wykonawca zapewni
odpowiednie umeblowanie w zakresie stotu i siedzisk oraz zasilanie w energie
elektryczng na potrzeby przenosnych urzadzen komputerowych. W trakcie narad
koordynacyjnych Inspektor zobowigzany jest do sporzadzania protokotéw
koordynacyjnych oraz listy obecnosci wszystkich uczestnikdw. Inspektor udostepni
wszystkim uczestnikom procesu inwestycyjnego kopie protokotéw. Komunikacja oraz
przekazywanie dokumentéw pocztg elektroniczng jest dopuszczalne pod warunkiem
pisemnego porozumienia wszystkich uczestnikdw procesu inwestycyjnego i
udostepnienia adresow e-mail.

Wytyczne z zakresu Nadzoru Autorskiego.

Wytyczne obowigzuja tylko wowczas gdy inwestor zleci umownie prowadzenie Nadzoru
Autorskiego i poinformuje o tym fakcie wykonawce, a projektant dokona stosownej
adnotacji w dzienniku budowy o przejeciu obowigzkéw. Nadzor Autorski moze zostac
ustanowiony i wprowadzony na kazdym etapie budowy. Nadzér Autorski bedzie
prowadzony przez Architekta/Projektanta lub upowazniony zespét projektantéw
wielobranzowych i koordynatora zespotu projektantow. Lista oséb prowadzacych
nadzor autorski zostanie przekazana Wykonawcy.

Wymagania ogolne.

Harmonogram narad koordynacyjnych z zakresu Nadzoru Autorskiego zostanie ustalony
na etapie inwestycji lecz nie czesciej niz raz w tygodniu. Strong w porozumiewaniu sie z
Nadzorem Autorskim ze strony Wykonawcy jest Kierownik Budowy. Nie dopuszcza sie
korespondencji i przekazywania dokumentow nie autoryzowanych przez Kierownika
Budowy.

Dostarczanie probek i prototypow.
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Wykonawca zobowigzany jest do dostarczania prdbek, modeli, prototypow wedle
dalszych ustalen szczegdtowych specyfikacji technicznych.

Wszystkie prébki i prezentacje zrealizowane i dostarczone zostang na koszt wykonawcy.
Zaopiniowane probek i prezentacji nastgpi protokotem.

Wykonawca zobowigzany jest do realizacji robot budowalnych i wykoriczeniowych pod
Scistym nadzorem autorskim wedle dalszych ustalen szczegétowych specyfikacji
technicznych.

Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy.
Informacje ogélne.

W trakcie trwania budowy i przed zakorczeniem robdt Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczania na polecenie inspektora lub nadzoru inwestorskiego nastepujgcych
dokumentow:

v Rysunki robocze lub warsztatowe

v’ Aktualizacja harmonogramu robét i finansowania

v Dokumentacja powykonawcza

v' Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen

v’ Atesty, deklaracje, certyfikaty
Dokumenty sktadane inspektorowi nadzoru inwestorskiego winny by¢ wyraznie
oznaczone nazwg przedmiotu zamodwienia. Przedktadane dane winny by¢ na tyle
szczegbtowe, aby mozna byto ustali¢ ich zgodnos¢ z dokumentami wchodzgcymi w sktad
umowy. Sprawdzenie, przyjecie i zatwierdzenie harmonogramadw, rysunkéw roboczych,
wykazow materiatéw oraz procedur ztozonych lub wnioskowanych przez Wykonawce
nie bedg miaty wptywu na kwote kontraktu i wszelkie wynikajgce stad koszty ponoszone
bedg wytgcznie przez Wykonawce.

Rysunki robocze i warsztatowe.

Elementy, urzadzenia i materiaty, dla ktdrych Dokumentacja Projektowa przewiduje
przedtozenie rysunkow roboczych, warsztatowych, obliczen, opiséw lub innych
dokumentacji technicznych nie bedg wykonywane, uzywane ani instalowane dopdki nie
zostang przedtozone do zatwierdzenia przez Inspektora. Inspektor sprawdza rysunki
jedynie w zakresie ogdlnych warunkow projektowania i w zadnym przypadku nie zwalnia
to Wykonawcy z odpowiedzialnosci za omytki lub braki w nich zawarte. Ponadto,
dokumentacja projektowa przewiduje dostarczanie przez Wykonawce dokumentacji
technicznych autoryzowanych przez osoby posiadajgce odpowiednie uprawniania lub
doradcéw technicznych w zaleznosci od wymagan.

Inspektor nadzoru inwestorskiego zajmie sie przedtozonymi materiatami mozliwie jak
najszybciej, zatwierdzi i przekaze je Wykonawcy w terminie przewidzianym w umowie.
Zwtoka wynikajgca z ewentualnej koniecznosci ponownego sktadania dokumentow nie
powoduje przedtuzenia terminéw okreslonych w umowie. Wykonawca przedktada do
sprawdzenia i zatwierdzenia po cztery (4) egzemplarze wszystkich dokumentéw w
formacie A4 lub A3. W przypadku wiekszych rysunkdw, ktére nie mogg by¢ tatwo
reprodukowane przy uzyciu standardowej kserokopiarki, Wykonawca ztozy trzy (4)
kopie dokumentu lub dostarczy jego zapis w formie elektronicznym. Rysunki robocze
beda przedktadane Inspektorowi w odpowiednim terminie tak, by zapewni¢ mu nie
mniej niz 20 zwyktych dni roboczych na ich przeanalizowanie. Dostarczanie rysunkéw
roboczych elementéw i urzadzen wspdtzaleznych ze sobg, nalezy koordynowac w taki
sposdb, aby Inspektor otrzymat wszystkie rysunki na czas tak, zeby mogt poza
przeanalizowaniem poszczegdlnych elementéw, dokonaé przegladu ich wzajemnych
powigzan.

Rysunki robocze powinny by¢ doktadne, wyrazne i kompletne. Powinny zawierac
wszelkie niezbedne informacje, w tym doktadne oznaczenie elementéw w odniesieniu
do projektu wykonawczego i szczegdtowych specyfikacji technicznych. Sktadanym
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dokumentom kazdorazowo powinno towarzyszy¢ pismo przewodnie, zawierajgce
nastepujgce informacje:
Nazwa inwestycji:
Nr umowy:
llos¢ egzemplarzy kazdego sktadanego dokumentu
Tytut dokumentu
Numer dokumentu lub rysunku
Okreslenie jakiego dokumentu lub rysunku rewizja dotyczy
Numer rozdziatu i pozycji w specyfikacji, w ktérym omdwione jest dane urzadzenie,
materiat lub element

v’ Data przekazania
O ile Zamawiajgcy nie postanowi inaczej, rysunki robocze lub warsztatowe sktadane
bedg przez Wykonawce, ktéry potwierdzi swoim podpisem i stemplem umieszczonym
na rysunku, lub w inny uzgodniony sposdb, ze sprawdzit on (Wykonawca) je i zatwierdzit
oraz, ze roboty w nich przedstawione sg zgodne z warunkami umowy i zostaty
sprawdzone pod wzgledem wymiardw i powigzan z wszelkimi innymi elementami.
Zamawiajgcy w uzasadnionych przypadkach, moze wymagac sprawdzenia, weryfikacji i
akceptacji sktadanych dokumentéw przez Nadzér Autorski.

ASANRNRNENENRN

Dokumentacja fotograficzna.

Kierownik Budowy zobowigzany jest do wykonywania szczegétowej dokumentacji
fotograficznej, ktdra bedzie dokumentowac postep robét oraz ich jakosé i estetyke
przez okres catej inwestycji. Dokumentacja fotograficzna bedzie raportowana i
przekazywana nie rzadziej niz raz w tygodniu do Inspektora na nosnikach
elektronicznych CD, DVD lub USB.

Aktualizacja harmonogramu robét i finansowania.

Mozliwosci przerobowe Wykonawcy w dziedzinie robdt budowlanych i montazowych,
kolejnos¢ robdt oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robdét w terminie
okreslonym w umowie. Wykonawca we wstepnej fazie robdt przestawia do
zatwierdzenia szczegdétowy harmonogram robot i finansowania, zgodnie z wymaganiami
umowy. Harmonogram ten w miare postepu robot moze by¢ aktualizowany przez
wykonawce i zaczyna obowigzywa¢ po zatwierdzeniu przez Inspektora oraz
Zamawiajacego.

Dokumentacja powykonawcza.

Kierownik budowy odpowiedzialny bedzie za przygotowanie dokumentacji
powykonawczej. Na biezgco nanosi wszelkich zmian w projekcie budowlanym. Zmiany
te nalezy rejestrowaé na komplecie rysunkow, wytgcznie na to przeznaczonych.
Kierownik budowy winien przedktadad zarzgdzajgcemu realizacjg umowy aktualizowane
na biezgco rysunki powykonawcze, co najmniej raz w miesigcu, w celu dokonania ich
przegladu i sprawdzenia. Po zakonczeniu robot kompletny zestaw rysunkdow zostanie
przekazany zarzadzajacemu realizacjg umowy.

Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen.

Wykonawca dostarczy, przed zakoriczeniem robédt, po szes¢ egzemplarzy kompletnych
instrukcji w zakresie eksploatacji i konserwacji dla kazdego urzadzenia oraz systemu
mechanicznego, elektrycznego Ilub elektronicznego. O wymogu tym zostang
poinformowani ich producenci i/lub dostawcy zas$ wynikajgce stad koszty zostang
uwzglednione w koszcie dostarczenia urzadzenia lub systemu.

Instrukcje te winny by¢ dostarczone przed uruchomieniem ptatnosci dla Wykonawcy za
wykonane roboty przekraczajgce poziom 50% zaawansowania. Wszelkie braki
stwierdzone przez zarzadzajgcego realizacjag umowy w dostarczonych instrukcjach
zostang uzupetnione przez wykonawce w ciggu 14 dni kalendarzowych nastepujgcych
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po zawiadomieniu przez zarzadzajacego realizacjag umowy o stwierdzonych brakach.

Kazda instrukcja powinna zawieraé¢ m.in. nastepujace informacje:

a) Strona tytutowa zawierajgca:  tytut instrukcji, nazwe inwestycji, date wykonania
urzadzenia

b) Spis tresci

c) Informacje katalogowe o producencie: nazwa firmy i kontakt, nr telefonu, petny
adres pocztowy

d) Gwarancje producenta

e) Wykresy i ilustracje

f) Szczegdtowy opis funkcji kazdego gtéwnego elementu sktadowego uktadu

g) Dane o osiggach i wielkosci nominalne

h) Procedura rozruchu

i) Witasciwa regulacja

j) Procedury testowania

k) Instrukcje instalacyjne

I) Zasady eksploatacji

m) Instrukcja wytgczania z eksploatacji

n) Instrukcja postepowania awaryjnego i usuwania usterek

o) Srodki ostroznosci

p) Instrukcje dotyczace konserwacji i naprawy winny zawieraé szczegdétowe rysunki
montazowe z numerami czesci, wykazami czesci, instrukcjami odnosnie zamawiania
czesci zamiennych, wraz z kompletng instrukcja konserwacji zachowawczej
niezbednej do utrzymania dobrego stanu i trwatosci urzadzen

g) Instrukcje odnosnie smarowania, z wykazem punktéw, ktére nalezy smarowac lub
naoliwi¢, zalecanymi rodzajami, klasg i zakresem temperatur smardw i zalecang
czestotliwoscig smarowania

r) Wykaz zalecanych czesci zapasowych wraz z danymi kontaktowymi do najblizszego
przedstawiciela producenta

s) Wykaz ustawien przekaznikéw elektrycznych oraz nastawien przetgcznikow
sterujacych i alarmowych

Schemat potgczen elektrycznych dostarczonych urzadzen, w tym uktaddw sterujgcych i

oswietleniowych. Instrukcje muszg by¢ kompletne i uwzgledniaé catos¢ urzadzenia,

uktaddéw sterujgcych, akcesoriow i elementéw dodatkowych.

Kontrola jakosci robét.
Program zapewnienia jakosci.

Do obowigzkéw kierownika budowy nalezy opracowanie i przedstawienie do
zaakceptowania przez inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w
ktorym przedstawi on zamierzony sposdb wykonania robot, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robdt zgodnie z dokumentacjg
projektowg, SST. Program zapewnienia jakosci winien zawierac:
v’ organizacje wykonania robdt, w tym termin i sposdb prowadzenia robét,
organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
v’ plan bezpieczeristwa i ochrony zdrowia,
v wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
v wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$é i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementdow robat,
v system (sposdb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robét,
v/ wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarédw i kontroli (opis laboratorium
wtasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),
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v’ sposdb oraz forme gromadzenia wynikdéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw,
a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inspektorowi nadzoru,

v wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-
kontrolne, rodzaje i ilo$¢ srodkdw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i
zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp., sposdb i procedure pomiaréow
i badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie prdbek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszczegdlnych elementdéw robot.

Zasady kontroli jakosci robét.

Kierownik budowy jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt i stosowanych
materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajgc w to personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania
probek i badan materiatéw oraz robét.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ pomiary i badania materiatdw oraz robodt z
czestotliwoscig zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowe;j i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w SST.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Inspektor nadzoru bedzie mieé nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych
Wykonawcy w celu ich inspekgcji.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak
powazne, ze mogg wptyngé ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast
wstrzyma uzycie do robét badanych materiatow i dopusci je do uzytku dopiero wtedy,
gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robot
ponosi Wykonawca.

ZARZADZAJACY REALIZACIA UMOWY (tylko w przypadku gdy umowa przewiduje).

Zarzadzajacy realizacjg umowy w ramach posiadanego umocowania od zamawiajgcego
reprezentuje interesy zamawiajgcego na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci
realizacji robot budowlanych z dokumentacjg projektowa, warunkami pozwolenia na
budowe, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz
postanowieniami warunkow umowy. Dla prawidtowej realizacji swoich obowigzkow,
zgodnie z przepisami prawa budowlanego, zarzadzajgcy realizacja umowy pisemnie
wyznacza inspektorow nadzoru dziatajgcych w jego imieniu, w zakresie przekazanych im
uprawnien i obowigzkéw. Wydawane przez nich polecenia majg moc polecen
zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

Zgodnie z umowg, Wykonawca jest zobowigzywany w ramach kwoty ryczattowej,
przewidzianej w cenie ofertowej na zaplecze budowy, zorganizowac zamawiajgcemu na
placu budowy i utrzymywacd do konca robét biuro zarzadzajgcego realizacjg umowy.

WYROBY BUDOWLANE | URZADZENIA.

Zrédta uzyskiwania wyrobéw budowlanych i urzadzen.
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Wszystkie wyroby budowlane przeznaczone do wbudowywane i urzadzenia do
instalowania w trakcie wykonywania robdot muszg by¢ zgodne z wymaganiami
okreslonymi w poszczegdlnych szczegdtowych specyfikacjach technicznych. Przynajmniej
na trzy tygodnie przed uzyciem kazdego wyrobu budowlanego przewidywanego do
wykonania robot budowlanych kierownik przedtozy szczegétowa informacje o zrédle
produkcji, zakupu lub pozyskania tych wyrobéw budowlanych wraz z dokumentem
dopuszczajgcym ich stosowanie w budownictwie do akceptacji inspektora nadzoru
inwestorskiego. To samo dotyczy instalowanych urzadzen.

Akceptacja inspektora nadzoru inwestorskiego udzielona jakiej$s partii wyrobdéw
budowlanych z danego Zrddta nie bedzie znaczy¢, ze wszystkie materiaty pochodzace z
tego irodta sg akceptowane automatycznie. Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczania deklaracji zgodnosci lub wykonania préb materiatdw otrzymanych z
zatwierdzonego Zrddta dla kazdej dostawy, zeby udowodnié, ze nadal spetniajg one
wymagania odpowiedniej szczegdtowej specyfikacji techniczne;j.

W przypadku stosowania materiatdw lokalnych, pochodzgcych z jakiegokolwiek
miejscowego zrédta, wiagczajac te, ktére zostaty wskazane przez zamawiajgcego, przed
rozpoczeciem wykorzystywania tego Zrdodta Wykonawca ma obowigzek dostarczenia
inspektorowi  nadzoru inwestorskiego wszystkich wymaganych dokumentéw
pozwalajgcych na jego prawidtowa eksploatacje. Wykonawca bedzie ponosit wszystkie
koszty pozyskania i dostarczenia na Plac Budowy materiatéw lokalnych. Za ich ilo$¢ i jakos¢
odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatdw pochodzacych z lokalnych Zrédet
wymaga akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego.

Kontrola wyrobow budowlanych (materiatow) i urzadzen.

Inspektor nadzoru inwestorskiego moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe
wyroby budowlane i urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sg one zgodne z projektem
budowlanym i wymaganiami szczegétowych specyfikacji technicznych.

Inspektor nadzoru inwestorskiego jest upowazniony do pobierania i badania probek
materiatu zeby sprawdzi¢ jego wtasnosci. Wyniki tych préb stanowi¢ mogg podstawe do
aprobaty jakosci danej partii materiatdw. Inspektor nadzoru inwestorskiego jest rowniez
upowazniony do przeprowadzania inspekcji w wytwdrniach materiatéow i urzadzen.

W czasie przeprowadzania badania materiatow i urzadzen przez inspektora nadzoru
inwestorskiego, Wykonawca ma obowigzek spetnia¢ nastepujgce warunki:

v W trakcie badania, zarzadzajgcemu realizacjag umowy bedzie zapewnione
niezbedne wsparcie i pomoc przez Wykonawce i producenta materiatow lub
urzadzen;

v Inspektor nadzoru inwestorskiego bedzie miat zapewniony w dowolnym czasie
dostep do tych miejsc, gdzie s3 wytwarzane materiaty i urzadzenia przeznaczone
dla realizacji robét.

Deklaracje zgodnosci wyroboéw budowlanych (materiatéw) i atesty urzadzen.

Kazda partia wyrobéw budowlanych dostarczona na budowe musi posiada¢ deklaracje
zgodnosci. Przed wykonaniem przez Wykonawce badan jakosci wyrobow budowlanych
inspektor nadzoru inwestorskiego moze dopusci¢ do uzycia posiadajgce deklaracje
zgodnosSci producenta stwierdzajacy petng zgodnos$¢ tych materiatdw z warunkami
podanymi w szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

Produkty przemystowe muszg posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan muszg by¢
dostarczone przez wykonawce zarzadzajgcemu realizacjg umowy.

Wyroby budowlane posiadajace deklaracje zgodnosci, a urzadzenia - wazng legalizacje,
mogg by¢ badane przez inspektora nadzoru inwestorskiego w dowolnym czasie. W
przypadku gdy zostanie stwierdzona niezgodnos$¢ wiasciwosci przewidzianych do uzycia
wyrobow budowlanych i urzadzen z wymaganiami zawartymi w szczegdtowych
specyfikacjach technicznych nie zostang one przyjete do wbudowania.
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Wyroby budowlane (materiaty) nie odpowiadajagce wymaganiom projektu
budowlanego.

Wyroby budowlane uznane przez inspektora nadzoru inwestorskiego za niezgodne z
projektem budowlanym i szczegdétowymi specyfikacjami technicznymi oraz ofertg musza
by¢ niezwtocznie usuniete przez Wykonawce z placu budowy. Jesli inspektor nadzoru
inwestorskiego pozwoli kierownikowi budowy wykorzystaé te materiaty do innych robot
niz te, dla ktérych zostaty one pierwotnie nabyte, warto$¢ tych materiatow moze by¢
odpowiednio skorygowana. Kazdy rodzaj robdt wykonywanych z uzyciem wyrobdw
budowlanych (materiatow), ktére nie zostaty sprawdzone lub zaakceptowane przez
inspektora nadzoru inwestorskiego, bedzie wykonany na wtasne ryzyko Wykonawcy. Musi
on zdawac sobie sprawe, ze te roboty mogg by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako
wadliwe i niezaptacone.

Przechowywanie i skladowanie wyrobéw budowlanych (materiatow) i urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢. zeby wyroby budowlane i urzadzenia
tymczasowo sktadowane na budowie, byty zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi
utrzymywac ich jakosc¢ i wasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania
lub montazu. Muszg one w kazdej chwili by¢ dostepne dla przeprowadzenia inspekc;ji
przez inspektora nadzoru inwestorskiego, az do chwili kiedy zostang uzyte. Tymczasowe
tereny przeznaczone do sktadowania materiatéw i urzadzen beda zlokalizowane w
obrebie placu budowy, lub poza placem budowy, w miejscach zapewnionych przez
Wykonawece. Zapewni on, ze tymczasowo sktadowane na budowie materiaty i urzadzenia
bedg zabezpieczone przed uszkodzeniem.

Stosowanie wyrobéw budowlanych (materiatéw) zamiennych.

Jesli Wykonawca zamierza uzy¢ w jakims szczegdlnym przypadku wyroby budowlane lub
urzagdzenia zamienne, inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym lub
szczegdtowych specyfikacjach technicznych, poinformuje o takim zamiarze inspektora
wymagane jest badanie wyrobu budowlanego lub urzadzenia przez inspektora nadzoru
inwestorskiego. Wybrany i zatwierdzony zamienny typ wyrobu budowlanego lub
urzadzenia nie moze by¢ zmieniany w terminie pdzniejszym bez akceptacji inspektora
nadzoru inwestorskiego.

SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ wykonywanych robét i Srodowisko. Sprzet uzywany do
robot powinien by¢ zgodny z ofertg wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typdw i ilosci wskazaniom zawartym w szczegdtowych specyfikacjach technicznych,
programie zapewnienia jakosci i projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
zarzadzajgcego realizacjg umowy. Liczba i wydajnosé sprzetu powinna gwarantowac
prowadzenie robot zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robét.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt musi by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami
ochrony s$rodowiska i przepisami dotyczagcymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to
wymagane przepisami, Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie
dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania. Jezeli projekt
wykonaweczy lub szczegdtowe specyfikacje techniczne przewidujg mozliwosé wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywaniu robotach, Wykonawca przedstawi wybrany sprzet do
akceptacji przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
jego zgody.
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Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy
zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robét.

TRANSPORT.

Liczba i rodzaje Srodkéw transportu bedg okreslone w projekcie organizacji robét. Muszg
one zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w projekcie
wykonawczym i szczegdtowych specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami
zarzadzajgcego realizacjg umowy, w terminach wynikajgcych z harmonogramu robot.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
umowy, bedg Inzyniera usuniete z terenu budowy na polecenie zarzgdzajgcego realizacjg
umowy.

Wykonawca jest zobowigzany usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie uszkodzenia i
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Zasady kontroli jakosci robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci wyrobéw budowlanych
prowadzong zgodnie z programem zapewnienia jakoSci omoéwionym w p. 2.15.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, witgczajgc personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszelkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badania
materiatdw oraz jakosci wykonania robét.

Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakosci inspektor nadzoru inwestorskiego
moze zazgdac od kierownika budowy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania,
ze poziom ich wykonania jest zadowalajgcy.

Kierownik budowy jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania wyrobéw budowlanych
oraz robot z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegdtowych specyfikacjach
technicznych. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone
w szczegdtowych specyfikacjach technicznych, normach i wytycznych. W przypadku gdy
brak jest wyraznych przepisow inspektor nadzoru inwestorskiego ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy zarzadzajgcemu realizacjag umowy Swiadectwa stwierdzajace, ze
wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury
badan.

Pobieranie prébek.

Prébki do badan bedg z zasady pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych
metod pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy
produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inspektor nadzoru inwestorskiego musi mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu
probek. Na jego zlecenie kierownik budowy ma obowigzek przeprowadza¢ dodatkowe
badania tych materiatéw, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostang usuniete lub ulepszone z jego wtasnej woli. Probki dostarczone
przez kierownika budowy do badan wykonywanych przez inspektora nadzoru
inwestorskiego bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposdb zaakceptowany przez
niego. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek. W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.
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Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w
szczegdtowych specyfikacjach technicznych, stosowaé mozna wytyczne krajowe albo inne
procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, kierownik budowy powiadomi inspektora
nadzoru inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania kierownik budowy przedstawi na pismie ich wyniki, do akceptacji
inspektorowi nadzoru inwestorskiego.

Inspektora nadzoru inwestorskiego bedzie miat nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych w celu ich inspekcji. Bedzie on przekazywat kierownikowi budowy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg na tyle powazne, ze mogg wptyngc ujemnie
na wyniki badan, zarzadzajacy realizacja umowy natychmiast wstrzyma uzycie do robot
badanych materiatéw i dopusci je dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy
laboratorium wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé
tych materiatéw. Kierownik budowy bedzie przekazywac inspektorowi nadzoru
inwestorskiego kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w
terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Kopie wynikow badan bedg mu
przekazywane na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych,
rowniez przez niego zaaprobowanych.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi
Wykonawca. Dla celdw kontroli jakosci i zatwierdzenia, inspektor nadzoru inwestorskiego
jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania préobek i badania wyrobdéw
budowlanych u Zzrdodet ich wytwarzania, a ze strony Wykonawcy i producenta materiatow
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc. Zarzgdzajgcy realizacjg umowy,
po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez wykonawce, bedzie
oceniac zgodnos$¢ wykonanych robot i uzytych materiatéw z wymaganiami szczegétowych
specyfikacji technicznych, na podstawie dostarczonych przez wykonawce wynikéw badan.
Inspektor nadzoru inwestorskiego moze pobierac prébki i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawecy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to poleci on wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium,
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na
wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robdt z projektem wykonawczym
i szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i pobierania prébek zostang poniesione przez
Wykonawce.

OBMIARY ROBOT.
Ogodlne zasady obmiaru robét.

Obmiar robot ma za zadanie okreslac¢ faktyczny zakres wykonanych robdt wg stanu na
dzien jego przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze
wykonano je zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i
szczegdtowych specyfikacjach technicznych, a ich ilo$¢ podaje sie w jednostkach
ustalonych w wycenionym przedmiarze robot wchodzagcym w sktad umowy. Obmiaru
robot dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajgcego realizacjg
umowy o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co
najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru sg wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez
inspektora nadzoru inwestorskiego. Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie indziej w szczegdtowych specyfikacjach
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technicznych nie zwalnia wykonawcy od obowigzku wykonania wszystkich robét. Btedne
dane zostang poprawione wg pisemnej instrukcji zarzadzajgcego realizacjg umowy.
Dtugosci i odlegtosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi bedg mierzone poziomo
(w rzucie) wzdtuz linii osiowej. Jezeli szczegétowe specyfikacje techniczne wtasciwe dla
danych robdt nie wymagajg tego inaczej, to objetosci bedg wyliczane w m3, jako dtugos¢
pomnozona przez s$redni przekrdj. llosci, ktére majg by¢ mierzone wagowo, beda
wyrazone w tonach lub kilogramach.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru
robot i dostarczone przez wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez zarzgdzajgcego
realizacjg umowy. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to
Wykonawca musi posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Muszg one by¢ utrzymywane
przez wykonawce w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i terminach
wymaganych w celu dokonywania miesiecznych ptatnosci na rzecz wykonawcy, lub w
innym czasie, okreslonym w umowie lub uzgodnionym przez wykonawce i zarzgdzajgcego
realizacjg umowy. Obmiary bedg takze przeprowadzone przed czesciowym i korncowym
odbiorem robot, a takze w przypadku wystgpienia dtuzszej przerwy w robotach lub zmiany
wykonawcy.

Obmiar robét zanikajacych i podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie bezposrednio po
ich wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

ODBIORY ROBOT.
Zasady odbiorow robét okresla umowa.
Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom:
v odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
v odbiorowi przewoddéw kominowych, instalacji i urzadzen technicznych,
v’ odbiorowi cze$ciowemu,
v odbiorowi koricowemu,
v odbiorowi po uptywie okresu rekojmi
v odbiorowi ostateczny po uptywie okresu gwarancji.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robot oraz ilosci tych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu.

Odbidér robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robét. Odbioru tego dokonuje inspektor nadzoru.

Gotowosc¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza kierownik budowy wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 7 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie inspektora nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, SST i uprzednimi
ustaleniami.

Odbioér czesciowy.
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Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanego elementu robét. Odbioru
czeSciowego robot dokonuje sie dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach
umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdét. Odbioru robdt dokonuje
inspektor nadzoru.

Odbior korncowy.
Zasady odbioru korncowego robot.

Odbidr koricowy polega na ocenie zgodnosci wykonanych robdt budowlanych z projektem
budowlanym, przepisami, warunkami pozwolenia na budowe, ze specyfikacjg techniczng
wykonania i odbioru robot i zasadami wiedzy technicznej w odniesieniu do zakresu (ilosci)
oraz ich jakosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru korncowego
bedzie stwierdzona przez kierownika budowy wpisem do dziennika budowy. Odbiér
koncowy robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru zakoriczenia robot i przyjecia dokumentéow, o
ktorych mowa w punkcie 9.4.2.

Odbioru koncowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w sktad
ktorej wchodzg przedstawiciele Zamawiajgcego, Uzytkownika, Wykonawcy, Projektanta i
kierownika budowy, z udziatem inspektora nadzoru i zaproszonych ekspertow . Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosSciowej na podstawie przedtozonych
dokumentdéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacjg projektowg, warunkami pozwolenia na budowe, przepisami i
specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru robét budowlanych.

W toku odbioru koricowego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu oraz odbioréw czesciowych,
zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robdt poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robdot poprawkowych lub robdt
uzupetniajgcych w poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i

wykonczeniowych lub wykonania robot z wadami komisja przerwie swoje czynnosci i
odmdwi odbioru do czasu usuniecia wad.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg
projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru koricowego.

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru koricowego robét, sporzagdzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest
zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty (ich wykaz okresla Zamawiajacy):
v' dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonania robét wraz z pomiarami

v powykonawczymi powierzchni budynku,

v geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robdt i sieci uzbrojenia terenu,

v kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawcze;.

v’ szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),

v’ protokoty odbioréw robdt ulegajgcych zakryciu i zanikajgcych,

v’ protokoty odbioréw czesciowych,

v’ recepty i ustalenia technologiczne,

v’ dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw,

v" wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczeh laboratoryjnych, zgodne z

SST i programem zapewnienia jakosci (PZ)),



9.4.3

9.4.4

10.

10.1.

10.2.

v deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych wyrobdw
budowlanych (materiatéw), certyfikaty na znak bezpieczenstwa

v’ zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jakosci (PZ)),

v" rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie
linii telefonicznej, energetycznej. gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty
odbioru i przekazania tych robdt wtascicielom urzadzen,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru kornicowego, komisja odmoéwi odbioru robdét do czasu
usuniecia brakow.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robodt
poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

Odbidr przed uptywem okresu rekojmi.

Odbidr przed uptywem okresu rekojmi polega na protokdlarnym stwierdzeniu usuniecia
wad, ktére ujawnity sie w tym okresie.

Odbioér ostateczny przed uptywie okresu gwarancji.

Odbidr ostateczny roboét przed uptywem okresu gwarancji polega na ocenie wykonanych
robot zwigzanych z usunieciem wad, ktdre ujawnig sie w okresie gwarancji.

Odbidr po uptywie okresu gwarancji bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 9.4. "Odbiér koricowy robét".

PODSTAWA PLATNOSCI.
Zasady ptatnosci za wykonanie robdt okresla umowa.
Ustalenia ogdlne.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajgcego w
dokumentach umownych.
Dla robot wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest ich wartos¢ ustalona przez
Wykonawce na podstawie stanu zaawansowania - ilosci wykonanych jednostek i ceny
jednostkowe]j w kosztorysie ofertowym, wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego i
potwierdzona przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Cena wynagrodzenia ryczattowego bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla przedmiotu zamoéwienia w SST i w
dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe wynagrodzenie ryczattowego beda
obejmowad:
v' robocizne bezposrednig wraz z narzutami,
v’ warto$é zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
v warto$é pracy sprzetu wraz z narzutami,
v’ koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,
v’ podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, ale z wytgczeniem podatku
VAT.

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

10.1.1 Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

v’ opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorami nadzoru i odpowiedzialnymi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy,

v' wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi nadzoru i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu robot,



v ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

v’ opfaty/dzierzawy terenu,

v’ przygotowanie terenu,

v’ konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan i drenazu,

v tymczasowg przebudowe urzadzer obcych.

10.1.2 Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

v’ oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i Swiatet,
v’ utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

10.1.3 Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

v’ usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
v doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10.1.4 Obowigzujgce wynagrodzenia ustalone bedzie w formie ryczattu i powinno obejmowac¢
100 % kosztow realizacji:

11.

11.1.

11.2.

koszt wykonania przedmiotu umowy zgodnie z dokumentami przetargowymi,
koszt organizacji placu budowy,

koszt utrzymania i likwidacji objazdéw, przejazdéw i organizacji ruchu,
koszty ubezpieczen,

koszty uzgodnien, opinii, niezbednych badan i odbiorow,

optaty za dozdr, zabezpieczenie i ubezpieczenie placu budowy,

koszty zuzycia medidw: pradu, wody i energii cieplnej,

koszty szkolen obstugi,

koszty wykonania dokumentacji powykonawczej

koszty wykonania instrukcji uzytkowania,

inne koszty konieczne do poniesienia.

NN N N N N N N NN

PRZEPISY ZWIAZANE.

W przypadku Norm, Przepisow, Instrukcji lub Ustaw wycofanych nalezy stosowad
dokumenty zastepujace.

Ustawy podstawowe.

Ust. zdn. 07.07.1994r. - Prawo budowlane (ze zmianami).

Ust. z dn. 29.01.2004r. - Prawo zamdwien publicznych (ze zmianami).

Ust. z dn. 16.04.2004r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881)

Ust. z dn. 24.08.1991r. — o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. z 2002 r. Nr 147,
p0z.1229)

Ust. zdn. 21.12.2004r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 pdzin. zm.)
Ust. Z dn. 27.04.2001r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. nr 62,poz. 627 z pozn. zm.)
Ust. Z dn. 21.03. 1985r. — o drogach publicznych (Dz. U. z 2004r. Nr 204, poz. 2086)

Rozporzadzenia podstawowe.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie systemow
oceny zgodnosci wyrobdw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE
(Dz.U.Nr 209, poz. 1779).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie okreslenia
polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich
aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub
zmiany (Dz.U.Nr 209, poz. 1780).



11.3.

e Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. - w
sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U.Nr 169, poz. 1650).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U.Nr 47,
poz. 401).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (Dz.U.Nr 120, poz. 1126).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie
szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz.U.Nr 202, poz. 2072)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie
sposobow deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz.U.Nr 198, poz. 2041).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. - zmieniajgce
rozporzagdzenie w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zamawiajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz.U.Nr 198, poz. 2042).

Inne dokumenty i instrukcje.

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. (tom I, 11, 111,
IV, V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003.

e Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji. Centralny Osrodek
Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.

Wszystkie roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujagcymi na terenie

Rzeczypospolitej Polskiej przepisami, normami i normatywami. Wykonawca jest

zobowigzany znaé wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wiadze

panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktdre sg w jakiejkolwiek

sposéb zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za

przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robét.
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1.3.

1.4.
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SST-02
SLUSARKA | STOLARKA

kod CPV 45432130-4

Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji.
Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru Slusarki aluminiowe i stalowej oraz stolarki PCV dla projektu pt.
»Zmiana sposobu uzytkowania czesci istniejgcego budynku Starostwa Powiatowego w
Mielcu poprzez dostosowanie do potrzeb osdb z niepetnosprawnosciami” .

Zakres stosowania specyfikacji.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych prostych robét i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla
ktorych istnieje pewnosé, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

Zakres robét objetych specyfikacja.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu wykonanie:

e montazu slusarki aluminiowej otworowej

e montazu stolarki drewnianej otworowe;j

e montazu wytazu dachowego

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne”.

Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt, ich zgodnos¢ z doku-
mentacjg projektowg, SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Przed przystgpieniem do robot
Wykonawca zobowigzany jest do wykonania i zatwierdzenia dokumentacji technicznej /
warsztatowej zawierajgcej opis wybranego sytemu, obliczenia statyczne autoryzowane przez
osobe z uprawnieniami, rysunki i detale profili, obrébek oraz zasady kotwienia. Ogdlne
wymagania dotyczgce robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”.



2. Materiaty.
2.1. Zatozenia do $lusarki aluminiowej.

Konstrukcja z profili aluminiowych (profile zimne) lakierowane w kolorze RAL 7016. Zawiasy
w ilodci min. 3 szt. na skrzydto. Szklenie pojedyncze float, szkto bezpieczne 02 i P4A.
Obustronne klamki i szyld na zamek atestowany. Dla drzwi nalezy spetni¢ wymagania
odpornosci pozarowej i dymoszczelnosci na poziomie EI30s,, Pozostate wymagania zgodnie z
rysunkiem zestawienia slusarki.

2.2. Zatozenia dla stolarki drewnianej.

Konstrukcja drewniana ramowa + HDF, skrzydto ptaskie w okleinie CPL HQ 0,7 w kolorze
drewnopodobnym (dostosowac do istniejgcych)

Oscieznice regulowane dla muréw o gr. 17-60 cm w okleinie CPL HQ 0,2. Pozostate
wymagania zgodnie z rysunkiem zestawienia stolarki.

2.3. Samozamykacz.

Dla wszystkich drzwi nalezy zastosowac samozamykacz z szyng $lizgowg o
nastepujgcych parametrach:
e Atest dla drzwi przeciwpozarowych i przeciwdymowych
e Technologia ,cam-motion”
e Zmienna regulacja sity zamykania EN 1-5
e Szybkos¢ zamykania 120°-0°(
e Predkos¢ zatrzaskiwania
e Termodynamiczne zawory dla statej wydajnosci,
e Whbudowana funkcja BC (back-check),
e Zgodnos$é z normg EN 1154 (rozmiar 1-5)
e 7godnos$¢ wymagan dla budynkéw bez barier (DDA/CEN TR 15894)
e Kolor srebrny (satyna)
Samozamykacz - forma | stylistyka zgodnie z ponizszym obrazkiem:

T - —

Dla drzwi drewnianych nalezy zabezpieczy¢ mozliwos¢ instalacji szyny w obrebie
obudowy drewnianej osciezy.



2.4. Wymiana wytazu dachowego.

Wymianie podlega istniejgcy wytaz stropodachu, ktéry nie posiada wymaganej

odpornosci ogniowej. Rewizja i drabina wytazowa zlokalizowana jest w

pomieszczeniu socjalnym na pietrze.

Zaprojektowano klape rewizyjng o odpornosci ogniowej EI30, o nastepujgcych
parametrach:

otwieranie klapy na zewnatrz wspomagane sprezynami gazowymi 2 szt. +
blokada awaryjnego otwarcia skrzydta (blokada ASP), zawiasy, rygiel
obrotowy lub klamkowy,

wymiarach swiatta otworu min 80x80 cm,

wysokosc¢ kotnierza (podstawy) 20 cm z blachy zewnetrznej nosnej
ocynkowanej gr. 1,5 mm oraz wewnetrznej (obudowa izolacji termicznej)
gr.0,5 mm

wspotczynnika przenikania ciepta skrzydta Uo < 0,35 W/m2K (izolacja z wetny
mineralnej twardej)

oscieznica, ktora taczy skrzydto z podstawg z blachy ocynkowanej gr. 1,5 mm
z przektadka termiczng

skrzydto z blachy ocynkowanej gr. 0,5 mm na szkielecie nosnym z profili
ksztattowanych o $ciankach gr. 2 mm, wypetnienie skrzydta materiatem o
izolacyjnosci termicznej i ogniodpornej

powtoka lakiernicza RAL 7016

reakcja na ogienn NRO

hydroizolacyjnosc,

szczelno$é na przenikanie powietrza (uszczelka EPDN)

podstawa



5.2.

5.3.

Sprzet.

Wykonaweca przystepujgcy do wykonania prac winien wykazac sie mozliwoscig korzystania z
maszyn i sprzetu gwarantujgcego wtasciwag to jest spetniajgcg wymagania SST jakosci robét.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ wykonywanych prac, zaréwno w miejscu tych prac, jak tez
przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materiatdw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce winien uzyska¢ akceptacje
Inspektora nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne”.

Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie
wplyng na jakos¢ wykonywanych robdt. Materiaty przewozone na $rodkach transportu
powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami
transportu wydanymi przez ich wytwarce.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00,, Wymagania ogdlne”.

Wykonanie robot.
Prace przygotowawcze.

Wszelkie prace w zakresie objetym niniejszg specyfikacja muszg by¢ poprzedzone
wykonaniem stosownej dokumentacji warsztatowej, ktdra podlega uzgodnieniu z
projektantami i Inspektorem nadzoru. Dokumentacja ta poza rozwigzaniami systemowymi
musi uwzgledniac obliczenia statyczne (firmowane przez osobe z uprawnieniami) i wszelkie
elementy mogace mieé¢ wptyw na inne czesci obiektu jak réwniez podlegajace bezposredniej
ocenie estetycznej i techniczne;j.

Dostarczone przez wykonawce w postaci rysunkéw technicznych, instrukcji, opisy graficzne i
techniczne konstrukcji przedstawiajgce konstrukcje, jej wymiary, sposéb montazu oraz
zamocowania jej elementdéw wymagajg zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru i Nadzor
Autorski.

Zasady ogolne.

Wszystkie elementy powinny by¢ zamontowane z zachowaniem systemowych luzow i
dylatacji, przewidzianych dla zachowania swobody ich prawidtowego funkcjonowania, z
zabezpieczeniem przed poslizgiem pod wtasnym ciezarem.

Wszystkie elementy ruchome, jak i uszczelnienia czesci otwieranych, powinny by¢ fatwo
dostepne i rozmontowywalne w celu dalszej konserwacji lub wymiany.

Montaz.

Potfaczenia elementéw aluminiowych lub z pcv z przylegajgcymi elementami budowli za
pomocg kotew nalezy wykona¢ w sposdb umozliwiajgcy przejmowanie ruchow bryty budowli
i elementow budowlanych bez przeniesienia powstajgcych obcigzen na aluminiowe lub pcv
elementy konstrukcji. Montowane elementy aluminiowe lub pcv konstrukcji muszg leze¢ w
jednej ptaszczyznie. Poziome ptaszczyzny montazu nalezy odmierza¢ wedtug oznakowan
naniesionych przez zleceniodawce na kazdym pietrze budowli. Sruby kotwigce wykona¢ jako
niewidoczne, maskowane zaslepka tworzywowsa.

Zakres prac obejmuje wszystkie niezbedne do montazu elementy mocujace ztgcz.
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ szyny kotwowe dla wyszczegdlnionych potaczen z
budowlg i zamocowac je do konstrukcji.



5.4.

5.5.

5.6.

Elementy mocujgce ztacz - jak wkrety i sworznie - muszg by¢ wykonane ze stali nierdzewnej.
Stosowane elementy taczace (ztgczne) wykonane ze stali zwyktej muszg zostac¢ ocynkowane.
Wszystkie potgczenia z budowlg muszg spetnia¢ wymagania w zakresie fizyki budowli.
Oznacza to koniecznos¢ uwzgledniania zagadnien ochrony cieplnej, przeciwdzwiekowej i
przed wilgocig oraz ruchu spoin. Wbudowanie elementéw i segmentéw metalowych moze
nastgpic¢ dopiero wtedy, kiedy mozna obcigza¢ elementy nosne budynku. Zakotwienia
elementdow i segmentéw metalowych w budynku nalezy dokonywac w taki sposéb, aby byty
zapewnione pewne przenoszenie sit na elementy nosne budynku. Szklenie elementéw moze
nastgpic po ich catkowitym zamocowaniu umozliwiajgcym obcigzenie szybami.

Uszczelnienie potaczen z bryta budowli.

Do tego celu nalezy stosowac odpowiednie profile uszczelniajgce wykonane z EPDM. Jakos¢
(cechy), wymiary oraz ksztatt profili uszczelniajgcych musi odpowiadac¢ przewidywanemu
celowi ich zastosowania. Elastycznos$¢ w zakresie wystepujgcej temperatury musi by¢ zgodna
z wymaganiami. Uszczelnione potfaczenia z budowlg nalezy utrwali¢ przez zastosowanie
trwale plastycznych mas sylikonowych lub kauczukowych. Masa plastyczna musi w zakresie
panujgcej temperatury tak szczelnie przylega¢ do powierzchni uszczelnionych elementow
konstrukcji i budowli, ze przy dopuszczalnym rozszerzeniu elementéw budowlanych i
konstrukcyjnych nie moze nastgpic jej oderwanie od powierzchni przylegania. Profile
wykonane z PVC nie mogg stykac sie z masami bitumicznymi. Przy uszczelnianiu szczelin
pomiedzy konstrukcjg i brytg budowli za pomocg mas trwale plastycznych nalezy postepowacd
Scisle wedtug wytycznych producentow mas. Przy uszczelnianiu potgczen pomiedzy oknami
oraz elementami fasad i brytg budowli za pomocg folii uszczelniajgcych nalezy postepowac
Scisle wedtug wytycznych producentéw. Jezeli uszczelnienie takie wykonuje sie przez
przyklejanie folii, to nalezy przedtem usungé¢ ewentualne zanieczyszczenia i materiaty obce z
powierzchni klejonych. Nalezy przy tym przestrzega¢ wytycznych producentéw folii.

Spoiny i potaczenia.

Wszystkie elementy wchodzgce w sktad Slusarki aluminiowej muszg posiadad rozwigzania
zapewniajgce catkowite zabezpieczenie w zakresie:

e Hydroizolacyjnosci

e Szczelnosci na podmuchy

e Szczelnosci dzwiekowej

e szczelnosci oghiowej

Zabezpieczenia czasowe.

Wykonawca zobowigzany jest w razie koniecznosci do wykonania czasowych zabezpieczen (
np. elementéw usytuowanych w strefach eksponowanych i ktérych osadzenie nie moze by¢
wykonane w konicowej fazie, jak réwniez elementdow delikatnych z uwagi na zastosowane
materiaty lub obrdbke wykonczeniows), jak rowniez przywrdcenia do pierwotnego stanu
elementdéw budowlanych lub ich czesci, w wyniku powstatych uszkodzen. Wykonawca w
ramach prac wykona oczyszczenia wszystkich elementéw wchodzacych w sktad jego prac, jak
rowniez dokona usuniecia gruzu powstatego w czasie realizacji praci usunie wszelkie
zabezpieczenia czasowe.

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST-00,, Wymagania ogdlne”.



10.

Kontrola jakosci robét.

Kontroli podlega zaréwno kompletnie wykonany zestaw elementéw $lusarki aluminiowej i
PCV jak rowniez poszczegdlne jego elementy. Kontroli podlega ocena zgodnosci wykonanych
elementdéw z dokumentacjg projektowsg jak réwniez z dokumentacja warsztatowg, w zakresie
oceny estetycznej jak réwniez oceny technicznej prawidtowosci wykonania. Szczegdlnej
kontroli podlega jakos¢ powtok malarskich, ich jednorodnos$é oraz staranno$¢ wykonania
detali i obrébek. Dodatkowo kontrola obejmuje sprawdzenie prawidtowego funkcjonowania
czesci ruchomych, sprawdzenie i regulacje luzéw na stykach skrzydet otwieranych i oscieznic
oraz czesci poszczegdlnych uktadéw otwierania i zamykania. Kontroli podlega stan uszczelek
miedzy skrzydtami otwieranymi oraz wszystkich uszczelek widocznych jak rowniez ogdlny
wyglad wykonczenia elementu.

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00,, Wymagania ogdlne”

Obmiar robét.

Jednostkg obmiaru jest: m?
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST-00,, Wymagania ogdlne”.

Odbidr robot.

Wszystkie roboty objete niniejszg specyfikacjg podlegajg zasadom odbioru koricowego wg
zasad podanych powyzej. Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST-00,, Wymagania ogdlne”.

Podstawa ptatnosci.

Ptatnos¢ dokonywana jest na podstawie umowy.
Ogdlne zasady podstaw ptatnosci podano w ST-00,, Wymagania ogdlne”.

Przepisy zwigzane.

= PN-85/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania

= PN-EN 12608:2004 Ksztattowniki z nieplastyfikowanego poli(chlorku winylu) (PVC-U) do
produkcji okien i drzwi. Klasyfikacja, wymagania i metody badan

= PN-90/B-92210 Elementy i segmenty $cienne aluminiowe. Drzwi i segmenty z
drzwiami szklone klasy 0i OT. Ogdlne wymagania i badania

= PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze

= PN-78/B-13050 Szkto ptaskie walcowane

= PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat

= PN-B-24008:1997 Masa uszczelniajgca

= PN-B-30150:1997 Kit budowlany trwale plastyczny

= BN-67/6118-25 Pokosty sztuczne i syntetyczne

= BN-82/6118-32 Pokost Iniany

= PN-C-81901:2002 Farby olejne do gruntowania ogdlnego stosowania

= PN-C-81901:2002 Farby olejne i ftalowe nawierzchniowe ogdlnego stosowania

= BN-71/6113-46 Farby chemoutwardzalne na stolarke budowlang

= PN-C-81607:1998 Emalie olejno-zywiczne, ftalowe modyfikowane i ftalowe
kompolimeryzowane styrenowane

= PN-B-05000:1996 Okna i drzwi. Pakowanie, przechowywanie i transport.
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt instalacji
Systemu Sygnalizacji Pozaru (SSP) i Dzwigkowego Systemu Ostrzegawczego (DSO) w budynku Starostwa
Powiatowego w Mielcu przy ul. S¢kowskiego Stefana 2b.

1.2. Zakres stosowania STWiOR.

STWIOR jest stosowana jako dokument zawierajacy zbiory wymagan, ktore sg niezbedne do
okreslenia standardu i jakosci wykonania robot, wilasciwosci wyrobow budowlanych oraz oceny
prawidtowosci wykonania robdt w odniesieniu do robét tak jak w punkcie 1.1.

Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac zwigzanych z ofertowaniem, a potem wykonawstwem
robot Wykonawca zobligowany jest zapoznaé si¢ ze wszystkimi zapisami STWiOR Warunki Ogoblne,
STWIiOR branzowych oraz z rOwnowaznymi zapisami.

Budowa obejmuje prowadzenie robot zwigzanych 2z wykonaniem instalacji systemow
DSO 1 SSP, wyposazeniem jej w takie elementy jak centrale, uklady =zasilania podstawowego
i awaryjnego, mikrofon strazaka, glosniki, czujki, przyciski, moduly sterujace i monitorujace,
infrastruktura kablowa.

1.3. Zakres robét objetych STWiOR i czas ich realizacji.

W zakres objetych STWiOR wchodzi:

a) przesuniecie istniejacych urzadzen i okablowania:

b) zabezpieczenie nieuzywanych/niewykorzystywanych obwodow elektrycznych,
c) wykonanie nowej instalacji SSP 1 DSO, dla budynku Zamawiajacego, w tym:
A montaz okablowania — utoZenie przewodow,

zaprawianie i malowanie bruzd,

montaz czujek, r¢cznych ostrzegaczy pozarowych,

montaz modutéw kontrolno-sterujacych,

montaz gltosnikow,

montaz mikrofonow strazaka i strefowych,

wykonanie odpowiednich pomiarow,

d) dostawa i montaz centrali SSP oraz centrali DSO,

€) oprogramowanie systemu,

f) uruchomienie i sprawdzenie dziatania systemu,

= = = > >

g) wykonanie dokumentacji powykonawczej Systemow
h) szkolenie 0s6b wskazanych przez Zamawiajacego w zakresie obstugi Systemow.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej STWiOR sg zgodne z wlasciwymi obowigzujacymi
przepisami i wlasciwymi Normami Polskimi i Europejskimi.

Strona 4



>

>

Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosé

do stosowania w budownictwie.

Dokumentacja budowy - projekt wykonawczy, dziennik budowy, protokot odbioru
koncowego, w miar¢ potrzeby, rysunki i opisy sluzace realizacji obiektu i ksigzke obmiarow.
Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonywania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

Dziennik budowy — urzedowy dokument w rozumieniu Prawa Budowlanego oraz aktow
wykonawczych do tej ustawy, przeznaczony do rejestracji w formie wpisow przebiegu czesci
lub calosci robot budowlanych, stanowiacych przedmiot Umowy oraz wszelkich innych
zdarzen i okolicznos$ci, zachodzacych w toku ich wykonywania i majacych znaczenie przy
ocenie technicznej prawidtowosci realizacji przedmiotu Umowy.

Dokumentacja projektowa — zbidér dokumentow stuzacych do opisu i realizacji przedmiotu
Umowy, obejmujacy w szczegolnosci: projekt budowlany, projekty wykonawcze, informacje

dotyczgca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, urzedowe decyzje, pozwolenia (jezeli dotyczy).
Instalacje elektryczne lub elektroenergetyczne - zespoly urzadzen elektrycznych
o skoordynowanych parametrach technicznych, o napigciu znamionowym do 1000 V pradu
przemiennego i 1500 V pradu statego, przeznaczone do doprowadzenia energii elektrycznej z
sieci rozdzielczej do odbiornikow.

Kable - wyroby sktadajace si¢ z jednej lub wigkszej liczby zyt izolowanych, zaopatrzone w
powloke oraz ewentualnie - w zalezno$Sci od warunkéw uktadania i eksploatacjiw ostone
ochronng i pancerz. Kable przystosowane sg do uktadania bezposrednio w ziemi, wodzie lub
kanatach podziemnych, albo tez do zawieszenia w powietrzu.

System alarmowy — jest zespdt srodkow technicznych i zasad taktycznych majacych na celu
zapewnienie stanu bezpieczenstwa okreslonego obiektu ( czlowieka lub mienia). W systemie

alarmowym w stanie alarmowania systemu, powstalym w wyniku jego odpowiedzi na
istnienie niebezpieczenstwa jest wytwarzany sygnal alarmu, przesylany bezposrednio do
obiektu zabezpieczonego lub do alarmowego centrum odbiorczego, w celu podjecia przez
okreslone stuzby odpowiednich dziatan.

Charakterystyka systemu sygnalizacji pozaru oraz elementdow wchodzacych w jego sktad,
ogoblne wymagania, zasady stosowania zgodne sg z PN-EN 54.

Podsystem - strefa lub grupa stref tworzacych wydzielony system alarmowy w ochrony
wydzielonego obiektu.

Centrala systemu sygnalizacji pozaru - czg$¢ systemu sygnalizacji pozaru, przyjmujaca

1 przetwarzajaca zadania wlaczania i wylaczenia systemu oraz stany swoich wej$¢. Dziata wg
okreslonego algorytmu w celu umozliwienia wytworzenia stanu alarmowania - szczegotowe
wymagania okresla norma PN-EN 54-2.

Centrala dzwigkowego systemu ostrzegawczego - cze$¢ systemu DSO, odpowiedzialna za
emisj¢ sygnatow alarmowych na sygnat z systemu SSP. Dziata wg okreslonego algorytmu w
celu umozliwienia wytworzenia stanu alarmowania - szczegétowe wymagania okresla norma
PN-EN 54-16.

Linia dozorowa - potgczenie pomi¢dzy jedng lub wieloma czujkami a centralg alarmowsa.

(detectorline).

Linia glo$nikowa - potaczenie pomi¢dzy jednym lub wieloma gto$nikami a centralg alarmowa.
Wykrywanie sabotazu — wykrywanie celowego zaklocenia dziatania systemu alarmowego lub
jego czgsci.

Stan dozoru - stan systemu, z ktoérego system moze bezposrednio przej$¢ do stanu
alarmowania po przyjeciu sygnatu alarmu z dowolnego wejscia systemu. (normalcondition).

Strona 5



YV V

Stan testowania - stan systemu, w ktorym dziatajg procedury sprawdzenia sprawnosci
technicznej systemu (test condition).

Stan uszkodzenia - stan systemu, ktory uniemozliwia poprawne dzialanie systemu
( faultcondition).

Stan alarmowania - stan systemu alarmowego lub jego czgsci, ktory jest wynikiem odpowiedzi
systemu alarmowego na wystgpienie niebezpieczenstwa (alarm condition).

Parametryzacja - okreslenie jednego lub wigcej parametrow elektrycznych linii, odchytka, od
ktorych powoduje wywotanie alarmu (parametr controlling).

Oporno$¢ charakterystyczna - Warto$¢ rezystancji linii parametryzowanej, przy ktorej linia
jest w stanie normalnym i jej odporno$¢ na zaklocenia jest najwigksza ( nominalresistance).

Multidetektor - detektor wykrywajacy zdarzenia pozarowe wykorzystujacy rozne kryteria
powstawania alarmu pozarowego (np. zadymienie, gwaltowny wzrost temperatury, etc).
Punktowa czujka dymu - detektor alarmujacy w zaleznosci od stopnia zadymienia -

szczegotowe wymagania okres§la norma PN-EN 54-7.

Element kontrolno-sterujacy - element kontrolujacy wejscia i wyjsécia ktdrego szczegodtowe
wymagania okresla norma PN-EN 54-18.

Reczny ostrzegacz pozarowy — nieautomatyczny detektor alarmujacy poprzez wcisnigcie
przycisku - szczegdtowe wymagania okresla PN-EN 54-11.

Gtosénik — element systemu do emisji komunikatéw alarmowych - szczegdélowe wymagania
okresla PN-EN 60849.

Mikrofon strazaka — element systemu do sterowania nadawania komunikatow alarmowych do
odpowiednich stref naglo§nienia. Mikrofon powinien posiada¢ najwyzszy priorytet i zawierac
gotowe komunikaty alarmowe - szczegélowe wymagania okresla PN-EN 60849.

Mikrofon rozgloszeniowy — element systemu do sterowania nadawania komunikatéw
alarmowych do odpowiednich stref naglo$nienia. Mikrofon powinien posiada¢ najnizszy
priorytet - szczegotowe wymagania okresla PN-EN 60849.

Organizacja alarmowania — koncepcja alarmowania - integracja funkcji instalacji sygnalizacji
alarmowej 1 dziatania ludzi w razie zagrozen.

Woyjscie przekaznikowe - wyjscie sterowane stykami przekaznika( relayoutput).

Wyjscie tranzystorowe - wyjscie sterowane stanem tranzystora. Zwykle OC (transistoroutput).
Rejestr zdarzen - obszar pamigci rejestratora zdarzen, stuzacy do przechowywania
komunikatow o zdarzeniach ( event memory).

Zasilanie autonomiczne - posiadanie przez urzadzenie wlasnych zrodet energii (selfpowering).

Sygnalizator _optyczny - urzadzenie wytwarzajace $wietlny sygnal  alarmowy
o wymaganych parametrach ( alarm light, flashlight).
Odbiorniki energii elektrycznej — urzadzenia przeznaczone do zasilania central alarmowych,

zasilaczy, wzmacniaczy, itp.

Klasa ochronno$ci — umowne oznaczenie, okreslajagce mozliwosci ochronne urzadzenia, ze
wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

Stopien ochrony IP — okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed
dotykiem elementdéw instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem si¢ ciat statych,
wnikaniem cieczy (szczegolnie wody) i gazow, a ktorg zapewnia odpowiednia obudowa.

Obwdd instalacji teletechnicznej — zespot elementéw potaczonych posrednio lub bezposrednio
z centralami alarmowymi. W sktad obwodu teletechnicznego wchodzg przewody pod
napigciem, przewody sterujgce oraz wszelkie urzadzenia zmieniajgce parametry elektryczne

obwodu, rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne.
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Przygotowanie podtoza — zesp6l czynno$ci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu
instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, uktadaniem kabli i
przewodow majacy na celu zapewnienie mozliwosci ich zamocowania zgodnie z
dokumentacja.

Rejestr obmiaréw - akceptowana przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego ksigzka
z ponumerowanymi stronami, shuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych
robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w rejestrze
obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.
Zamawiajacy/Inwestor - Strona Umowy zlecajaca wykonanie rob6t budowlanych bedacych

przedmiotem Umowy, zobowigzana do dokonania wymaganych Umowa oraz przez wilasciwe
przepisy czynno$ci umozliwiajgcych Wykonawcy realizacje Umowy, oraz do odebrania
zrealizowanych robot i zaptaty umowionego wynagrodzenia.

Wykonawca - strona Umowy zobowigzana do wykonania przewidzianych Umowa robot
budowlanych zgodnie z Dokumentacjg projektows.

Kierownik budowy — osoba fizyczna, posiadajgca odpowiednie kwalifikacje do kierowania

budowa, wskazana i upowazniona przez Wykonawce i zaakceptowana przez Zamawiajacego.
Materiaty - wszelkie materialy naturalne i wytwarzane jak rowniez rozne tworzywa
i wyroby niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacja projektowa
i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzoru inwestorskiego - osoba pisemnie ustanowiona przez Zamawiajgcego, jako
jego przedstawiciel, bedaca uczestnikiem procesu budowlanego w rozumieniu Prawa

Budowlanego.
Odbidr robédt zanikajacych i ulegajacych zakryciu - odbidr polegajacy na ocenie ilosci i jakoSci
wykonanych robot, ktére w dalszym procesie wykonywania robot nie wystapia lub ulegaja

zakryciu.
Odbidr czesciowy - odbidr polegajacy na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanej czesci robot.
Odbior koncowy - odbidr polegajacy na ocenie wykonania robot budowlanych bedacych

przedmiotem zamowienia.

Teren budowy - obszar, na ktorym prowadzone sg roboty budowlane stanowigce przedmiot
zamOwienia wraz z przestrzenia zajmowang przez Zaplecze budowy.

Zaplecze budowy — cze$¢ Terenu budowy przeznaczona na sktadowanie przez Wykonawce

materiatow, sprzetu, itp.

Sprzet — urzadzenia, maszyny, srodki transportowe i inne narzedzia potrzebne do zgodnego z
przedmiotem zamdwienia wykonania robdot budowlanych oraz usunigcia Wad, bedace w
dyspozycji Wykonawcy.

Plan BIOZ- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wada — jawne lub ukryte wtasciwosci tkwiace w stanowigcych przedmiot Umowy robotach
budowlanych, utworach powstatych w zwigzku z wykonaniem przedmiotu Umowy lub w
jakimkolwiek ich elemencie, powodujgce niemozno$¢ uzywania lub korzystania z przedmiotu
Umowy zgodnie z przeznaczeniem; zmniejszenie wartosci przedmiotu Umowy; obnizenie
stopnia uzyteczno$ci przedmiotu Umowy; obnizenie jakosci lub inne uszkodzenia w
przedmiocie Umowy. Za wadg uznaje si¢ rdwniez sytuacje, w ktorej przedmiot Umowy nie
stanowi wlasnosci Wykonawcy albo jezeli jest obciazony prawem osoby trzeciej.
Harmonogram - sporzadzane przez Wykonawce zestawienie okres$lajagce w porzadku
chronologicznym ramy czasowe wykonania catosci, poszczegdlnych czgsci (etapow)
i rodzajow robot objetych przedmiotem Umowy.
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1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonania robdt 1 ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami nadzoru inwestorskiego lub autorskiego
oraz za sposob ich prowadzenia zgodny z obowigzujacymi normami i przepisami.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wykonywaniu robot zostana,
jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, poprawione przez Wykonawce.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy 1 w STWIOR, a takze
w normach i1 wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie
pozniej, niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu
wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

Wszystkie roboty instalacyjne nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami oraz zgodnie z
Polskimi Normami, pod fachowym kierownictwem technicznym ze strony osoby posiadajacej odpowiednie
uprawnienia.

Urzadzenia powinny by¢ zamontowane tak, aby zapewniony byl do nich dostep ze wzgledow
technologiczno — eksploatacyjnych. Montaz powinien odbywac si¢ po zakonczeniu ,,brudnych” prac. Przy
prowadzeniu prac wykonczeniowych urzadzenia powinny by¢ zabezpieczone folig malarska.

Wykonawca obowigzany jest przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru do akceptacji wszystkie rozwigzania
robocze, rysunki warsztatowe z odpowiednimi opisami, obliczeniami, probki materiatow, prototypy
wyrobow zaréwno ujetych jak i nieujetych dokumentacja projektowa wraz z wymaganymi §wiadectwami,
certyfikatami, dopuszczeniami, atestami itp. przed wykonaniem, badz zamoéwieniem elementow
indywidualnych Wykonawca musi sprawdzi¢ ich wymiary na budowie.

Wykonawca ma prawo proponowac zastosowanie innych niz specyfikowane w projekcie materiatow i
technologii, pod warunkiem, ze beda one réwnorzedne pod wzgledem jakosci, parametrow technicznych i
kolorystyki. Wszystkie ewentualne odstepstwa od dokumentacji i specyfikacji muszg zosta¢ uzgodnione
pisemnie z projektantem i Zamawiajacym.

Wykonawca ma obowigzek wykona¢ roboty i uruchomi¢ urzadzenia, oraz usungé wszelkie usterki i
defekty z nalezytg starannoscia i pilno$cia, zgodnie z postanowieniami umowy.

Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ wszelkie materiaty, urzadzenia, sprz¢t oraz zatrudnié
kierownictwo i sil¢ robocza niezbgdne dla wykonania, wykonczenia, uruchomienia i usunigcia usterek w
takim zakresie, w jakim jest to wymienione lub moze by¢ logicznie wywnioskowane z umowy.

Wykonawca bierze pelng odpowiedzialnos¢ za  odpowiednie  wykonanie, stabilno$¢
i bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na Placu Budowy, oraz za metody i technologie uzyte przy budowie.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowaé we wilasnym zakresie zatrudnienie kierownictwa robdt i
robotnikow, a nastepnie zapewni¢ im warunki pracy, wynagrodzenie, zakwaterowanie, wyzywienie i dowoz.

Wykonawca winien wykonywac wszelkie czynnosci niezbedne dla realizacji robot w taki sposob, aby
w granicach wynikajacych z koniecznos$ci wypelnienia zobowigzan umownych nie zaktocaé bardziej niz to
jest konieczne porzadku publicznego, dostepu, uzytkowania lub zajmowania drog, chodnikow i placow
publicznych 1 prywatnych na terenach nalezacych zaréwno do Zamawiajacego jak i do oséb trzecich.

Wykonawca winien zabezpieczy¢ Zamawiajacego przed wszelkimi roszczeniami, postepowaniami,
odszkodowaniami i kosztami, jakie mogg by¢ nastgpstwem nieprzestrzegania powyzszego postanowienia.
Wszelkie prace montazowe i demontazowe nie mogg spowodowaé uszkodzenia przechowywanych zbiorow.

W przypadku braku mozliwosci zabezpieczenia zbiorow nalezy dokona¢ przeniesienia materiatow
archiwalnych w celu unikni¢cia ich uszkodzenia.
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Wszelkie informacje na temat budowy zawierajace dane takie jak:
A wyznaczenie zaplecza technicznego
A warunki dotyczace organizacji ruchu
A zabezpieczenia interesOw 0sob trzecich
zostang podane przez Zamawiajgcego na etapie wprowadzenia na budowe.

1.5.1. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, niezb¢dne do wykonania
zadania w tym m.in.:

A rysunki z naniesionymi urzgdzeniami i trasami kablowymi

A opis projektowy

A schematy blokowe

A karty katalogowe

A zestawienia materiatowe

1.5.2. Zgodnos$¢ robét z dokumentacjg projektowa i STWiOR.

Dokumentacja projektowa, STWiOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego
Wykonawcy stanowig integralng cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentoéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznos$ci wymieniona w ,,0go6lnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub brakéw w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory spowoduje wniesienie
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia rozbiezno$ci, podane na rysunku wymiary s3 wazniejsze od odczytu ze
skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa
1 STWiOR.

Wszelkie odstepstwa powinny by¢ uzgodnione i zaakceptowane przez osobg wyznaczong przez
Zamawiajacego do nadzoru nad tg inwestycja.

Wielkosci okre§lone w dokumentacji projektowej i w STWiOR beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg zgodne z dokumentacjg projektowa lub STWiOR i
wplynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastgpione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Zamawiajacym oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
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Zamawiajacego, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Zamawiajacego. Tablice
informacyjne bgdg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i1 przyjmuje si¢, ze jest wlaczony
W ceng umowna.

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
*  utrzymywac teren budowy w sposob czysty
* podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.
Stosujac  si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na s$rodki ostrozno$ci
i zabezpieczenia przed:
*  zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
*  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
*  mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy na terenie budowy, wymagany
przez odpowiednie przepisy.

Materiaty latwopalne beda skltadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wickszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgod¢ na
uzycie tych materialéw od wtasciwych organdw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
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1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegélnosci Wykonawca ma obowiagzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglgednione w cenie umownej.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia roboét i przekazanie obiektu Zamawiajgcemu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajacego
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej 1 samorzadowej, ktoére sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pehni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypekienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciggly bedzie informowa¢ Zamawiajacego o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odnos$ne dokumenty.

1.6. Program zapewnienia jakoSci.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajacemu
programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania robot,
mozliwosci  techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujgce wykonanie robdt zgodnie
z Dokumentacjg Projektows, SST oraz poleceniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jako$ci bedzie zawieraé:
a) czegs¢ ogoblna:
- organizacj¢ wykonania robo6t , w tym terminy i sposob prowadzenia robét,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- BHP, plan BIOZ,
- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i1 przygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegélnych elementow
robot,
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- propozycje kontroli i sterowania jako$ciag wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (wyszczegdlnienie laboratoriow
wlasnych lub zewngtrznych, ktorym Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan,

- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
urzadzen sterujacych oraz zastosowanych korekt w procesie technologicznym, sposéb i1 forme
przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) czes¢ szczegdlowa:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania izatadunku materiatow,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob 1 procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja
1 sprawdzanie urzadzen) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszczegolnych elementow robot,

- sposoOb postepowania z materiatami i robotami nicodpowiadajagcymi wymaganiom.
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2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH (MATERIALY).

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw.

Przy wykonywaniu robot moga by¢ stosowane wylacznie wyroby o wilasciwosciach uzytkowych
umozliwiajacych spetnienie wymagan podstawowych, okre§lonych w art. 5 ust. 1 pkt. 1 ustawy Prawo
budowlane - dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie, a
takze powinny by¢ zgodne z wymaganiami okre§lonymi w dokumentacjach technicznych oraz w
szczegblowych specyfikacjach technicznych. Wykonawca rob6t powinien przedstawi¢ inspektorowi nadzoru
inwestorskiego szczegotowe informacje o zrdédle produkcji, zakupu materiatéw i urzadzen przewidywanych
do realizacji robot wlasciwie oznaczonych, posiadajgcych certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat
zgodnosci, deklaracj¢ zgodno$ci z Polskg Normg, a takze inne prawnie okreslone dokumenty.
Kierownik budowy jest zobowigzany przez okres wykonywania robot przechowywa¢ dokumenty stanowigce
podstawg ich wykonania, a takze os$wiadczenia dotyczace wyrobéw budowlanych jednostkowo
zastosowanych w obiekcie budowlanym.

2.2. Stosowane materialy — instalacja SSP.

W budynku Starostwa Powiatowego przewiduje si¢ wykonanie systemu sygnalizacji pozarowe;.
System ten zostanie wykonany zgodnie ze Specyfikacja Techniczng PKN-CEN/TS 54-14 Systemy
sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania, projektowania, instalowania eksploatacji i konserwacji. Dla
budynku Starostwa Powiatowego przewiduje si¢ wykonanie systemu sygnalizacji pozarowej — system
analogowo-cyfrowy. System sygnalizacji pozarowej oparty bedzie centrale IQ8Control M firmy Honeywell.

Wymagania, ktore bedzie spelnia¢ system sygnalizacji pozarowe;:

- praca sieciowa central SSP;

- mozliwo$¢ wykonania wizualizacji komputerowej systemu SSP;

- adresowalnos¢ elementdow wykrywezych (czujek pozarowych 1 recznych ostrzegaczy
pozarowych);

- realizowane funkcje: automatyczne wykrywanie pozaru w catlym obiekcie, sterowanie
klapami przeciwpozarowymi w przewodach wentylacyjnych, sterowanie wentylacja bytowa w
czasie pozaru, sterowanie kontrolg dostgpu na drogach ewakuacyjnych, sterowanie
dzwigami

- osobowymi, itp. do wykrywania pozaru zostaly przyjete wielokryteriowe czujki dymu i
temperatury wykrywajace pozary od TF1 do TF5.

- na drogach ewakuacyjnych (korytarzach i przy wejsciu do klatek schodowych) beda
zastosowane rgczne ostrzegacze pozaru.

- instalacja sygnalizacji pozarowej zostanie podiaczona do jednostki Strazy Pozarnej (do
stacji monitoringu pozarowego).

- Urzadzenia bedg posiadaly $wiadectwa dopuszczenia urzadzen do stosowania w
ochronie  przeciwpozarowej  obowigzujace na  terenie  Rzeczpospolitej  Polskie;.

Dla calego obiektu przewiduje si¢ zastosowanie nowoczesnego analogowego systemu SSP typu
IQ8Control produkcji firmy Honeywell lub o analogicznych parametrach. Decyzja o wyborze technologii
warunkowana jest zarowno aspektami technologicznymi (petna redundancja systemu, zastosowanie czujek
wielokryteriowych) jak i aspektami ekonomicznymi.
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2.2.1. Konfiguracja i wyposazenie techniczne systemu SSP.

Przewiduje si¢ zainstalowanie centrali alarmowej z wyposazeniem umozliwiajagcym prace w
nastgpujacej konfiguracji:
- Centrala sygnalizacji pozarowej SSP wyposazona w pole obstugi zostanie zainstalowana w holu
wejsciowym na stanowisku ochrony na parterze.

Do sterowania poszczego6lnymi strefami nagtos$nienia zostaja wykorzystane moduly na p¢tli dozorowe;j
(wyjscia sterujagce), po odpowiednim ich oprogramowaniu. Potgczenie obu systeméw nalezy przeprowadzi¢
po zainstalowaniu systemu DSO. Wszystkie potaczenia wykona¢ kablem o odpowiedniej odpornosci
ogniowe;j.

Centrala beda posiada¢ wyposazenie dla wykonania 3 linii dozorowych pracujacych w uktadzie
petlowym.

Do ochrony obiektu uzyto mikroprocesorowej centrali IQ8Control M. Centrala sygnalizacji pozaru jest
inteligentng, nowoczesng centrala wspolpracujaca z szeregiem adresowalnych elementéw liniowych
speliajacych funkcje nadzorujace i sterujgce w systemie. Centrala spelnia wymagania normy europejskiej
EN54 czesci 2 1 4, 1 spetnia ponadto lokalne wymagania wielu krajéw europejskich. W instalacji zastosowaé
obudowg centrali z ostong przednig zamykang na klucz.

Gléwnym elementem projektowanego systemu sygnalizacji alarmu pozaru jest mikroprocesorowa,
adresowalna analogowa centrala firmy ESSER.
Proponuje si¢ zainstalowanie najnowszej generacji central w wykonaniu kompaktowy typu ESSER
1Q8Control M.
Centralki sygnalizacji pozaru ESSER 1Q8Control spelnia najwyzsze standardy bezpieczenstwa w zakresie
kompleksowego dozoru przeciwpozarowego. Urzadzenie zbudowane jest na bazie sprawdzonych rozwigzan
technicznych umieszczonych w modutowej obudowie, skonstruowanej wedtug catkowicie nowej koncepcji.
Niewielkich rozmiarow obudowa, wykonana z tworzywa ABS wzmocnionego widknem szklanym, posiada
klasg palnosci VO i spetnia wszystkie wymagania w zakresie kompatybilnosci elektromagnetyczne;j.
Centralka 1Q8Control M, tak jak wszystkie nowoczesne centralki firmy ESSER, oparta jest na wydajnej
technologii petli dozorowej. Odporna na zwarcia i przerwy w obwodzie petla dozorowa esserbus zapewnia
maksymalng niezawodno$¢ dziatania oraz niskie koszty instalacji. Poprzez petle esserbus centralka ESSER
wspolpracuje z wszystkimi typami jedno i wielosensorowych czujek analogowych serii IQ8Quad a dzigki
adapterom takze z czujkami konwencjonalnymi serii 9000.
Centralka sygnalizacji pozaru ESSER 1Q8Control M przystosowana jest do pracy w sieci essernet, ktora
umozliwia potaczenie maksymalnie 31 urzadzen, takich jak centralki, wyniesione, inteligentne pola obstugi i
wskazan, interfejsy i komputerowe inteligentne stanowiska wizualizacji, w niehierarchiczng sie¢, w ktorej
wszystkie urzadzenia majg dostep do zglaszanych alarméw i zdarzen.

Centrala wyposazona zostanie w moduly wyszczegdlnione w zestawieniu urzadzen.

Oprogramowanie komputera centrali sygnalizacji pozaru (CSP) umozliwia mi¢dzy innymi prowadzenie
automatycznej diagnostyki systemu (testowanie czujek), zapamigtywanie zdarzen, wyswietlanie tekstu
dotyczacego zdarzen oraz mozliwo$¢ ich wydruku.

W przypadku ewentualnej awarii jednostki centralnej system monitorujacy kierowaé bedzie sygnaty alarmu
pozarowego oraz alarmu uszkodzeniowego do nadajnika monitoringu. Dzigki temu centralka ESSER
1Q8Control M zapewnia cigglo$¢ sygnalizacji pozaru znacznie wykraczajgca poza normalne funkcje pracy
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awaryjnej. Akumulatory, rozbudowane w razie potrzeby o dodatkowy modut, zapewnia¢ bedg wielodniowe
podtrzymanie zdolno$ci systemu do sygnalizowania alarmow w razie awarii zasilania.

YV V V V V VYV V V V VYV VYV V V V VYV VY

Dane techniczne:

Napigcie zasilania sieciowego -230 V/50-60 Hz

Zasilanie awaryjne 12 V / maksymalnie - 2 x 12 Ah, max 2x24Ah

Pobor pradu w stanie spoczynku - 150 mA bez zespotu obstugi

200 mA z zespotem obstugi

Temperatura w miejscu pracy - 0-50°C

Kategoria klimatyczna - R14 DIN 50019

Obudowa - ABS wzmocnione dodatkiem
10% wtokna szklanego, V 0

Wymiary (szer. X wys. x gl¢b.) -456 x 320 x 165 mm

Masa -6,5kg

Kategoria zabezpieczenia - Iwg DIN EN 60950

Stopien ochrony -1P 30

Podstawowe funkcje systemu

Automatyczne lub reczne wykrywanie urzgdzen liniowych

Automatyczny test urzgdzen

Pamig¢ ostatnich zdarzen

Wykrywanie podwojnych adresow

Wspolpraca z elementami adresowalnymi stuzagcymi do detekcji alarmow technicznych
Mozliwos$¢ zdalnego resetu urzadzen peryferyjnych

Programowalny czas reakcji na alarm z r¢cznych ostrzegaczy pozarowych

Podzial obszaru chronionego na strefy

Mozliwos$¢ koincydenciji w strefie lub w podstrefie

Opoznienia sygnalizacji pozaru i awarii programowalne dla poszczeg6élnych adreséw
Predefiniowane charakterystyki typow elementow

Mozliwos$¢ okreslenia dziatania wykonywanego po nacisni¢ciu klawisza ewakuacja
Aktywacja testu urzadzen wyj$ciowych wedtug adresu

Selektywne wyswietlanie i wydruk zdarzen wedlug daty i czasu

Mozliwo$¢ pelnej edycji konfiguracji z pulpitu lub komputera

Oprogramowanie dla PC

2.2.2. Funkcje automatyki systemu SSP.

Funkcje sterujace systemu SSP realizowane przez przekazniki programowalne w centrali i/lub w
modutach we/wy w petlach dozorowych.:

- Sterowanie wentylacji ogoélnej poprzez wysterowanie wejS¢ pozarowych w szafach

automatyki wentylacji i klimatyzacji;

- Sterowanie dzwigdw osobowych (wind) — po dostosowaniu ich automatyki do pracy w trybie

pozarowym,;
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- Sterowanie instalacji dzwickowego systemu ostrzegawczego DSO;
- Sterowanie sygnalizatorow optycznych.

Wszystkie sterowania pozarowe realizowane przez system SSP musza by¢ realizowane hardwarowo
(,,twardodrutowo). Oznacza to, ze linie sterujace wyprowadzone z programowalnych wyjsc¢
przekaznikowych w centrali SSP badz w modutach petli dozorowych muszg by¢ dolaczone bezposrednio do
uktadu elektrycznego zasilania sterowanego urzadzenia bez posrednictwa elementow innych systemow np.
sterownikow automatyki obiektowe;.

Funkcje monitorujgce realizowane przez programowalne wejscia przekaznikowe w centrali i
modutach SSP:

- Monitorowanie instalacji potozenia klap przeciwpozarowych na kanatach wentylacyjnych,
- Monitorowanie szafy systemu DSO,
- Monitorowanie zasilaczy ppoz.,

2.2.3.Elementy systemu SSP.

- Centrale wyposazone w autonomiczny uktad zasilania awaryjnego (czas podtrzymania w
stanie czuwania 72godz i 30min alarmu),

- Linie dozorowe pegtlowe klasy ,,A”, monitorowane na zwarcie, przerw¢ i doziemienie,
elementy w linii dozorowej z wbudowanymi izolatorami zwar¢,

- Elementy petli dozorowych: czujki optyczne, czujki multisensorowe (optyczno-termorozniczkowe),
moduty we/wy z wyjSciami sterujgcymi i wej$ciami monitorujgcymi,

- Reczne potwierdzenie pozaru: rgczne ostrzegacze pozaru wzdtuz ciggow
komunikacyjnych, przy wejsciach na klatki schodowe, przy wyjsciach na zewnatrz budynku i
w gléwnych pomieszczeniach technicznych,

- Adresowalno$¢ systemu: jednoznaczna identyfikacja kazdego elementu w liniach
dozorowych przez nadanie indywidualnego adresu,

- Urzadzenia do obstugi systemu: pulpit operacyjny z wyswietlaczem, drukarka zdarzen
(systemowa).

2.2.4. Zasilanie centralki podstawowe i awaryjne.

Centrale nalezy zasili¢ z istniejacej sieci elektroenergetycznej budynku wydzielong linig zasilajaca
wykonang przewodem typu NHXH 3x2,5mm?2.

Do zasilania awaryjnego stuzy¢ beda baterie akumulatoréw bezobstugowych umieszczonych w
centralkach. Pojemnos¢ baterii wystarczy na 72 godziny pracy centralki w stanie dozoru oraz 30 min alarmu
w razie zaniku napigcia w sieci energetycznej. W obudowie centrali zainstalowane zostang 2 akumulatory
12V/26 Ah potaczone rownolegle.

2.2.5. Dobor recznych ostrzegaczy pozarowych.
W ciggach komunikacyjnych i przy klatkach schodowych beda instalowane rgczne ostrzegacze
pozarowe. Reczne ostrzegacze pozarowe nalezy instalowacé bezposrednio na $cianie na wys. 1,40m. od

podtogi na drogach ewakuacyjnych, tak zeby byly one widoczne i tatwo dostepne i tak aby doj$cie do nich
nie przekroczyto 40 m. Zastosowane zostang adresowalne ROP-y. Reczny ostrzegacz pozarowy stuzy do
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r¢cznego wyzwalania alarmu pozarowego. Przystosowany jest do wspoélpracy z instalacja sygnalizacji
pozarowej systemu IQ8Control w technice petli dozorowych (Typ A zgodnie z normg EN 54-11). Trzy rdzne
wersje roznig si¢ jedynie obudowa (stopniem ochrony IP). Elektronika, podiaczenie i dziatanie jest takie
samo we wszystkich typach rgcznych ostrzegaczy. Reczny ostrzegacz pozarowy posiada zintegrowany
izolator zwar¢ i czerwong diode alarmowa LED. Alarm jest wywotywany przez rozbicie szybki. Stan alarmu
trwa do momentu zalozenia nowej szybki zapasowej. W komplecie z recznym ostrzegaczem znajduje si¢
kluczyk testowy stuzacy do przeprowadzenia testu dziatania przycisku. Reczny ostrzegacz przeznaczony jest
do montazu natynkowego, wewnatrz pomieszczen. Obudowa montowana jest mocowana na $cianie za
pomocg dwoch $rub. Punkty zamocowania dla czgsci aktywnej przycisku musza by¢ utozone poziomo.
Wszelkie otwory dla wprowadzenia przewodow instalacji przebiegajacej natynkowy muszg zostaé
wywiercone.
Rozmieszczenie r¢gcznych ostrzegaczy pozarowych pokazano na planach instalacji.

Dane techniczne:

- Zasilanie - poprzez petlg esserbus

- Przecigtny impulsowy pobdr - <45 pA

- Przecigtny pobor pradu w pracy awaryjnej - <18 mA

- Przecigtny pobor pradu w stanie alarmu impulsowy - 9 mA impulsowy
- Temperatura w miejscu pracy - -30°C do +70°C

- Wskaznik alarmu - LED czerwony

2.2.6. Dobor czujek pozarowych.

W obiekcie przewiduje si¢ zastosowanie optyczno-termorozniczkowych czujek dymu i czujek
optycznych ze wskaznikami zadziatania w przestrzeniach migdzysufitowych. Gniazdo uniwersalne stuzy do
podiaczenia wszystkich czujek automatycznych do petli dozorowych centrali IQ8Control. Budowa gniazda
pozwala na jego instalowanie zar6wno na tynku, jak i pod tynkiem. Czujka jest instalowana w gniezdzie za
pomocg zacisku bagnetowego. Gniazdo w swojej cze$ci wewngtrznej posiada srubowy blok zaciskow, ktory
shuzy do wprowadzenia przewodoéw petli dozorowej. Czujki systemu ESSER charakteryzujg si¢
najwczesniejsza sygnalizacjg alarmy dzigki zastosowaniu opatentowanej technologii wielosensorowej oraz
wyposazeniu kazdej czujki w mikroprocesor zapieniajacy rozproszenie inteligencji systemu.

W instalacji system sygnalizacji pozaru proponuje si¢ zainstalowanie nast¢gpujgce automatyczne czujki:
- czujki optyczne dymu serii IQ8Quad,
- czujki optyczno-termiczne serii IQ8Quad,
- gniazdo czujki serii IQ8Quad.

Seria IQ8 — bezpieczenstwo bez kompromiséw

Inteligentne czujki pozarowe z serii 1Q8 zapewniajg najlepsze z mozliwych zabezpieczenie dla $rednich i
duzych budynkéw o bardzo wysokiej koncentracji wartosciowego mienia. Czujki te opracowane zostaly
specjalnie z mysla o pracy w petli dozorowej centralek sygnalizacji pozaru essertronic, oferujac maksymalng
niezawodnos¢ eksploatacyjng nawet w przypadku zwarcia lub przerwy w obwodzie.

Na jednej petli dozorowej umiesci¢ mozna maksymalnie 127 czujek inteligentnych, podzielonych na
maksymalnie 127 oddzielnych grup dozorowych. Adresowanie poszczegdlnych czujek na petli przez
centralke sygnalizacji pozaru moze by¢ realizowane przy tym automatycznie (programowo).
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W razie pozaru nastgpuje natychmiastowa identyfikacja czujki, ktora zglosita alarm, oraz grupy dozorowe;j,
do ktorej nalezy. Alarm przekazywany jest automatycznie do stuzb interwencyjnych, np strazy pozarnej.
Najwazniejsze cechy
- Najwczesniejsza z mozliwych sygnalizacja pozaru dzigki:
- zastosowaniu opatentowanej technologii wielosensorowe;j,
- wyposazeniu kazdej czujki w mikro-procesor (rozproszona inteligencja)
- inteligentnemu potgczeniu niezaleznych metod detekcji (bardzo szerokie pasmo detekcji),
- wysokiej odpornosci na zwarcia i przerwy w obwodzie,

Optymalne zabezpieczenie przed fatszywymi alarmami dzigki:
- rozproszonemu mechanizmowi podejmowania decyzji o alarmie
- minimalnej podatnosci na zaktocenia elektromagnetyczne
automatycznej adaptacji do srodowiska,

Wysoka niezawodno$¢ eksploatacyjna i niskie koszty konserwacji dzigki:

- ciaglej autodiagnostyce,

- mozliwosci zdalnej diagnostyki,
Niski koszt instalacji i wysoka elastycznos¢ dzigki:

- zastosowaniu technologii p¢tli dozorowej ,

- mozliwosci wyltaczania sensorow przez funkcje czasowa lub zdarzenia w systemie,
Estetyczna konstrukcja i niewielkie gabaryty

Optyczna czujka dymu

W optycznych czujkach fotoelektronicznych znajduja si¢ dioda nadawcza i odbiorcza, umieszczone
pod odpowiednim katem wzgledem siebie. Jezeli do urzadzenia przedostang si¢ widoczne czgstki produktow
spalania (np. tlacego si¢ PCV), nastepuje rozproszenie wigzki Swiatta wysytanej przez diod¢ nadawcza, co
powoduje wzrost poziomu sygnatu diody odbiorczej. Czujki optyczne nie potrafig wykrywac niewidocznych
czastek produktéw spalania, wydzielajacych si¢ na przyktad podczas pelnego spalania drewna. Z tego
wzgledu nie nadaja si¢ jako jedyne zabezpieczenie tam, gdzie moga wystepowac tego rodzaju pozary.

Wiasciwosci funkcjonalne i uzytkowe:

e Niezawodna, wczesna detekcja pozaru dzieki opatentowanym metodom detekcji.

e Minimalna mozliwo$¢ wystgpienia falszywego alarmu dzigki automatycznej adaptacji do zmiennych
warunkow otoczenia.

e Whbudowany elektroniczny obustronny izolator zwar¢- odporno$¢ na zwarcia i przerwy petli
dozorowe;.

e Fliminacja falszywych alarméw przez klasyfikacje sygnatow i rozpoznawania wzorca sygnatow
typowych dla pozaru.

e Prosty montaz i konfiguracja.

e Szczegodtowa informacja o zabrudzeniu czujki.

e Autokompensacja - zmiana wartosci spoczynkowej sygnalow sensoréOw wraz ze zmiana warunkow
otoczenia i postgpujgcym zabrudzeniem.

e Automatyczna autodiagnostyka sensora.

o  Wyjatkowo niski pobor pradu od 40 pA do 60 pA.
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Czujki temperaturowe

Nadmiarowo roézniczkowa czujka termiczna mierzy przyrost temperatury w danym okresie czasu przy
pomocy termistora NTC o ujemnym wspoétczynniku temperaturowym. Zakres temperatur pracy wynosi : -
10°C do +60°C. Zastosowano termistor o specjalnej, dualnej konstrukcji, umozliwiajacy prawidtowy pomiar
temperatury otoczenia, a jednoczesnie odpowiednig reakcje na nagly jej wzrost.

Zastosowanie: pomieszczenia kuchenne, restauracja oraz chronione pomieszczenia w ktorych dopuszcza si¢
palenie papierosow.

Wskaznik zadzialania

Wskaznik zadziatania sygnalizuje stan alarmowy czujki umieszczonej pod podtoga techniczng lub w
przestrzeni sufitu podwieszonego. Wskazniki umieszczone zostang na suficie podwieszonym pod czujka lub
na $cianie w poblizu miejsca umieszczenia czujki. Dla potrzeb rozpatrywanej instalacji dobrano wskaznik
dla czujek serii 1Q8.

2.2.7. Dobor petlowych moduléw wejs¢ / wyjs¢.

Dla wykonania funkcji wysterowania urzadzen zewnetrznych (klapy pozarowe, wentylacja,
klimatyzacja, windy, itd.) oraz monitorowania stanu technicznego urzadzen przewidziano nastgpujace
moduty :

- Modut 4 wejscia/ 2wyjscia - eBK4G2R;
- Modut 12 wyjs¢ - eBK-12R;
- Modut 1we/lwy - FCT XS

Modutl 4 wejscia/ 2wyjscia - eBK4G2R

Adapter 4G/2R posiada cztery wejscia do podigczenia czterech nieadresowalnych linii dozorowych
oraz dwa wyjscia przekaznikowe. Dla linii dozorowych mozna zaprogramowac zalezno$¢ dwugrupowa
(dwuliniowa). Kazdy z dwoch przekaznikow mozna zaprogramowac jako monitorowany Iub nie
monitorowany.

Dane techniczne:

- Zasilanie czujek - poprzez petle esserbus

- Pobor pradu - <250 uA

- Temperatura w miejscu pracy - -20°C do +70°C

- Wilgotnos¢ wzgledna - < 97% bez kondensacji

- Napiecie znamionowe zasilania (monitorowane) - 12 VDC lub 24 VDC

- Wyjscia (z mozliwo$ciag monitorowania) lub bezpotencjalowe, z mozliwoscig ustawienia jako
rozwierne lub zwierne

- Rodzaj wyjs¢ - styki przekaznikowe

- Obcigzalnos¢ stykdéw przekaznikowych - 30 VDC /1 A lub
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Modutl 12 wyjs$é - eBK-12R

Sterownik lokalny 12R stuzy do rozbudowy centralek ESSER, zapewniajac znaczne zwigkszenie ich
mozliwosci. Modut zapewnia zdecentralizowane, lokalne sterowanie funkcjami zabezpieczen, takimi jak
drzwi pozarowe i inne elementy systemu. Poszczegélne grupy sterowania (przekazniki) traktowane sa jak
wewnetrzne wyjscia centralki sygnalizacji pozaru. Dzigki temu mogg by¢ uruchamiane réwniez z innych
centralek w sieci essernet. Kazdy z 12 przekaznikow sterownika mozna zaprogramowac jako rozwierny lub
zwierny, z poziomu programu konfiguracyjnego centralki sygnalizacji pozaru. Wszystkie adaptery i
sterowniki wspolpracuja z centralg po dwuprzewodowych, analogowych petlach dozorowych.

Dane techniczne:

- Zasilanie czujek - poprzez petle esserbus

- Pobor pradu - <100 uA

- Temperatura w miejscu pracy - -20°C do +70°C

- Wilgotno$¢ wzgledna - < 97% bez kondensacji

- Napiecie znamionowe zasilania (monitorowane) - 12 VDC lub 24 VDC

- Wyjscia (z mozliwo$ciag monitorowania) lub bezpotencjalowe, z mozliwoscig ustawienia jako
rozwierne lub zwierne

- Rodzaj wyjs¢ - styki przekaznikowe

- Obcigzalnos¢ stykdéw przekaznikowych - 30 VDC /1 A lub

Modul 1we/1wy - FCT XS

IQ8FCT XS jest modulem w pelni zasilanym z petli dozorowej esserbus/Plus kompatybilnym z
centralami 1Q8Control i FlexES Control. Modut przeznaczony jest do realizacji réznych funkcji
monitorowania i sterowania w systemach SSP, a w trybie FCT jest zoptymalizowany pod katem
inteligentnego sterowania i monitorowania urzadzen przeciwpozarowych, zwlaszcza klap pozarowych.
IQ8FCT XS posiada wyjscie do podlaczenia wskaznika zadziatania (Nrkat.781814) sygnalizujacego stan
aktywacji wejscia. Modut konfigurowany jest w oprogramowaniu tools 8000 i moze pracowa¢ w 2 trybach:
TAL lub FCT.

Tryb TAL

Wtrybie TAL wejscie monitoruje zewngtrzny zestyk NO lub NC, a jego pobudzenie sygnalizowane
jestkomunikatemalarmuzadresemiopisemtekstowym. Typkomunikatualarmu(Pozar, Wej$cie wyzwalajace, T-
Alarm, Uszkodzenie)konfigurowany jest w programie tools8000. Aktywacje wyjscia w trybie TAL mozna
skonfigurowa¢ od dowolnych zdarzen lub wg harmonogramu czasowego.

Tryb FCT

Tryb FCT jest przeznaczony dla inteligentnego sterowania i monitorowania klap pozarowych. W
trybie FCT klapa jest sterowana przez wyjscie przekaznikowe modutu, a jej 2 krancowki potozenia
otwartego i zamknigtego monitorowane sg przez S-stanowe wejscie modulu (za pomoca 3 rezystorow
parametrycznych). W konfiguracji wejscia okre$la si¢ maksymalny czas ruchu klapy (czas sygnatu
zwrotnego) i wejscie zglasza alarm, gdy klapa znajduje si¢ w polozeniu niezgodnym z jej stanem
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wysterowania np. samoczynnie si¢ zamknie lub zablokuje w trakcie ruchu. Poprawnie poruszajgca si¢ klapa
nie generuje po wysterowaniu niepotrzebnych komunikatéw zmiany potozenia.

Wyjscie przekaznikowe

Modut posiada przestawne wyjscie przekaznikowe (COM/NO/NC) wyposazone w wyjmowane
kostki zaciskowe do podlaczenia kabli. Wyjscie jest bezpotencjalowe, z mozliwoscia skonfigurowania w
programie tools 8000 aktywacji od dowolnych zdarzen i harmonogramu czasowego z przebiegiem:
aktywacji ciaglej, impulsowej, opdznionej, odwrocone;.

Dane techniczne:

e 1 wyjscie przekaznikowe bezpotencjalowe swobodnie programowalne.
e 1 wejscie monitorujace, dtugos¢ linii monitorujacej do 500 metrow.

¢ Impulsowe sterowanie wyjscia i funkcja potwierdzenia wysterowania urzadzenia.
e Zasilany z petli dozorowej, zintegrowany izolator zwarc.

e Do 127 modutéow IQ8 FCT na petle dozorowa.

e Sposob zasilania - z petli dozorowej

e Pobor pradu w dozorze - ok. 45 pA

e Pobor pradu w alarmie - ok. 9 mA (w impulsach)

e Obcigzalnos¢ wyjsc - 1A/30 V DC lub 1A/30 V AC

e Wilgotno$¢ wzgledna - 95% bez kondensacji

e Temperatura pracy - -20°C do +70°C

Sygnalizatory optyczne typ SO-Pd13

Sygnalizator przeznaczony jest do sygnalizacji optycznej w wewngtrznych systemach sygnalizacji
pozaru.

Sygnalizator posiada obudowe¢ wykonang z tworzywa sztucznego, w ktorej znajduja si¢ podzespoty
elektroniczne. W gornej czgsci obudowy znajduje si¢ zrédto §wiatla — diody LED. Sygnalizatory serii SO-
Pd13 majg umieszczone w swojej pokrywie ztacze zasilajace oraz czteropozycyjny mikroprzetacznik (tylko
w wersji z wbudowanym modutem synchronizacji), za pomocg ktérego mozliwe jest wybranie trybu pracy
sygnalizatora oraz czasu opdznienia wzgledem sygnalizatora ,,master” (tylko podczas pracy w trybie
»slave”).

Sygnalizator SO-Pd13 wystepuje w trzech wersjach: 9m, 6m oraz 3m. W zaleznosSci od wersji
sygnalizatora, zmienia si¢ obszar pokrycia (obszar, w ktorym natezenie $wiatla jest wigksze od 0,41x).

Sygnalizator SO-Pd13 spelnia wymagania normy PN-EN 54-23:2010, umozliwia tworzenie sieci
sygnalizatorow pracujgcych synchronicznie (synchronizacja z wykorzystaniem linii zasilajacej — wersja
sygnalizatora z modutem synchronizacji) lub z nastawionym opo6znieniem wzgledem sygnalizatora master
(od 0s do 0,7s).

Podczas pracy w sieci, tryb fali (opdznienie od sygnalizatora master do slave) nie jest objety zakresem

normy PN-EN 54-23:2010. Dostep do mikroprzetacznika jest ograniczony. W celu zmiany nastawu nalezy
usung¢ ostong mikroprzetacznika.
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Sygnalizator SO-Pd13 po podiaczeniu napigcia zasilania generuje sygnal optyczny impulsowy o czasie
rozbtysku krotszym od 0,2s. Czestotliwos¢ generowanego sygnatu optycznego wynosi 0,56Hz. Elementem
generujgcym $wiatto sg diody LED mocy, umieszczone w obudowie (kloszu) tworzacym uktad optyczny. W
zaleznos$ci od wersji sygnalizatora (wersja z wbudowanym modutem synchronizacyjnym) mozliwe jest
tworzenie sieci sygnalizatorow pracujacych synchronicznie lub z efektem fali. W przypadku pracy
sygnalizatorow w sieci, sygnalizator ,,master” wysyta impulsy synchronizacyjne po linii zasilajacej. Podczas
budowania sieci, sygnalizatory nalezy podlaczy¢ do zrodla zasilania poprzez filtr synchronizacyjny FS-1.

Dane techniczne:

e Napiecie zasilania - 16 — 32,5V DC.

e Pobor pradu w stanie spoczynku - OmA

e Pobor pradu w stanie dziatania - SO-Pd13/3m <38mA

e Pobor mocy w stanie alarmowania - SO-Pd13/3m <0,91W

e Rodzaj srodowiska pracy - Typ A

e  Zakres temperatury pracy - od -25°C do +55°C

e Stopien ochrony zapewniony przez obudowe - IP 54

e Barwa emitowanego $wiatla - Wg $wiadectwa dopuszczenia: czerwona
e (Czas pojedynczego rozbtysku - SO-Pd13/3m - 0,15s

e Kategoria urzadzenia - O

Zasilacz lokalny ppoz.

Zasilacze  przeznaczone s3 do  bezprzerwowego  zasilania  urzadzen  sygnalizacji
1 automatyki pozarowej o napieciu 24V i mocy do 135W spehiajac norme¢ PN-EN-54-4:2001.
Zasilacze z podtrzymaniem bateryjnym typu ZSP135-DR dostarczaja napigcia gwarantowanego z sieci
elektroenergetycznej lub przy jej zaniku z wewngtrznej baterii akumulatoréw. Wyposazone sg3 w dwa
wyjécia zabezpieczone bezpiecznikami. Przy przejsciu z zasilania sieciowego na bateryjne i odwrotnie, na
wyjs$ciach nie obserwuje si¢ chwilowych zanikéw napigcia.

Dane techniczne:

e Napigcie zasilania - 184...230...253V

e Czestotliwos¢ - 47 + 53 Hz

e Zaklocenia radioelektryczne - klasa B wg PN-EN 55022: 2000

o Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna - wg PN-EN-54-4: 2001

e Prad uptywu w przewodzie ochronnym - max 0.75mA

e Maksymalny pobor pradu z sieci - 1,8A

e Pobor pradu z akumulatora na potrzeby wlasne zasilacza - max 60 mA
e Napigcie tetnien na zaciskach wyjsSciowych - 150mV,,

e Sprawno$¢ przy catkowicie natadowanej baterii - min 84%

e Zakres zmian napigcia wyjsciowego w cyklu pracy buforowej - 24.5...26.8...28.5V
o  Wspdtczynnik kompensacji temperaturowej - -48mV/°C

e Napiecie wyjsciowe podczas tadowania samoczynnego - 28.0V

e Napigcia akumulatora uruchamiajace fadowanie samoczynne - 22.8V
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Czas zaniku zasilania sieciowego uruchamiajacy tadowanie samoczynne - 5 min

Maksymalny prad tadowania akumulatora - 1.5A

Prad konca tadowania samoczynnego - 0.5A

Czgstotliwosc testu akumulatora - 10min

Czas testu akumulatora - 10s

Dopuszczalne napigcia akumulatora podczas testu obwodu baterii - 25.0V

Niskie napigcie akumulatorow podczas pracy z baterii - 22.0V

Minimalne napigcie akumulatora — odlaczenie baterii - 20.0V

Wejscie zewnetrznego sygnalu dwustanowego (2 linie na potencjale masy urzadzenia) - S5V/ImA
Sygnalizacja zdalna - przekazniki (zanik zasilania, alarm zbiorczy) - trzy styki przelgczalne (NO i
NC) o obcigzalnosci 30Vp/1A

2.2.8. Wykonanie instalacji SSP.

Linie dozorowe detekcyjne wykona¢ kablem ekranowanym typu YnTKSYekw 1x2xImm w
powtoce koloru czerwonego. Nie dopuszcza si¢ stosowania linii odgateznych.
Linie dozorowe sterownicze wykona¢ niepalnymi przewodami certyfikowanymi HTKSHekw PH90
1x2x1 w powtoce koloru czerwonego. Nie dopuszcza si¢ stosowania linii odgatgznych.
Sterowanie modutow liniowych odbywa si¢ liniami dozorowymi. Zasilanie tych modutéw odbywa
si¢ dedykowanym okablowaniem HTKSH PH90 1x2x1,4 lub HDGs 2x1, o klasie odpornosci
ogniowej PH90.
Sterowanie klap bytowych odcinajacych nalezy wykonaé przewodami YDY, sterowanie klap
dymowych (24VDC) wykona¢ przewodami HTKSH PH90, zasilanie klap bytowych
napowietrzajacych (24VDC) wykona¢ przewodami HTKSH PH90.
Odgatezienia linii zasilajgcych i sterujacych jak rowniez podtaczenia do czujek liniowych wykonaé
w specjalnych puszkach PIP, eliminujacych mozliwo$¢ uszkodzenia linii sygnatowej lub zasilajace;j
w przypadku awarii jednego z elementow.
Przebiegi tras kablowych przedstawione zostaty na rysunkach rzutéw poszczegolnych kondygnacji o
poziomow obiektu.
Linie dozorowe instalowac

o w rurkach elektroinstalacyjnych montowanych w uchwytach na Scianach;

o w dedykowanych korytkach elektroinstalacyjnych w przestrzeniach podsufitowych;

o w rurkach lub korytkach elektroinstalacyjnych na sufitach i $cianach w wydzielonych

pomieszczeniach technicznych i biurowych;

o na sufitach zasadniczych w pomieszczeniach z zabudowg sufitow podwieszanych;
Linie zasilajace kablami HTKSH PH90 montowaé¢ na trwatym podlozu konstrukcyjnym obiektu
certyfikowanymi zespotami kotkéw 1 uchwytéw o odpowiednim PH. Doprowadzenia linii
zasilajacych do elementow usytuowanych w oddaleniu od $cian obiektu uktada¢ na zamontowanych
trasach kablowych (drabinki lub korytka), o odpowiedniej wytrzymatosci ogniowej, zamocowanych
do konstrukeji no$nej dachu obiektu.
Odejscia do wskaznikow zadziatania, ROP-6w, urzadzen wykonawczych i monitorowanych
wykonaé w rurkach ochronnych lub pod tynkiem w zalezno$ci od wystroju wnetrza.
Ekrany kazdej petli dozorowej podtaczy¢ do listwy zaciskowej na karcie centrali. Nalezy zwrocic¢
uwage aby ekran kazdej petli dozorowej byt podtaczony tylko w jednym punkcie, na poczatku lub
koncu petli dozorowej, co pozwoli unikngé powstania petli masy i zminimalizowa¢ zaklocenia
sygnatu w petli.
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Nalezy zachowac ciagglo$¢ ekranéw na catej dtugosci kazdej petli dozorowej. Niedopuszczalne jest
faczenie ekrandow z jakimkolwiek punktem uziemiajgcym lub innym potencjalem poza punktem
uziemienia w centrali.

W miejscach instalacji urzadzen petlowych pozostawi¢ 30cm zapasu kabla w postaci petli co
pozwoli na p6zniejsze wykonanie pomiaréw stanu izolacji, rezystancji i cigglosci dla kazdej catej
petli dozorowe;j.

Nie dopuszcza si¢ laczenia kabli poza puszkami rozdzielczymi PIP, zaleca si¢ jednak, by kable
pomiedzy urzadzeniami prowadzi¢ w jednym odcinku.

Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na zachowanie dopuszczalnych odleglo$ci pomiedzy instalacja
SSP a innymi instalacjami, zwlaszcza elektroenergetyczng i odgromowa, zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami.

Wykona¢ instalacj¢ zasilajaca centrali CSP. Centrala powinna by¢ zasilana z wydzielonego,
oznaczonego pola rozdzielni gtéwnej budynku, do ktérego nie mozna podtgcza¢ zadnych innych
urzadzen odbiorczych. Obwdd zasilania centrali powinien by¢ zabezpieczony bezpiecznikiem 6A.
Przy ukladaniu kabli nalezy unika¢ prowadzenia odcinkéw rownolegtych do zwodoéw pionowych i
poziomych instalacji odgromowej. Kable linii dozorowych oraz zasilajace centralg¢ powinny
przechodzi¢ odrebnymi przebiciami przez $ciany i stropy.

Na granicy stref pozarowych przejscie kabli przez przegrode nalezy uszczelni¢ zaprawag
ognioodporng, w taki sposob, by otrzyma¢ odporno$¢ ogniowag co najmniej taka jaka posiada
przegroda.

Moduly sterujace i nadzorujace montowa¢ w obudowach fabrycznych na §cianach, sufitach lub w
przestrzeni migdzystropowej (jesli taka wystepuje) w miejscu dogodnym dla pdzniejszych czynnosci
serwisowych. Istotne zmiany miejsca montazu zaznaczy¢ w dokumentacji powykonawczej.
Przewody o odporno$ci ogniowej PH90 nalezy uktada¢ na konstrukcjach lub uchwytach
posiadajacych certyfikat CNBOP §wiadczacy o zachowaniu odpornosci na bezposrednie dziatania
ognia przez 90 minut.

Stosowany wraz z kablem osprz¢t taczeniowy musi spetnia¢ wymog przesytu sygnatu elektrycznego
w warunkach dzialania wysokiej temperatury PH 90 okreslonych w PN-EN 50200:2006 lub E30-
E90 zgodnie z DIN 4102-12. Osprzet niezaleznie od kabla nalezy zamocowa¢ do podtoza za pomoca
odpowiednich $rodkéw pozwalajacych na utrzymanie odpowiedniej funkcji PH. Przewody
mocowane do podloza nalezy przytwierdzi¢ certyfikowanymi uchwytami i kotkami rozporowymi w
odlegtosci mniejszej niz 300mm.

W przypadku przejscia z okablowaniem SSP lub innymi obwodami sterowania urzgdzen
wykonawczych przez oddzielenia (granice) stref pozarowych nalezy bezwzglednie po wykonaniu
instalacji zabezpieczy¢ wykonane przepusty i ciggi kablowe masami plastycznymi o odpornosci
ogniowej odpowiadajacej odpornosci Scian lub stropéw, przez, ktéore wykonano dane przejscie
kablowe (posiadajace odpowiednie i aktualne certyfikaty).
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2.3. Stosowane materialy — instalacja DSO.

Jako standard przewidziano zastosowanie w obiekcie dzwickowego systemu ostrzegawczego Variodyn
DI firmy Honeywell.

Dzwickowy system ostrzegawczy powinien spelnia¢ nastepujace wymagania:

» System posiada mozliwo$¢ jednoczesnego nadawania przynajmniej czterech niezaleznych
komunikatow audio oraz nadawania komunikatéw informacyjnych badz prowadzenia ewakuacji
sekwencyjne;j.

» System umozliwia nadawanie osobnego, niezaleznego komunikatu audio dla kazdej strefy
naglo$nienia (kanatu wzmacniacza). Umozliwia to nadawanie komunikatow ewakuacyjnych o
konkretnej tresci informujgcej o sposobie ewakuacji z danej strefy.

» System zdecentralizowany, brak matrycy centralnej nawet w obrebie szaf sprzetowych— mniejsza
usterkowo$¢ systemu, brak wplywu elementow ulegajgcych awarii na pozostate elementy systemu.

» System posiada prawdziwie zdecentralizowang budowe tzn. calkowita awaria lub odlaczenie
jakiegokolwiek elementu nie powoduje awarii catego systemu.

» W systemie urzadzenia sterujgce (kontrolery) oraz wykonawcze (wzmacniacze) sg zasilane z dwoch
niezaleznych zrodet zasilania (230V AC oraz 24V DC). Awaria jednego zrodta lub przylacza
zasilania nie powoduje braku mozliwos$ci pracy systemu.

» Z uwagi na zdecentralizowang budoweg, system posiada mozliwos¢ rozbudowy poprzez dotaczenia
dodatkowych szaf w dowolnym miejscu obiektu, ktore zachowuja pelne dziatanie i funkcjonalnos¢
takze w przypadku awarii potaczen sieciowych.

» System posiada mozliwos¢ $wiattowodowej komunikacji pomigdzy szafami oraz stacjami
mikrofonowymi.

» System zapewnia cyfrowy przesyt sygnatu audio.

» System posiada funkcjonalnos¢ petli gltosnikowej zwigkszajaca bezpieczenstwo zachowania sygnatu
w linii glo$nikowej w razie jej uszkodzenia oraz zmniejszajacej spadki napigé = straty poziomu
dzwigku w okablowaniu.

» System posiada rézne sposoby pomiaru cigglosci linii glo$nikowej. Impedancyjny, mierzony na
wiecej, niz dwoch czestotliwosciach oraz za pomocg modutu konca linii. System pozwala na pomiar
za pomocg obu tych metod jednoczes$nie. Jednoczesne uzycie dwdoch metod pomiaru znacznie
zwicksza wykrywalno$¢ uszkodzen linii glosnikowych lub pojedynczych gltosnikdéw i powoduje, ze
system jest odporny na wady kazdej z metod pomiaru.

» Pomiar impedancji linii gloSnikowej w systemie odbywa si¢ w momencie zaréwno braku
nadawanych komunikatow/muzyki jak rowniez w momencie wykorzystania linii gloSnikowej do
nadawania przekazu audio.

» System zapewnia zwigkszong odpornos¢ na falszywe alarmy uszkodzenia glo$nikoéw Iub linii
glosnikowych. System posiada autoadaptacyjny pomiar impedancji linii glosnikowej, zwickszajacy
w znacznym stopniu odporno$¢ systemu na falszywe alarmy uszkodzenia glosnikow lub linii
glosnikowych. Autoadaptacyjny pomiar impedancji linii glosnikowych, dostosowuje si¢ do
naturalnych zmian impedancji linii, wynikajacych np. z okresowych zmian temperatury otoczenia
lub z powodu zmian temperatury kabla wynikajacej z odtwarzania przekazu audio. Dzigki
autoadaptacji impedancji linii glo$nikowej, system jest znacznie bardziej odpormny na zewngetrzne,
czynniki powodujace zmiany impedancji, poniewaz automatycznie je wykrywa oraz dostosowuje do
nich swojg warto$¢ odniesienia. Dzigki temu w systemie mozna ustawi¢ waski margines zmian
impedancji 1 ograniczy¢ wptyw zewnetrznych czynnikow, co uodparnia system na fatszywe alarmy
zwigzane z uszkodzeniem linii glo$nikowej badz uszkodzeniem glosnikéw. Pozwala to réwniez na
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wykrywanie uszkodzenia, kradziezy pojedynczych glosnikéw przy odpowiednio zaprojektowanych
liniach glosnikowych.

System posiada mikrofony tta akustycznego, regulujace poziom dzwigku naglasnianej przestrzeni na
podstawie zmian wartosci hatasu otoczenia.

System posiada konsole z mikrofonem dla strazy pozarnej wymagang rozporzadzeniem MSWiA,
posiadajaca $wiadectwo dopuszczenia CNBOP. Konsola umieszczona jest w obudowie metalowe;j
koloru czerwonego z napisem: ,,Mikrofon dla strazy pozarne;j”.

System posiada redundantne polaczenie stacji mikrofonowej i konsoli z mikrofonem dla strazy
pozarnej z kontrolerem systemu zgodnie z wymaganiem normy PN EN 54-16 dla stacji alarmowych.
System umozliwia zrealizowanie redundantnego polaczenia stacji mikrofonowej i konsoli z
mikrofonem dla strazy pozarnej z dwoma niezaleznymi kontrolerami, co zapewnia przekaz
komunikatu takze w przypadku ewentualnego uszkodzenia jednego z kontrolerow.

System posiada mozliwos¢ zrealizowania interkomu pozarowego pomiedzy stacjami
mikrofonowymi (mozliwos¢ transmisji full-duplex badz wywotanie do jednej, kilku lub wszystkich
stacji mikrofonowych). Funkcjonalno$¢ mikrofonu pozarowego zwigksza mozliwo$¢ komunikacji
ekip ratunkowych w momencie wystgpienia stanu zagrozenia w obiekcie.

System posiada mozliwos¢ dowolnego zaprogramowania przyciskow stacji mikrofonowej
pozwalajace nie tylko na sterowanie funkcjami audio, ale takze na regulacj¢ zewnetrznych systemow
poprzez wyjscia/wejscia GPIO systemu naglo$nienia/DSO.

System posiada mozliwo$¢ wprowadzenia oraz wyprowadzenia sygnalu audio z systemu poprzez
we/wy stacji mikrofonowej. Uzyskuje si¢ tym samym zwigkszenia funkcjonalnosci stacji
mikrofonowej pozwalajgc wprowadzi¢ do systemu sygnal z urzadzen, znajdujacych si¢ pod
bezposrednig kontrola operatora stacji mikrofonowych.

System posiada parametryczny korektor graficzny na kazdym kanale wzmacniacza, z mozliwoscia
korekcji osmiu pasm czestotliwosciowych i dowolnych zmian: czestotliwosci filtra, jego dobroci
oraz wzmocnienia. Czgstotliwos¢ srodkowa filtra moze by¢ nastawiona dowolnie, jego dobro¢ moze
by¢ ustawiona ptynnie w granicach0,6-9 oraz regulacja wzmocnienia/ttumiennia, z mozliwoscia
pltynnego nastawienia, wynosi +24dB/-24dB.

System posiada mozliwo$¢ cyfrowej integracji z systemem sygnalizacji pozaru marki Esser i
Notifire. Cyfrowa integracja moze dziataC, jako potgczenie podstawowe lub jako redundantne. Z
tego wzgledu system posiada mozliwo$¢ podiaczenia komunikacji cyfrowej i analogowej do
oddzielnych kontrolerow systemowych, zwigkszajac niezawodno$¢ przekazu informacji z systemu
SSP nawet w przypadku ewentualnego uszkodzenia jednego z kontroleréw.

System posiada zabezpieczenia przepigciowe linii glosnikowych oraz elementéw centrali, chronigce
centralg naglo$nieniowa przed przepigciami wynikajagcymi np. z wytadowan atmosferycznych.
System posiada wejscia i wyjscia GPIO (GeneralPurpose Input/Output), sg to przekaznikowe wejscia
i wyjscia sterujace z logikag Boole’a. Przy pomocy tych wejs¢ i wyj$¢ system moze zarzadzac i
komunikowac¢ si¢ z systemami podrzednymi i nadrzednymi w momencie ewentualnej integracji.
System posiada zaimplementowany protokot SNMP (Simple Network Management Protocol), jest to
protokot sieciowy stuzacy do zarzadzania oraz wymiany informacji o stanie systemu za
posrednictwem sieci IP. Protokét stuzy do komunikacji z systemami nadrzednymi i podrzednymi w
momencie ewentualnej integracji.

System zapewnia inteligentne przetaczanie wzmacniaczy mocy tzn. w przypadku wystapienia awarii
2 lub wigcej wzmacniaczy strefowych — wzmacniacz rezerwowy jest dynamicznie przetgczany na
zastgpowanie tego wzmacniacza strefowego, ktory w danym momencie mialby nadawa¢ w systemie
komunikat o najwyzszym priorytecie.

Produkcja elementow centrali odbywa si¢ na terenie Europy.
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2.3.1. Centrala Dzwiekowego Systemu Ostrzegawczego Variodyn D1 Comprio.

Przewiduje si¢ zastosowanie elementéw systemow rozgtaszania Variodyn D1 catkowicie zgodnych z
normg PN-EN 54-16. Zastosowane w projekcie urzadzenia i materiaty posiadajg odpowiednie $wiadectwa
dopuszczajace do uzytkowania w ochronie przeciwpozarowej na terenie Rzeczpospolitej Polskiej wydane
przez Centrum Naukowo Badawcze Ochrony Pozarowej w Jozefowie. System pozwala na nieustanne
kontrolowanie linii glto$nikowych oraz innych elementow systemu, co umozliwia wykrywanie uszkodzen,
badz anomalii w ich pracy bez przerw w rozgltaszaniu. W sktad systemu wchodza:

- szafy Rack 19”

- kontroler systemu Variodyn Comprio 4-8, wersja autonomiczna,

- wzmacniacz 4XD125B klasa D, 4x125W/100V, z wbudowanym zasilaczem,

- mikrofon strazaka w obudowie (Stacja mikrofonowa strazaka DCS12 RE, 12 przyciskow, mikr.

gruszka + Obudowa $cienna dla DCSF12 (konsola PSP),

- mikrofon strefowy DCS plus, 12 przyciskow,

- glosniki pozarowe sufitowe typu DELF 165/6PP 6W/100V,

- glos$niki pozarowe $cienne typu WAQ130/6 PP, 6W/100V,

- glo$niki pozarowe projektorowe typu DAW 130/10PP, 10W/100V,

- okablowanie obejmujace caly obiekt,

- pozostate elementy wymienione w zestawieniu urzgdzen.

System oparty zostal o mikroprocesorowy system multimedialny zapewniajacy dowolne sterowanie
liniami glosnikowymi w poszczegolnych strefach obiektu gwarantujacy wysoka jako$¢ dzwiegku.
Urzadzenia zaliczane do rodziny Variodyn D1 stanowig elementy skladowe Dzwigkowego Systemu
Ostrzegawczego. Sa to urzadzenia integrujgce funkcje ogdlnego rozglaszania muzyki i komunikatow z
funkcjg alarmowania w przypadku wystapienia zagrozenia pozarowego lub innego zagrozenia zycia lub
zdrowia ludzi przebywajacych w obiektach budowlanych. Produkt serii Variodyn D1 jest sterowany cyfrowo
i zawiera w sobie cyfrowe procesory dzwigku, umozliwiajac w petni cyfrowe miksowanie dzwicku i
nadawanie komunikatéw glosowych o wysokiej jakosci odstuchu. Wszechstronno$¢ pracy produktu
mozna rozszerzy¢ o dedykowane oprogramowanie dla komputerow klasy PC, umozliwiajace pobor i
wgrywanie ustawien poprzez sie¢ LAN. Szerokie mozliwosci, doskonata niezawodno$¢ i wszechstronnosé
oznaczaja, ze Variodyn DI jest niezwykle ekonomicznym systemem alarmowej komunikacji gltosowe;.

Podstawowe funkcje realizowane przez system:

mozliwos¢ dolaczenia zrédet dzwicku (mikrofonowych/liniowych) w tym mikrofonow

systemowych: mikrofony strazaka oraz mikrofony komercyjne (strefowe)

e system pozwala obshuzy¢ 8 linii glosnikowych i pozwala dowolnie grupowac linie w odregbne strefy
naglo$nienia,

e gsystem umozliwia indywidualng regulacje silty dzwigku w kazdej strefie dzwigk podlega cyfrowej
obrobce 1 kontroli system jest wyposazony w petni cyfrowy mikser dzwigku (procesor DSP)
system posiada wbudowang funkcj¢ odtwarzania elektronicznych komunikatow gtosowych wysokiej
jakosci (format Wav, 48kHz, 32 bit), prosta i intuicyjna konfiguracja,

e za pomocg dedykowanego oprogramowania istnieje mozliwo§¢ konfiguracji stref, priorytetow, a
takze definiowania wyj$cia sygnalizacji usterek, alarmu

e dedykowane oprogramowanie pozwala na podglad historii zdarzen

e  wbudowany wyswietlacz LCD podaje status pracy urzadzenia, pozwala na dokonywanie
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podstawowych ustawien w konfiguracji systemu,

e automatyczne odtwarzanie nagranego w banku pami¢ci komunikatu alarmowego,

e przekazywanie komunikatow stownych — ewakuacyjnych, ostrzegawczych lub informacyjnych

e (technicznych) poprzedzonych sygnatem modulowanym (gongiem) do strefy wybranej

e 7z klawiatury konsoli mikrofonu strazaka lub mikrofonu strefowego,

e mikrofon powinien by¢ testowany cyklicznie w czasie krotszym niz 100 sekund, a jego
sprawnos¢ okreslana bedzie w oparciu o test elektryczny i akustyczny wktadki mikrofonowe;.

e odbieranie sygnatow z centrali pozarowej,

e archiwizacja listy zdarzen (ponad 30000 wpisow),

2.3.2. Wzmacniacze mocy 4XD125B klasa D, 4x125W/100V, z wbudowanym zasilaczem.

Wzmacniacz VP o mocy 4x125B klasy D stuzy jako gléwny wzmacniacz mocy oraz jako rezerwowy
tor wzmocnienia sygnatow audio. Przetaczenie na kanal rezerwowy nastepuje automatycznie w momencie,
kiedy system wykryje awari¢ stopnia koncowego w ktérymkolwiek wzmacniaczu systemowym (gtéwnym
lub rozszerzajacym). Dzigki temu system Variodyn D1 jest niezawodny w kazdej sytuacji.

2.3.3. Mikrofon strazaka DCS12 RE w obudowie Sciennej.

Mikrofon strazaka umozliwia nadawanie komunikatow do wybranych stref lub do wszystkich stref
glo$nikowych réwnoczesnie. Ponadto mikrofon umozliwia pomini¢cie mikroprocesora CPU wzmacniacza
gtownego w razie jej awarii i nadawanie komunikatow do wszystkich stref przy uzyciu analogowej,
dedykowanej dla tego celu, wewnetrznej magistrali audio. Dokladny opis obstugi systemu z pulpitu musi by¢
zataczony do ksigzki przegladow systemu. Mikrofon strazaka posiada mozliwos¢ rozbudowy o dodatkowe
klawisze sterujace za pomocg rozszerzen. Powstalemu w ten sposob pulpitowi przypisane zostang
programowo funkcje wyboru stref, a takze kontroli stanu systemu, wlacznie z sygnalizacja jakiegokolwiek
uszkodzenia. Mikrofon strazaka ma przypisany najwyzszy priorytet w trybie alarmowym i tylko w tym
trybie moze by¢ uzywany. W stanie pracy normalnym (dozoru) mikrofon nie pozwala na nadawanie
komunikatow ogélnych. Najwyzszy priorytet mikrofonu posréod wszystkich zrédet dzwigku (w tym
komunikatow) oznacza, ze w przypadku slownego rozglaszania komunikatow za jego posrednictwem w
trybie alarmowym zostaje wyciszony komunikat automatyczny (ewakuacyjny lub odwotawczy).

2.3.4. Mikrofon strefowy DCS plus.

Mikrofon strefowy moze by¢ wyposazony w dodatkowe rozszerzenia zwigkszajace ilosé
programowalnych klawiszy. Mikrofon strefowy bedzie posiadat nizszy priorytet od mikrofonu strazaka oraz
komunikatu automatycznego. Mikrofon strefowy bedzie odlgczany podczas nadawania komunikatéw do
strefy naglo$nienia w trybie alarmu lub w przypadku uzycia mikrofonu strazaka w tym samym czasie.
Klawiszom mikrofonu strefowego mozna przypisa¢ rozne funkcje dajace mozliwos¢ wykorzystywania
systemu DSO do zastosowan komercyjnych takich jak nadawanie muzyki, audycji reklamowych lub tez
zaprogramowanych wczesniej komunikatow stownych przechowywanych na wbudowanej we wzmacniaczu
nieulotnej pamie¢ci. Klawiszom mozna przypisa¢ funkcje wybor stref w celu nadawania komunikatow
stownych oraz funkcje wyboru zaprogramowanego wczesniej komunikatu. Sposob konfiguracji funkcji na
pulpicie mikrofonu strefowego powinien by¢ w miar¢ mozliwo$ci uzgodniony z Uzytkownikiem systemu.
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2.3.5. Blok zasilania DSO.

System Variodyn D1 posiada wtasne, dedykowane zasilanie systemowe. Ze wzgledu na wymogi DSO
do dystrybutora zasilania podigczane s rowniez baterie akumulatorow stanowiace zasilanie zapasowe
systemu. W trakcie fadowania akumulatoréw system przeprowadza pomiar ich temperatury, aby nastepnie
odpowiednio skompensowaé napigcie tadowania. W sytuacji zaniku napigcia statego z modutow zasilaczy
(przerwa w dostarczaniu zasilania sieciowego) dystrybutor zasilania automatycznie przetacza obstugiwane
urzadzenia na zasilanie rezerwowe z baterii akumulator6w. Moment przetgczenia zasilania jest
niezauwazalny z punktu widzenia uzytkownika systemu w tym sensie, iz nie przerywa on rozglaszania.

2.3.6. Zestawy glosnikowe.

W sktad systemu DSO wchodzi szereg zestawdw glosnikowych dobranych pod katem zapewnienia
odpowiedniego pokrycia naglasnianych obszarow dzwigkiem oraz uzyskania wymaganej zrozumiatosci
reprodukowanej przez system mowy. W topologii systemu mozna wiec wyrdzni¢ zestawy gltosnikowe typu
sufitowego badz nasciennego. Wszystkie zastosowane zestawy glo§nikowe posiadajg wymagane certyfikaty
do stosowania w Dzwickowych Systemach Ostrzegawczych. Specyfikacja zastosowanych gltos§nikow zgodna
jest z ponizszy:

Glosnik sufitowy DELF 165/6PP

Glosnik sufitowy skonstruowany z mysla o dzwickowych systemach ostrzegawczych.

Opisywany model posiada pojedynczy, 2-membranowy glo$nik o mocy 6 W polaczony z okragly azurowa
ostong metalowa. Transformator dopasowujacy 100 V umieszczony jest z tylu. Glo$nik posiada neutralny
bialy kolor zgodny z RAL 1 wyglad pasujacy do kazdego wnetrza. Glosnik posiada wbudowane
zabezpieczenie, ktore powoduje, ze w przypadku pozaru uszkodzenie glosnika nie spowoduje awarii w
catym dotgczonym obwodzie. W ten sposdb zachowana zostanie integralnosé systemu, dzigki ktorej gltosniki
w innych obszarach begda dalej mogty by¢ wykorzystywane do informowania o biezacej sytuacji. Glosnik
posiada ceramiczny zespot zaciskow, bezpiecznik termiczny oraz odporme na wysoka temperature
okablowanie. Gtosnik moze zosta¢ wyposazony w opcjonalng ostone przeciwpozarowa w celu zwigkszenia
zabezpieczenia potaczen kablowych.

Glosnik scienny WAQ 130/6PP

Gtosnik Scienny to profesjonalny glosnik w wytrzymalej, a jednocze$nie estetycznej obudowie
metalowej. Doskonale nadaje si¢ on do instalacji w pomieszczeniach zamknigtych: w biurach, szkotach, na
parkingach, w centrach handlowych 1 wszgdzie tam, gdzie istnieje potencjalne niebezpieczenstwo
wystgpienia aktow wandalizmu.

Glosnik do emisji komunikatow ostrzegawczych zostal zaprojektowany specjalnie z mysla o budynkach, w
ktorych wymagane jest zamontowanie dzwickowego systemu ostrzegawczego. Glo$nik posiada wbudowane
zabezpieczenie, ktore w przypadku pozaru i zniszczenia glosnika nie dopuszcza do uszkodzenia instalacji, do
ktorej zostat dotgczony. W ten sposdb zabezpieczona jest poprawnos¢ dzialania systemu, jako catosci, a co
za tym idzie, przez gltosniki w innych strefach ludzie mogg by¢ w dalszym ciagu informowani o sytuacji
zagrozenia. Glosnik jest wyposazony w ceramiczny zespdt zaciskow, bezpiecznik termiczny i odporne na
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wysokg temperatur¢ okablowanie. W obudowie glosnikowej umieszczony jest gltosnik 2-membranowy o
wysokiej efektywnos$ci charakteryzujacy si¢ szerokim pasmem przenoszenia, dzigki czemu nadaje si¢
zar6wno do odtwarzania mowy jak i muzyki.

Glosnik projektorowy DAW 130/10 PP

Model DAW 130/10 PP jest projektorem dzwigku o mocy 10 W przeznaczonym do odtwarzania
mowy i muzyki (tta muzycznego) z wysoka jako$cia w roznorodnych instalacjach naglo$nieniowych
obiektow zamknigtych i otwartych. Wytrzymata obudowa aluminiowa wykonczona jest w kolorze biatym.
Gtlosnik ma mozliwos¢ przelotowego dolaczania okablowania. Projektor dzwigkowy moze by¢ stosowany w
dzwigkowych systemach ostrzegawczych
Gtlosnik do dzwickowych systemow ostrzegawczych jest specjalnie zaprojektowany z mys$lg o zastosowaniu
w budynkach, gdzie wymagania dotyczace jakosci systemu komunikacji glosowej okreslone sa w
odpowiednich przepisach. Projektor DAW 130/20 PP jest przeznaczony do stosowania w dzwigkowych
systemach ostrzegawczych i spelnia warunki odpowiednich norm.

Gtosnik posiada wbudowane zabezpieczenie, ktére w przypadku pozaru i uszkodzenia glo$nika nie
spowoduje awarii w obwodzie, do ktérego glosnik byl dotgczony. W ten sposdb zostaje zachowana
integralno$¢ systemu, co zapewnia poprawna prac¢ pozostatych glosnikow w innych strefach i dalsza
mozliwos¢ informowania ludzi o sytuacji. Glosnik posiada ceramiczny zespdt zaciskow, bezpiecznik
termiczny oraz odporne na wysoka temperature okablowanie.

Obudowa projektora dzwicku wykonana jest z wyttaczanego aluminium wykonczonego w kolorze biatym.
Azurowa ostona czotowa glosnika oraz wspornik montazowy wykonane sg z aluminium, co zwi¢ksza ich
odpornos¢ na korozje.

2.3.7. Dobor glosnikow.

W dzwickowym systemie ostrzegawczym zastosowano nastepujace gtosniki:
a) glosniki Scienne - zastosowane w pomieszczeniach bez sufitow podwieszanych
Dane do obliczen akustycznych:

e przyjety poziom tla akustycznego dla pomieszczen biurowych 66dB
e pomieszczenia za wyjatkiem klatki schodowej wylozone sa wyktadzing
e  brak sufitu podwieszanego
e wysoko$¢ mocowania glosnika 2,2m
e odleglo$¢ migdzy urzgdzeniami gltosnikowymi Sm
e wymagany poziom ci$nienia akustycznego 76dB (10dB powyzej SPL tta)
e skuteczno$¢ urzadzenia glosnikowego 96,2dB /W1m
o odleglos¢ max. odbiorcy komunikatu od urzadzenia gtosnikowego 8m
e zalecany odczep transformatora urzadzenia glosnikowego 3,0 W
e Poziom ci$nienia akustycznego = skutecznosé+(10xlog(Moc)-20xlog (Odleglos¢))

a wiec:

poziom ci$nienia akustycznego wytwarzanego przez urzadzenie gto$nikowe o mocy 3,0 W w odlegtosci Sm
od tego urzadzenia = 96,2+(10log(3,0) - 20log(5))=86,79dB Otrzymana warto$¢ jest wigksza od wymaganej,
warto$¢ tg mozna obnizy¢ poprzez regulacje poziomu wzmocnienia wzmacniacza.
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b) glos$niki sufitowe - zastosowane w pomieszczeniach z sufitami podwieszanymi

Dane do obliczen akustycznych:
e  przyjety poziom tla akustycznego dla pomieszczen biurowych 56dB2
e pomieszczenia za wyjatkiem klatki schodowej wylozone sg parkietem
e  wystepuje sufit podwieszony
e  wysoko$¢ mocowania glo§nika 2,5m
e odleglo$¢ miedzy urzadzeniami gtosnikowymi Sm
e  wymagany poziom cis$nienia akustycznego 66dB (10dB powyzej SPL tla)
e skuteczno$¢ urzadzenia gltosnikowego 100,7 dB /W1m
e odleglos¢ max. odbiorcy komunikatu od urzadzenia gtosnikowego 2,5m zalecany
odczep transformatora urzadzenia gtosnikowego 3,0W.
e  Poziom ci$nienia akustycznego = skutecznos¢+(10xlog(Moc)-20xlog (Odlegltosé))
a wigc:
poziom cis$nienia akustycznego wytwarzanego przez urzadzenie gtosnikowe o mocy 3,0W w odlegtosci 2,5
m od tego urzadzenia = 100,7+(10xlog(3,0)-20xlog(2,5))=85,47dB.
Otrzymana warto$¢ jest wieksza od wymaganej, warto$§¢ tg mozna obnizy¢ poprzez regulacje poziomu
wzmocnienia wzmacniacza.

¢) glosniki projektorowe - zastosowane na klatce schodowej

Dane do obliczen akustycznych:
e przyjety poziom tta akustycznego dla pomieszczen biurowych 66dB2
e pomieszczenia za wyjatkiem klatki schodowej wytozone sg parkietem
e wystepuje sufit podwieszony
e  wysoko$¢ mocowania glo§nika 2,5m
e odleglos¢ migdzy urzadzeniami glosnikowymi Sm
e  wymagany poziom ci$nienia akustycznego 76dB (10dB powyzej SPL tfa)
e  skuteczno$¢ urzadzenia gltosnikowego 96,4 dB /W1m
e odleglos¢ max. odbiorcy komunikatu od urzadzenia glosnikowegoSm
e zalecany odczep transformatora urzadzenia glosnikowego 6,0W.
e Poziom ci$nienia akustycznego = skuteczno§¢+(10xlog(Moc)-20xlog (Odleglosé))
a wigc:
poziom cis$nienia akustycznego wytwarzanego przez urzadzenie gtosnikowe o mocy 3,0W w odlegtosci 2,5
m od tego urzadzenia = 96,4+(10xlog(6,0)-20xlog(5))=90,21dB.
Otrzymana warto$¢ jest wieksza od wymaganej, warto$§¢ tg mozna obnizy¢ poprzez regulacje poziomu
wzmocnienia wzmacniacza.

Wymagania dla glo$nikéw

Glosniki we wszystkich pomieszczeniach i przestrzeniach rozmieszczono zgodnie z wytycznymi
CNBOP odnosnie projektowania i instalacji systemoéw DSO.

Gtoséniki nalezy montowaé do $ciany za pomocg metalowych kotkdéw na wysokos$ci nie nizej niz 2,2 m lub
ponizej stropu nie blizej niz 0,15m. Lokalizacj¢ glo$nikow pokazano na rysunkach. Proponowana struktura
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rozmieszczenia glo$nikow zapewni odpowiednig styszalno$¢ komunikatow ewakuacyjnych w kazdym z
pomieszczen budynku.

Na korytarzach i w lokalach z sufitami podwieszanymi nalezy zamontowaé glosniki sufitowe.

Natomiast w obszarach z sufitami podwieszanymi panelowymi oraz w pomieszczeniach gdzie brak sufitéw

podwieszanych z nalezy zamontowa¢ glo$niki nascienne. Wszystkie glosniki montowane do sufitu
podwieszanego muszg by¢ glosnikami w obudowie pozarowej.

W ciggach komunikacyjnych zaprojektowano glo$niki sufitowe a na klatce schodowej glosniki

projektorowe. Wszystkie glosniki posiadaja odczepy pozwalajace na skokowg regulacj¢ poziomu glosnosci.

Wymagania dla glo$nikéw pozarowych

>

Gtosnik pozarowy powinien by¢ wiaczany do linii glosnikowej za posrednictwem transformatora o
zmiennej przektadni, umozliwiajgcego transmisj¢ z wymagang moca.

Napiecie liniowe wystepujace po stronie pierwotnej transformatora nie moze przekracza¢ 100V.
Dostepne wartos$ci to: 100V, 70V, 50V, 25V.

Glosnik powinien przetwarza¢ pasmo akustyczne w zaleznosci od deklarowanego typu aplikacji -N,
H, E. Wymagane minimum: od 250Hz do 4kHz.

Obudowa ochronna gtosnika shuzgca do instalowania w stropie podwieszonym powinna zapewnic¢
niepalno$¢ w warunkach pozaru.

Obudowa glosnika powinna posiadaé odpowiednie zaczepy, linki, tancuszki, uchwyty,
umozliwiajace jej zamocowanie do $ciany lub stropu. Cate cigglo powinno wytrzymywaé upadek
glosnika pozarowego z wysokosci 1m.

Obudowa glosnika powinna posiada¢ odpowiednie srodki, uniemozliwiajgce jej upadek i przerwanie
pod wlasnym ci¢zarem linii gto$nikowych w warunkach pozaru.

Obudowa glosnika powinna posiada¢ odpowiednie przepusty, umozliwiajagce wprowadzenie i
wyprowadzenie przewodu o odpowiedniej $rednicy do jej wngtrza, przy zachowaniu odpowiedniej
dymoszczelnosci. W ten sposob odlaczenie glosnika jest w sposob jednoznaczny wykryte przez
uktad kontroli nadzoru cigglosci linii.

Obudowa gtosnika powinna by¢ tak skonstruowana, aby nie byto mozliwe wyptywanie roztopionego
w czasie oddzialywania wysokiej temperatury (towarzyszacej pozarowi) tworzywa sztucznego lub
ciektych produktow spalania na zewnatrz obudowy, w przypadku, gdy elementy wyposazenia
glosnika sa wykonane z takiego tworzywa.

Gtosnik powinien posiada¢ odpowiednie zaczepy umozliwiajgce proste zamocowanie glo§nika w
obudowie oraz tatwy demontaz.

Listwa zaciskowa stuzaca do wigczania glo$nika w lini¢ gtosnikows, powinna posiada¢ minimum 4
zaciski, do ktorych sa przylaczane pojedyncze zyly linii (zasada- jeden zacisk, jedna zyta). Materiat
listwy —ceramika, powinien uniemozliwia¢ powstanie zwarcia przewodow linii glosnikowej w
warunkach pozaru. Do jednego zacisku mozna przytaczy¢é dwie zyly, jezeli zostaly wczesniej
zacisnigte w rurce o odpowiednio dobranej srednicy.

Miedzy listwg zaciskowa a transformatorem gloSnikowym powinien by¢ zainstalowany bezpiecznik
termiczny, separujacy zwarty transformator od linii gto$nikowej.
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» Zaciski do przylaczenia przewodéw powinny by¢ tak skonstruowane, aby zyly przewodow byty
sci$nigte bez uszkodzenia migdzy metalowymi powierzchniami. Kazdy zacisk powinien umozliwiaé¢
przylaczenie przewodu o przekroju od 0.28mm?2 do 1,5mm?2 wigcznie.

» Glosnik, kolumna, projektor, moga by¢ przylaczone rownolegle do linii glosnikowej za
posrednictwem odpowiedniej listwy zaciskowej zawartej w odpowiedniej puszce instalacyjnej
tworzac ,,lini¢ boczng”. Warunkiem jest, aby:

-w glos$niku znajdowat si¢ bezpiecznik termiczny oraz ceramiczna listwa zaciskowa,

-w puszce instalacyjnej znajdowat si¢ odpowiednio dobrany do mocy glosnika bezpiecznik
nadpradowy bezzwloczny oraz ceramiczna listwa zaciskowa. Taka mozliwos¢ dotyczy systemow, ktore
sg w stanie wykrywac odtaczenie pojedynczego glodnika z posréod wszystkich glosnikow linii
glosnikowe;j.

» Obudowa ochronna ,,FIRE DOM”. Metalowa obudowa glosnika nie pozwalajgca na przedostawanie
sic dymu pozaru do przestrzeni mi¢dzystropowej pomieszczenia w wyniku spalenia membrany.

Wewnatrz obudowy, oprocz glosnika znajduje si¢ transformator glo$nikowy, ceramiczna listwa
zaciskowa, bezpiecznik przecigzeniowy oraz przepusty dla kabli.

» Urzadzenie kontroli linii glosnikowej w przypadku zainstalowania go poza ostatnim glo$nikiem, w
chronionym obiekcie, powinno by¢ tak zabezpieczone, aby w warunkach pozaru nie spowodowato
zwarcia linii glo$nikowe;.

» Materiaty konstrukcyjne

Materialy konstrukcji obudowy glosnika z tworzywa sztucznego powinny spetnia¢ nastgpujace

wymagania dotyczgce palnosci:

1. ISO 1210: 1992 Klasa FV-2 lub FH-2 dla urzadzen zasilanych ze zrédta o napieciu nizszym niz
30V r.m.s lub 42,4V d.c i pobierajagcych moc mniejsza niz 15W.

ii. ISO 10351: 1992 Klasa LFV-1 dla urzadzen zasilanych ze zrédla o napigciu wyzszym niz 30V
r.m.s lub 42,4 V dc, i/lub pobierajacych moc wigksza niz 15W

q) Stopien ochrony zapewniony przez obudowe powinien by¢ zgodny z nastgpujacymi
wymaganiami:
- dla glosnikow typu A dla zastosowan wewngtrz budynkow: stopien ochrony IP 32C wg PN-E-
08106:1992 (PN-92/E-08106).
- dla glo$nikoéw typu B-zewnetrzny: stopien ochrony IP 44C wg PN-E-08106:1992 (PN- 92/E-08106).

2.3.8. Podlaczenie mikrofonu strazaka.

Ze wzgledu na fakt, iz pomieszczenie serwerowni, w ktorym bedzie zainstalowany ,,mikrofon
strazaka" jest w tym samym pomieszczeniu co szafa RACK z urzadzeniami DSO wobec tego podiaczenie
pomiedzy urzadzeniami mozna wykona¢ zwyklg skretka o$mioparowg. Mikrofon bedzie zasilany
bezposrednio z systemu centralnego.
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UWAGA:

Pomieszczenie serwerowni powinno znajdowaé sie¢ w zabezpieczonej strefie lub by¢ wydzielone
pozarowo.

Mozliwe jest rowniez inne rozwigzanie po uzyskaniu pozytywnej opinii CNBOP.

2.3.9. Wspolpraca systemu DSO z systemem SSP.

W budynku zastosowany zostanie nowoczesny system sygnalizacji pozarowej typu IQ8Control
produkcji firmy Honeywell. W systemie zastosowano czujki multisensorowe dymu i temperatury (TF1-TF7).
Centrala sygnalizacji pozarowej CSP wyposazona w pole obstugi zostanie zainstalowana na stanowisku
ochrony przy wejsciu do budynku na parterze. Do sterowania poszczegdlnymi strefami naglo$nienia zostaja
wykorzystane wyjscia sterujace modutdow na linii dozorowej, po odpowiednim ich oprogramowaniu.
Potaczenie obu systemoéw nalezy przeprowadzi¢ po zainstalowaniu systemu DSO. Wszystkie polaczenia
wykona¢ kablem o odpowiedniej odpornosci ogniowej. Lacze pomiedzy systemem wykrywania zagrozenia i
systemem dzwigkowym bedzie ciggle monitorowane w celu wykrycia uszkodzenia. System sygnalizacji
pozaru powinien umozliwia¢ odbior informacji o uszkodzeniach systemu dzwickowego i1 zapewniaé
sygnalizacje akustyczng i wizualng dotyczaca tego rodzaju uszkodzen, wykorzystujac swoje wskazniki
sygnalizacyjne. Wspotpraca z centrala sygnalizacji pozaru CSP polegac bedzie na przewodowym potaczeniu
za pomocg certyfikowanego kabla kontrolera sieciowego z centralag CSP. Ilos¢ tych kabli wynika z iloSci
wydzielonych stref oraz z koniecznosci przesytania sygnatu awarii z systemu DSO do CSP. Alarm pozarowy
sygnalizowany w CSP spowoduje uruchomienie odpowiednich komunikatow do odpowiednich stref
glosnikowych, w zwigzku z tym potaczenie pomiedzy DSO i CSP wymaga zapewnienia realizacji
nastgpujacych funkcji:

- przekazanie sygnatu uruchamiajgcego transmisj¢ w danej strefie gtosnikowej. W tym
celu wyjscie strefowego przekaznika zweryfikowanego alarmu pozarowego (Il stopnia) jest
podtaczone do wejs¢ alarmowych kontrolera Variodyn D1.

- przekazanie informacji do CSP o uszkodzeniu w systemie DSO - w tym celu wyjscie
przekaznika alarmu zweryfikowanego kontrolera jest przylaczone do monitorowanego wejscia
CSP.

- potwierdzenie realizacji procedury wysterowania systemu DSO - zmiana stanu systemu DSO
jest przekazywana do CSP. Poniewaz nie sg to stany pozaru lub awarii nalezy zaprogramowac
je jako alarmy techniczne. Nie wykonanie zatozonej procedury powinno spowodowac
wystgpienie alarmu technicznego.

2.3.10. Zasilanie urzadzen.

Centrala Dzwickowego Systemu Ostrzegawczego DSO =zasilana bedzie z glownej rozdzielni
elektrycznej z przed glownego wylacznika pradu napigciem jednosfazowym 230V/50Hz. Nalezy
przewidzie¢ $rodki (np. poprzez zalozenie etykiet lub ograniczenie dostgpu) zapobiegajace
nieupowaznionemu odlgczeniu zrodta zasilania. Do zasilania rezerwowego systemu DSO przewidziano
zasilanie rezerwowe z baterii akumulatoréw umozliwiajace utrzymanie instalacji w stanie pracy przez co
najmniej 24h, po czym pojemnos$¢ jest wystarczajaca do zapewnienia alarmowania jeszcze przez co najmniej
30min.
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2.3.11. Wykonanie instalacji DSO.

Wymagania dla linii glo$nikowych:
Linie gltosnikowe nalezy prowadzi¢ kablem o odpornosci ogniowej PH90 HTKSH PH90 1x2x1,4,

Do mikrofonu strazaka poprowadzi¢ przewdd o odpornosci ogniowej 2xHTKSHekw PH90
4x2x0,8,

Do mikrofonu strefowego poprowadzi¢ przewod UTP kat,Se,

Szafa sterujgca systemem DSO znajduje si¢ w pomieszczeniu serwerowni na parterze.

Mocowanie przewodow w pionach kablowych nalezy wykona¢ przy uzyciu certyfikowanych
kotkow mocujacych, instalowanych co ok. 50 cm i uchwytow kablowych obejmujacych po kilka
przewodow lub na drabinkach kablowych E90 (wg DIN 4102 cz. 12).

Wszelkie przewierty obejmujace przejscia pomigdzy strefami ppoz. nalezy zabezpieczy¢
certyfikowang substancjg niepalng o wytrzymato$ci ppoz. nie mniejszej niz wytrzymatos¢ stropu
(Sciany) i dodatkowo oznaczy¢ za pomocg specjalnych tablic informacyjnych,

Kabel nalezy przytwierdza¢ do powierzchni nosnej kotkami o odpornosci ogniowej E90 min,
rozmieszczonymi co 30 cm lub w korytkach kablowych E90 (wg DIN 4102 cz. 12).

Przy wykonaniu okablowania systemu DSO nalezy zachowaé szczegdlng starannosé. Wszelkie
ewentualne laczenia kabla, wykonywane poza glosnikami, wykonywaé w specjalnej puszce
ogniotrwatej PIP-1AN,

Przewdd linii glosnikowej nalezy prowadzi¢ od gtosnika do kolejnego glosnika nie przerywac i nie
przedtuza¢ odcinkoéw. Polaczenia mogg si¢ odbywaé jedynie w puszce glo$nika na kostce
ceramicznej. Przewdd nalezy wprowadza¢ do obudowy glosnika poprzez dtawnice gumowa. Nie
nalezy rozgal¢zia¢, ani przedtuzac linii glosnikowej poza obudowe glosnika. Nalezy zachowac te
samg polaryzacje podigczenia glosnikéw do linii.

Instalacji wszystkich typow glosnikéw nalezy dokonywac zgodnie z instrukcjami instalacji
dostarczonymi przez producentéw glosnikow. W przypadku montazu $ciennego glosnikow nalezy
instalowac¢ je na wysokosci ok. 2,2-2,5 m z wykorzystaniem atestowanych kotkéw metalowych.
Przed zamknigciem i1 zawieszeniem glo$nikow nalezy wykona¢ zwory na glosnikach w celu
wybrania odpowiedniej mocy koncowej w miejscu tym nalezy takze szczegodlnie zwroci¢ uwage na
polaryzacje glosnika, powinna by¢ ona jednakowa dla wszystkich glosnikow. Lokalizacje
glosnikdéw podano na planach poszczegdlnych kondygnacji obiektu.

Poszczegolne linie znakowaé w odleglosciach pozwalajacych na ich tatwg identyfikacje dla celow
diagnostyczno- remontowych.

Potaczenie systemu z centralg systemu sygnalizacji pozaru wykona¢ przy pomocy kabli typu
HDGs, HTKSH PH90 zainstalowanych natynkowo/wtynkowo w listwie PCW typu 32x15 na
uchwytach atestowanych mocowanych przy pomocy kotkoéw rozporowych w odstgpach 0,3m.
Kabel zasilajgcy szafy DSO (NHXH 3x4mm?2) nalezy montowaé¢ na S$cianach i sufitach z
zastosowaniem certyfikowanych uchwytéw. W przypadku montazu w kanale ochronnym jego
klasa odporno$ci ogniowej powinna by¢ nie gorsza niz samego kabla. Kanat taki mocowac do
podtoza przy pomocy atestowanych kotkéw metalowych w odstgpach 0,3 m.

Trasy kablowe pionowe pomigdzy kondygnacjami nalezy prowadzi¢ w istniejacych
szachtach technicznych, po uprzednim jego uporzadkowani tj. usuni¢ciu lub przesunieciu
istniejacych instalacji, kable prowadzi¢ nalezy wykorzystujac atestowane korytka kablowe o
odpornosci pozarowej nie mniejszej niz 90min.
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e Wszelkiego rodzaju odstepstwa od tej zasady nalezy uzgodni¢ z projektantem i
Inspektorem ochrony przeciwpozarowe;.

e Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania si¢ z procedurg mocowan poOwyzszego
typu uchwytdw, a nastepnie wykonania préb i testbw mocowan z niego wynikajacych oraz
Scistego przestrzegania zasad uktadania tego typu instalacji.

2.3.12. Mocowanie glosnikow.

W przypadku glosnikow $ciennych (gabinetowych) lub projektorowych ich mocowanie odbywac sig
bedzie do $cian konstrukcyjnych w wigkszosci stanowigcych oddzielenie pomiedzy korytarzem a
pomieszczeniem. Glosniki mocowaé do $cian przy pomocy kotkéw rozporowych stalowych bezposrednio do
trwatej konstrukcji podtoza. Glosniki sufitowe w suficie podwieszonym nalezy przeprowadzi¢ za pomoca
metalowych linek mocowanych stalowym kotkiem z jednej strony do elementéw konstrukcji z drugiej
natomiast do glo$nika o dlugosci mniejszej jak zapas kabla tak aby urwanie glosnika nie spowodowato
uszkodzenia samej linii gto$nikowej. Nalezy zapewni¢ zapas kabla przy taczeniu glto$nikdw wpuszczanych
w sufit. Kazdy przewod musi by¢ mocowany indywidualnie. Przewod linii gtosnikowej nalezy prowadzi¢ od
glosnika do kolejnego glosnika nie przerywaé i nie przedtuza¢ odcinkow. Potaczenia moga si¢ odbywac
jedynie w puszce glo$nika na kostce ceramicznej w puszce ppoz. Przewdd nalezy wprowadza¢ do obudowy
glosnika poprzez dlawice gumowa. Nie nalezy rozgalezia¢, ani przedtuzac linii glosnikowej poza obudowe
glosnika. Nalezy zachowaé t¢ samg polaryzacje podiaczenia glosnikow do linii. Poszczegdlne linie
znakowa¢ w odleglosciach pozwalajacych na ich tatwag identyfikacje dla celéw diagnostyczno -
konsekracyjnych. Przy przechodzeniu linii glo$nikowej z jednej strefy do drugiej nalezy takie przejscie
uszczelni¢ masa uszczelniajacg firmy np. HILTI lub Promat. W przypadku prowadzenia instalacji w korytku
kablowym o odpowiedniej grubosci oraz odpowiedniej wytrzymato$ci ogniowej, nalezy odpowiednio
(zgodnie z aprobata) dobra¢ rozstawie elementow wsporczych, kable nalezy mocowaé opaskami
metalowymi w wymaganej odleglo$ci. Nalezy pamigtaé, iz w przypadku pozaru koryto kablowe ulega
skreceniu niszczac tym samym przymocowany do niego kabel. Dlatego rozstaw elementow mocujgco -
wsporczych oraz grubo$¢ koryta jest bardzo istotny. Izolacja kabla pod wptywem wysokiej temperatury staje
si¢ bardzo twarda i tym samym krucha co czyni ja podatng na uszkodzenia mechaniczne. Koncowki dwoch
przewodow pod zaciski nalezy zacisnag¢ w tulei w sposob profesjonalny.

Zalecenia instalacyjne:

- starannie uktada¢ przewody, aby nie naruszy¢ izolacji i nie przekroczy¢ minimalnego promienia ich

gigcia.

- nie uzywa¢ nadmiernej sity (wigkszej od katalogowej) podczas przeciggania przewodow aby nie

naruszy¢ izolacji.

- przed instalacja nalezy doktadnie zapozna¢ si¢ z niniejszym projektem.

- zaleca si¢ montaz urzadzen wg DTR producentow wszystkich urzgdzen i materiatow z

uwzglednieniem uwag zawartych w niniejszym projekcie.

- koncowki przewodow pod zaciski nie wolno zalewad cyna.

Wymagane pomiary:
* wykona¢ pomiary rezystancji izolacji przewodow linii glosnikowych,
* pomiar RASTI - pomieszczeniowy akustyczny wskaznik transmisji mowy Ww
reprezentatywnych pomieszczeniach (pokoj biurowy, korytarz, holl i klatka schodowa, holl,
pom. administracyjne, wybrane o r6znej kubaturze i zagospodarowaniu pomieszczenia.
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2.4. Stosowane materialy — instalacja interkoméw pozarowych.

W budynku Starostwa Powiatowego przewiduje si¢ wykonanie systemu interkoméw pozarowych.
System oparty bedzie o urzadzenia firmy SigTEL.

Systemy alarmowe, ktére znajdujg swoje zastosowanie w budynkach uzyteczno$ci publicznej, w
budynkach o wigcej niz jednej kondygnacji tam, gdzie ludzie, ktoérzy w razie niebezpieczenstwa nie majg
mozliwosci tatwej ewakuacji, mogg skorzysta¢ z systemu alarmowego wzywajac pomoc.

Telefony przeciwpozarowe zapewniajg prosta i skuteczng komunikacje dwukierunkowa, w tych obszarach,
aby pomoc osobom niepelnosprawnym czy osobom na woézkach inwalidzkich, podja¢ odpowiednie dziatanie
podczas zagrozenia, jednocze$nie aby pomodc zespotowi ratunkowemu ustalenie, gdzie wymagana jest
pomoc.

Obiekty w jakich mozna zastosowaé system telefonow przeciwpozarowych to centra handlowe, stadiony
sportowe, hotele, biurowce, banki, budynki uzytecznosci publiczne;j.

Dla potrzeb budynku zastosowano system interkomow pozarowych, pozwalajacy na dwustronng
komunikacj¢ pomiedzy interkomami, zaprojektowanymi w przedsionku windowym na poziomie parteru i
pigtra oraz stanowiskiem odbiorczym na stanowisku ochrony na parterze.

2.4.1. Konfiguracja i wyposazenie techniczne systemu.

Przewiduje si¢ zainstalowanie centrali odbiorczej z wyposazeniem umozliwiajagcym prace w
nastepujacej konfiguracji:
- jednostka gtdwna wyposazona w pole obstugi zostanie zainstalowana w holu wej$ciowym na
stanowisku ochrony na parterze.

Do komunikacji z jednostka gtdowna shuzg telefony pozarowe (pancle wywotawcze) umieszczone w
przedsionkach windowych.

2.4.2.Elementy systemu interkomu pozarowego.

- Jednostka glowna wyposazone w autonomiczny uktad zasilania awaryjnego (czas podtrzymania w
stanie czuwania 24godz i 180min alarmu),
- Interkom pozarowy (stacja wywotawcza).

2.4.3. Zasilanie jednostki gléwnej podstawowe i awaryjne.

Jednostke glowna nalezy zasili¢ z istniejacej sieci elektroenergetycznej budynku wydzielong linig
zasilajagca wykonang przewodem typu NHXH 3x2,5mm?2.

Do zasilania awaryjnego stuzy¢ beda baterie akumulatoréw bezobstugowych umieszczonych w
centralce. Pojemnos¢ baterii wystarczy na 24 godziny pracy centralki w stanie dozoru oraz 180 min alarmu
w razie zaniku napigcia w sieci energetycznej. W obudowie centrali zainstalowane zostang 2 akumulatory
12V/7Ah potaczone réwnolegle.
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2.4.4. Dobor jednostki gléwnej.

Kontroler ECU umozliwia operatorowi komunikacje z interkomami w systemie. Dostgpne sg rozne

wersje: ECU-4, ECU-32 ECU-64 oraz ECU-128 i umozliwiajg kontrolg¢ nad odpowiednio 4, 32, 64, lub 128
liniami.

Cechy:

Idealne rozwiazanie dla niepetnosprawnych, telefonéw pozarowych i stadionow.

Pozwala operatorom komunikowa¢ si¢ z maksymalnie czterema stacjami dla os6b
niepelnosprawnych lub strazakow.

Mozliwo$¢ rozbudowy do 12 linii za pomoca jednostki rozszerzen ECU-S.

Funkcja sieciowa umozliwia polaczenie do czterech kontrolerow (plus dowolne jednostki
rozszerzajace), co pozwala na wdrozenie systemow do 64 linii.

Dostarczany z podswietlanym wyswietlaczem LCD i stuchawka.

Prawdziwa komunikacja dupleksowa.

Unikalna funkcja "auto-learn" pozwala na szybka konfiguracje systemu.

Moze by¢ montowany polptasko za pomocg ramki AFP385.

Obstuga moze by¢ utrzymywana przez 24 godziny (w trybie gotowosci) 1 3 godziny (w uzyciu) przy
uzyciu 2 baterii 12V/7Ah.

Latwo wspolpracujg z dostgpnymi alarmami toaletowymi NC951, systemami petli indukcji audio
PDA, stroboskopami, przekaznikami aktywacyjnymi CCTV itp.

Rozmieszczenie urzadzen pozarowych pokazano na planach instalacji.

Dane techniczne:

Zatwierdzenia / certyfikaty
Zasilanie sieciowe

Prad znamionowy sieci
Wewngtrzny zasilacz
Calkowity prad wyjsciowy
Prad spoczynkowy
Zasilanie awaryjne

Liczba linii

Przekazniki pomocnicze

Wyjscia (OP1):

Inne wyjscia

Funkcje inzyniera (AL3)
Wskazniki

Sterowania

- zgodnos$¢ z BS5839-9.

-230V 50/ 60Hz.

- 500mA.

- 19V-28,5V (nominalny 27V).

- ograniczony do 1,5A przy 230Vac

- 100mA.

- 2 x 12V/7Ah polgczone szeregowo.

4 (mozliwos¢ rozszerzenia do 12 za pomoca jednostki

rozszerzen ECU-8S 8).

- Przekaznik btedu zmiany (bezpieczny w razie awarii). 30
V/1A

- Aktywuje, gdy ECU dzwoni; (OP2) Aktywuje, gdy

aktywne jest aktywne wywotanie alarmu toaletowego; (OP3)

Zamyka si¢, gdy sluchawka jest podniesiona i pozostaje

aktywna przez 2 minuty po jej wymianie. 24 V, maks. 50

mA

-+24 V. Zwykle uzywane do zasilania urzadzen

podtaczonych do wyjs¢ modutu ECU (przekazniki itp.).

- Tryb inzyniera i przyciski resetowania (wewng¢trzne).

- Wyswietlacz LCD 128 x 64 pikseli; Blad systemu;

Awaria zasilacza; Blad ogolny; Zasilanie wigczone.

- mikrotelefonem; Przyciski przewijania; Trzymac; Call

Accept; Funkcjonowac; Informator; Cichy buczek.
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e Polaczenia rozszerzen - 2 x 7zlacza CATS przewidziane dla opcjonalnego modutu
rozszerzenia ECU-8S (przewody dostarczane z ECU-8S).
Karta sieciowa ECU721 umozliwia podigczenie do 3
dodatkowych sterownikow ECU-4/8 (1 x ECU721 na ECU-

4/8).

e  Wymiary (mm) -410 W x 250 H x 80 D mm (podstawa); 439 W x 274 Hx 7
D mm (pokrywa). Stuchawka wystaje 80 mm poza wieko.

o Konstrukcja i wykonczenie - Metalowa pokrywa i podstawa, szara tekstura RAL7035.

e Stopien ochrony - 1P20.

e Waga - 3,1 kg (bez baterii).

e  Warunki pracy - -5°C do + 40°C. Maksymalna wilgotno$¢ wzgledna: 95%.

2.4.5. Dobor interkoméw wywolawczych.

Stuzby ratunkowe oraz kierownicy akcji uzywajg gtownie tych interkoméw. Interkomy EVC310RPO
posiadajg stuchawke telefoniczng w obudowie otwieranej poprzez pchniecie. Zwykle zlokalizowane sg przy
wejsciach oraz holach przeciwpozarowych, umozliwiajg kierownikom akcji ratunkowej komunikowac si¢ z
centralg budynku w sytuacji awaryjne;j.

Obudowy urzadzen posiadajg otwory, ktore umozliwiaja styszalnos¢ sygnatoéw z telefonow.

Cechy:

Interkom w estetycznej obudowie.

Dostarczany w wytrzymalej, czerwonej obudowie ze stali typu "push-to-open".
Idealny do stosowania w telefonicznych i stadionowych urzadzeniach rozrzadowych.
Pozwala komunikowac¢ si¢ z gtdéwnym kontrolerem SigTEL (i odwrotnie).

Utatwia niezawodng dwukierunkowa komunikacj¢ w sytuacji zagrozenia pozarowego.
Prawdziwa komunikacja dupleksowa.

Moze by¢ montowany na powierzchni za pomocg ramki T-BEZ302.

W przypadku prawidtowej instalacji spetnia a nawet wymagania BS 5839-9.

Dane techniczne:

e Zatwierdzenia / certyfikaty - zgodnos¢ z BS5839-9.

e Napicecie zasilajgce - 11V DC pochodzace od kompatybilnego kontrolera gtownego.

e Prad spoczynkowy - 1mA

e Prad aktywacji - 25mA (pobor pradu przy uzyciu stuchawki).

e Wskazniki - Kiedy operator w pokoju kontrolnym wywota stacje
zewnetrznag, na stacji wyciaga pulsujacy dzwiek dzwonka.

e Sterowania - zaczepem "Push to Open". Stuchawka w stylu telefonu (winda,
aby odebra¢ lub zadzwonic¢).

e  Wymiary (mm) -202 W x 278 Hx 100 D mm.

e Konstrukcja i wykonczenie - Czerwona stal (RAL 3000).

e Stopien ochrony - 1P20.

e Cigzar -3 kg.
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e  Warunki pracy - temperatura -5°C do + 40°C. Maksymalna wilgotno$¢
wzgledna: 95%.
e Uwagi Odpowiedz czestotliwosciowa mikrofonu
250 Hz do 5 kHz + 3dB;
Odpowiedz czestotliwosciowa glosnika
250 Hz do 4 kHz + 3 dB.

2.4.6. Wykonanie instalacji interkoméw pozarowych.

e Polaczenia paneli wejsciowych z centralka: kabel o odpornos$ci ogniowej HTKSHekw PH90
1x2x1,0 uktadany w uchwytach E90,

e Zasilanie elementow systemu NHXH 3x2,5mm?2,

e Przewody o odpornosci ogniowej PH90 nalezy uklada¢ na konstrukcjach lub uchwytach
posiadajacych certyfikat CNBOP §wiadczacy o zachowaniu odpornosci na bezposrednie dziatania
ognia przez 90 minut.

e Stosowany wraz z kablem osprzgt taczeniowy musi spetnia¢ wymoég przesyhu sygnatu elektrycznego
w warunkach dziatania wysokiej temperatury PH 90 okreslonych w PN-EN 50200:2006 lub E30-
E90 zgodnie z DIN 4102-12. Osprzet niezaleznie od kabla nalezy zamocowaé do podioza za pomoca
odpowiednich $rodkow pozwalajacych na utrzymanie odpowiedniej funkcji PH. Przewody
mocowane do podtoza nalezy przytwierdzi¢ certyfikowanymi uchwytami i kotkami rozporowymi w
odlegltosci mniejszej niz 300mm.

e W przypadku przejscia z okablowaniem przez oddzielenia (granice) stref pozarowych nalezy
bezwzglednie po wykonaniu instalacji zabezpieczy¢ wykonane przepusty i ciggi kablowe masami
plastycznymi o odpornosci ogniowej odpowiadajgcej odpornosci $cian lub stropdéw, przez, ktore
wykonano dane przejécie kablowe (posiadajagce odpowiednie i aktualne certyfikaty).

2.5. Skladowanie materialow.

Wszelkie materialy 1 urzadzenia powinny by¢ sktadowane w sposob zapobiegajacy ich zniszczeniu,
uszkodzeniu Iub pogorszeniu si¢ ich wlasciwosci technicznych na skutek wplywu czynnikow
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych
wlasciwosci  materialtbw  oraz  wymagania w  zakresie bezpieczenstwa  przeciwpozarowego.
Urzadzenia powinny by¢ przechowywane w oryginalnych opakowaniach, w nienastonecznionych
pomieszczeniach, z dala od materiatdéw chemicznych, zracych i zrodetl intensywnie wydzielajacych cieplo.
Kable powinny by¢ sktadowane zgodnie z zaleceniami producenta podawanymi w kartach katalogowych, w
szczegblnosci w zakresie temperatur -40°C do +70°C. Nalezy unika¢ narazania kabli na bezposrednie
dzialanie promieniowania stonecznego oraz opadéw atmosferycznych, deszczu i $niegu. Konce kabla musza
by¢ zabezpieczone kapturkami chronigcymi przed wnikaniem wilgoci.
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3. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO
WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH (SPRZET).

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych roboét. Sprzet powinien by¢ zgodny z wymaganiami okreslonymi w
szczegotowych specyfikacjach technicznych dla konkretnych rodzajow robot. W przypadku braku
odpowiednich ustaleh w specyfikacjach technicznych niezbedna jest akceptacja sprzetu przez inspektora
nadzoru inwestorskiego. Jezeli w specyfikacjach przewidziano mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu,
wykonawca uzgodni z inspektorem nadzoru wybdr sprzetu. Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru
inwestorskiego kopie dokumentdéw potwierdzajagcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzgt, maszyny i urzadzenia nie gwarantujgce realizacji umowy lub
kontraktu mogag by¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego i niedopuszczone do
realizacji robot.

3.2. Stosowany sprzet.

Sprzet powinien odpowiadaé ogdlnie przyjetym wymaganiom w zakresie jakosci 1 wytrzymatos$ci oraz
powinien posiada¢ wymagane parametry techniczne. Powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami
producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Elektronarzedzia (wiertarki, wiertarki udarowe,
bruzdownice itp.) mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i wlasciwego
dziatania. = Nalezy = je  zabezpieczy¢  przed  mozliwoscia  uruchomienia  przez  osoby
niepowotane. Wykonawca przystepujac do wykonania DSO i SSP winien wykaza¢ mozliwo$¢ korzystania z
nastgpujacych maszyn i sprzetu, gwarantujacych wiasciwag jakos¢ prac:

e wiertarka udarowa,

*  komputer przenos$ny z oprogramowaniem i kluczami sprzetowymi do konfiguracji systemu
SSP i DSO,

* urzadzenie pomiarowe umozliwiajace wykonanie wlasciwych pomiaréw elektrycznych
(rezystancja izolacji, rezystancja linii, pomiary impedancji petli zwarcia) posiadajgce aktualng
deklaracje kalibracji;

e przyrzad do pomiaru nat¢zenia dzwigku oraz zrozumiato$ci mowy zgodnie z PN EN
60849:2001,

* inny drobny sprzet montazowy.
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4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU (TRANSPORT).
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkéw transportu, jakie nie wplyng
niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materialéw. Srodki transportu powinny odpowiadaé
wymaganiom okreslonym w szczegotowej specyfikacji technicznej, jezeli gabaryty lub masy elementow
konstrukcyjnych lub urzadzeh wyposazenia wymagajg specjalistycznego sprzetu transportowego.

4.2. Transport materialow na plac budowy.

Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu urzadzen i
materialow, niezbednych do wykonania robot objetych dokumentacjg techniczng. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ materiaty przed przemieszczaniem w taki sposéb aby zapobiec ich uszkodzeniu. W czasie
transportu, zaladowania i wytadowania oraz sktadowania materialow nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcy.
Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i aparatow na stanowisko montazu bezposrednio przed montazem, w celu
unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.

5. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.
5.1. Ogélne zasady wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem, za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa i wymaganiami specyfikacji technicznych, oraz poleceniami
inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca zapewni tad i porzadek w miejscu wykonywania robot
oraz zabezpieczy wyposazenie pomieszczen biurowych i innych pomieszczen przed ich zniszczeniem. Po
zakonczeniu robot Wykonawca doprowadzi miejsce ich wykonywania do stanu pierwotnego.

5.2. Kolejnos$¢ wykonywania robot.

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robot.

5.3. Instalacje.

Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez wykwalifikowany personel z zastosowaniem
wlasciwych materialow. Przed montazem rurek instalacyjnych i listew wykonaé trasowanie uwzgledniajac
konstrukcje budynku oraz bezkolizyjno$§¢ z innymi instalacjami. Ewentualne uszkodzenia istniejgcych
instalacji, zwlaszcza instalacji bezpieczenstwa, nalezy niezwtocznie zglosi¢ Inspektorowi Nadzoru, ktory
okresli sposob ich naprawy. Trasa kablowa powinna by¢ prosta, umozliwiajgca konserwacje i rozbudowe.
Trasy powinny by¢ prowadzone w liniach poziomych i pionowych. Konstrukcje wsporcze i uchwyty
przewidziane do utozenia na nich instalacji DSO i SSP oraz sprzet i urzadzenia powinny by¢ zamocowane
do podioza w sposob trwaly, ognioodporny, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne. Wszystkie
przejscia linii DSO i1 SSP przez §ciany, stropy i t.p. powinny by¢ chronione przed uszkodzeniami i
uszczelnione materiatami  ogniochronnymi, odbudowujacymi odpornos$¢ ogniowag tych elementow.
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Wszystkie elementy wyposazenia powinny by¢ zainstalowane tak, aby nie zostaty pogorszone projektowane
warunki chtodzenia. Urzadzenia odlgczajace powinny by¢ zainstalowane w sposob zapewniajgcy odlaczenie
instalacji elektrycznej, obwodéw lub poszczegélnych aparatow, gdy jest to wymagane ze wzgledu na
konserwacje, sprawdzenie, wykrycie uszkodzenia, naprawe. Wyposazenie elektryczne powinno by¢
zainstalowane i rozmieszczone tak, aby zapewni¢ do niego dostep, gdy to jest niezbedne, t.j.:
* odpowiednia przestrzen dla umozliwienia montazu oraz wykonania przewidywanych zmian i
wymiany poszczegolnych cze$ci wyposazenia,
* dostep obshlugi do wyposazenia w celu sprawdzenia, przegladu, konserwacji i
napraw.

Wszystkie elementy wyposazenia powinny by¢ dobrane tak, aby byly zabezpieczone przed wszelkimi
oddziatywaniami oraz warunkami otoczenia i $rodowiska, na ktére moga by¢ narazone. W przypadku
konieczno$ci natychmiastowego wylaczenia zasilania urzadzen DSO 1 SSP nalezy uzy¢ urzadzenia
wylaczajacego. Powinno ono by¢ tatwo dostgpne i odpowiednio oznaczone. Przewody elektryczne nalezy
uktada¢ w sposob podany w Projekcie z zachowaniem 90-minutowej odpornosci ogniowej catej trasy.
Zasilanie sieciowe DSO wykona¢ jako jednofazowe 230V 50Hz z pola rozdzielni elektrycznej okreslonego
dokumentacja techniczng oraz wskazaniem Inspektora Nadzoru. Typ i zabezpieczenie obwodu wykonac
zgodnie z Projektem. Do obwodu zasilajgcego urzadzenia DSO nie podigcza¢ innych odbiornikoéw energii
elektryczne;j.

5.4. Programowanie i uruchomienie systemow DSO i SP.

Prace zwigzane z oprogramowaniem i uruchomieniem systemu moze prowadzi¢ wylacznie
wyspecjalizowana firma posiadajaca odpowiednie $wiadectwa szkolen oraz certyfikaty producentow.
Oprogramowanie nalezy wykona¢ przy uzyciu oryginalnych i aktualnych narzedzi programowych.
Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ do producentéw karty systemow w celu potwierdzenia nalezytego
wykonania i programowania. Ma to istotne znaczenie dla prawidlowosci pracy systemow oraz gwarancji na
urzadzenia i funkcjonowanie udzielanej przez producenta.

6. KONTROLA, BADANIA I ODBIOR ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg roboét, jako$¢ materialow i urzadzen. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ ewentualnego pobierania probek i badania materiatow i
robot. Do obowigzkow wykonawcy nalezy przedstawienie do aprobaty inspektorowi nadzoru inwestorskiego
programu zapewnienia jako$ci zawierajagcego wykaz uzywanego sprze¢tu i narzedzi, sposob i procedure
przeprowadzania pomiarow i badan, sposob postgpowania z materiatami, itp.

6.2. Czynnosci kontrolne etapowe.
Czynnosci kontrolne etapowe obejmuja sprawdzenie jakosci wykonania czgéci instalacji, a zwlaszcza
robot zanikajacych. Nalezy uwzglgdni¢ migdzy innymi:

- sprawdzenie cigglosci zyt przewodow,
- pomiar rezystancji izolacji przewodow,
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- pomiar pojemnosci przewodow,
- pomiar poziomow i jakosSci sygnatow.

W miar¢ postepu robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbgdnych
prob i1 pomiaréw dla kolejnych fragmentdéw instalacji. Wykonanie odno$nych prob powinno by¢
niezwlocznie odnotowane w dzienniku budowy.

6.3. Czynnosci kontrolne koncowe.

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzié:

- zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacja techniczng oraz z ewentualnymi zmianami
zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodno$¢ z przepisami szczegbétowymi,
instrukcjami producentéw, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedzg techniczng,

- jako$¢ wykonania instalacji,

- spelnienie przez instalacje wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych pozioméw
sygnatu oraz jego jakosci,

- zgodnos¢ oznakowania z Polskimi Normami.

W przypadku nie zadowalajacej jakosci robot lub uzytych materiatow wykonawca bedzie musiat
wykonaé¢ na wiasny koszt niezbedne poprawki i wymiany instalacji. Przed oddaniem do uzytku wykonawca
powinien dokona¢ uruchomienia instalacji i zademonstrowa¢ jej prawidlowe dziatanie zgodnie z
dokumentacjg techniczng i specyfikacjg techniczna.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT.

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego, przedmiar robot powinien zawieraé
zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych, z wyliczeniem i1 zestawieniem ilosci
jednostek przedmiarowych. Spis dzialow przedmiaru robdt powinien przedstawia¢ podziat robot w danym
obiekcie wedtug Wspdlnego Stownika Zamoéwien. Dalszy podzial przedmiaru robdt nalezy opracowac
wedlug systematyki ustalonej indywidualnie lub na podstawie systematyki stosowanej w publikacjach
zawierajacych normy nakladow rzeczowych. Tabele przedmiaru robot powinny zawieraé pozycje
przedmiarowe odpowiadajgce robotom podstawowym. Ogoélne zasady obmiaru robot dotyczg umoéw z
wynagrodzeniem kosztorysowym wykonawcy. Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres robot
wykonywanych zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru
inwestorskiego o terminie i zakresie obmierzanych robot. Powiadomienie powinno nastgpi¢ na co najmniej 3
dni przed tym terminem. Wszystkie wyniki obmiaru wpisywane sg do ksigzki obmiarow. Ksigzka obmiarow
jest niezbedna do udokumentowania wykonanych robot ulegajacych zakryciu lub zanikajacych. Jakikolwiek
btad lub opuszczenie (przeoczenie) w ilosciach w podanym przedmiarze lub w specyfikacji technicznej nie
zwalnia wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Korekta ewentualnych bledow lub
pominigtych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego wystapienia wykonawcy i akceptacji przez
inspektora nadzoru inwestorskiego, po porozumieniu z zamawiajacym, jezeli zawarta umowa o wykonaniu
robo6t nie stanowi inaczej. Obmiaru wykonanych robot dokonuje kierownik budowy. Podstawa dokonywania
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obmiarow, okres$lajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegolnych pozycji, jest przedmiar robot,
bedacy integralng czgscig dokumentacji projektowe;.
Jednostka obmiarows jest :
- [m] dla przewodow i niektorych elementow osprzetu elektroinstalacyjnego montazowego
- [szt] dla =zastosowanych niektérych elementéw instalacji 1 niektorych elementow
osprzetu elektroinstalacyjnego montazowego
- [kpl] dla czujek, central czy sygnalizatorow

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Wystepuja nastepujace rodzaje odbiorow: odbior cze$ciowy, odbior etapowy, odbior robodt
zanikajacych lub ulegajacych zakryciu, odbioér koncowy, odbior po okresie r¢kojmi, odbidr ostateczny
(pogwarancyjny). Ponadto wystepuje odbiodr instalacji i urzgdzen technicznych. Zasady odbioréw robdt moze
okresla¢ umowa o roboty budowlane.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Wszystkie czgséci robot zanikajgcych oraz ulegajacych zakryciu takie jak uktadanie przewodow pod
tynkiem itp. muszg by¢ zglaszane przez wykonawce do odbioru przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

8.3. Zasady ostatecznego odbioru robdét.
Odbioru nalezy dokona¢ wedtug PKN — CEN/TS 54 — 14 Systemy sygnalizacji Pozarowej oraz z

normg PN EN 60849. Po zakonczeniu prac odbioru koncowego robot powinna dokonaé¢ komisja w sktadzie:
- przedstawiciel inwestora,

przedstawiciel wykonawcy,
projektant,
specjalista d/s ochrony ppoz. w obiekcie,

przyszty konserwator systemu,
przedstawiciel firmy ubezpieczajace;.

Komisja w w/w sktadzie powinna wykona¢ m.in. nast¢pujace czynnosci :
- sprawdzenie uzytych materiatdw w zakresie zgodnosci z projektem i normami,
- sprawdzenie jako$ci wykonania instalacji i jej zgodnos¢ z projektem,
- wykonanie wymaganych pomiarow;

W czasie ostatecznego odbioru robdt, przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji wykonawca
zobowigzany jest dostarczy¢ zamawiajacemu nastepujace dokumenty:
1). Oswiadczenie Kierownika Robot o zgodnosci wykonania roboét z dokumentacja
techniczng i obowigzujgcymi przepisami,
2). Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi poprawkami powykonawczymi,
3). Dziennik budowy (jezeli wystepuje jako odrebny dla przedmiotowych robot),
4). Protokoty wszelkich wymaganych badan i pomiarow,
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5). Certyfikaty, aprobaty techniczne na urzadzenia i wszelkie inne wyroby zastosowane w
instalacji (systemie),

6). Dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obslugi, programowania i konserwacji
zainstalowanych urzadzen.

7). Deklaracje zgodnosci.

8.4. Szkolenie.

Wyznaczone przez Uzytkownika osoby zatrudnione w obiekcie powinny by¢ zapoznane z dzialaniem
systemow DSO i SSP. Szkolenie powinien przeprowadzi¢ wykonawca systemu. Udzial w szkoleniu
powinien zosta¢ potwierdzony na pismie, ktore zostaje dotgczone do akt osobowych pracownika.

8.5. Dokumentacja.

W pomieszczeniu ochrony gdzie zainstalowane jest zewnetrzne pole obstugi systemu SSP nalezy
umiescic:

instrukcje obstugi dla systemu DSO i SSP;

ksigzke rejestrowa dla systemow DSO i SSP;

instrukcje  postgpowania w  przypadku alarmow  pozarowych, uszkodzeniowych
(numer telefonu strazy pozarnej, kierownika obiektu, serwisu),

plan obiektu z naniesiong lokalizacjg poszczegolnych elementow systemu.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
- charakterystyke obiektu;

opis funkcjonalny systemow;

- opis techniczny systemow;

- rozmieszczenie urzadzen;

- przebiegi tras kablowych;

- schematy blokowe;

- specyfikacje¢ zastosowanych urzadzen;

- wykaz urzadzen i materialow;
- wskazowki dla administratora 1 konserwatora;
instrukcj¢ obshugi dla administratora systemu;

9. ROZLICZENIE ROBOT.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowsa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu, przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych. Cena
jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla roboty w STWiOR i w Projekcie.
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Przepisy prawne.

>
>

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane;

Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 29 czerwca 2018 r. w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu ustawy o dozorze technicznym

Ustawa w sprawie oceny zgodnos$ci, wzoru deklaracji zgodnos$ci oraz sposobu znakowania
wyroboéw budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie,
Dz. U. Nr. 113/728/1998;

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow

technicznych, .jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie;

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010

r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i

terenoOw;

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007r. w
sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie
zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobow do
uzytkowania;

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010r.
zmieniajace rozporzadzenie w sprawie wykazu wyrobow shuzgcych zapewnieniu bezpieczenstwa
publicznego lub ochronie zdrowia i Zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia
tych wyrobow do uzytkowania;

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999r., w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. nr 80 z 1999r., poz. 912);
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r., w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. nr 47 z 2003r., poz. 401);
Ustawa z dnia 14 sierpnia 1991 r. (Dz.U.Nr 147 z 2002r., poz.1229) o ochronie
przeciwpozarowe;.

Rozporzadzenie MSWiA z 7 wrzes$nia 2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow,

innych obiektow budowlanych i terenow ( Dz.U. Nr 109 z 2010 r.).

Rozporzadzenie MSWiA z 16 czerwiec 2003 r. w sprawie uzgadniania projektu budowlanego
pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej Dz.U. Nr 121 z 2003 r. poz. 1137).
Rozporzadzenie MSWiA z 22 kwietnia 1998 r. ( Dz.U. Nr. 55 z 1998 r. poz. 362) w sprawie
wyrobow stuzacych do ochrony przeciwpozarowej, ktore moga by¢ wprowadzone do obrotu i
stosowania wylacznie na podstawie certyfikatu zgodnosci.

Podstawowe zasady projektowania systemow sygnalizacji pozarowej — CNBOP w Jozefowie

2002 r.

Rozporzadzenie MSW z dnia 22 kwietnia 1992 r. w sprawie wydawania Swiadectwa

dopuszczenia (atestu) wyrobow stuzacych do ochrony przeciwpozarowej (Dz.U. Nr 40 z 1992 r.
poz. 1712)

BS5589-9 nowa norma brytyjska dla ewakuacyjnych systemow komunikacji gtosowe;j
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10.2. Polskie normy.

>

YV V V A\

Y

PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 14: Wytyczne
planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji.

PN-EN 54-1:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 1: Wprowadzenie (oryg.)
PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 2: Centrale sygnalizacji
pozarowe;.

PN-EN 54-2:2002/A1:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czeg$¢ 2: Centrale
sygnalizacji pozarowe;.

PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 3: Pozarowe urzadzenia
alarmowe -- Sygnalizatory akustyczne.

PN-EN 54-3:2003/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg$¢ 3: Pozarowe
urzadzenia alarmowe -- Sygnalizatory akustyczne.

PN-EN 54-4:2001 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 4: Zasilacze .

PN-EN 54-4:2001/A1:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 4: Zasilacze.
PN-EN 54-4:2001/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg$¢ 4: Zasilacze.
PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 5: Czujki ciepta -- Czujki
punktowe.

PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 7: Czujki dymu -- Czujki
punktowe dziatajace z wykorzystaniem §wiatla rozproszonego, $wiatla przechodzacego
lub jonizacji.

PN-EN 54-7:2004/A2:2009 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 7: Czujki dymu --
Czujki punktowe dzialajace z wykorzystaniem $wiatta rozproszonego, Swiatta
przechodzacego lub jonizacji.

PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej — Cz¢$¢ 10: Czujki ptomienia --
Czujki punktowe .

PN-EN 54-10:2005/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg$¢ 10: Czujki
ptomienia -- Czujki punktowe .

PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg$¢ 11: Reczne ostrzegacze
pozarowe.

PN-EN 54-11:2004/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 11: Rgczne
ostrzegacze pozarowe.

PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cz¢$¢ 12: Czujki dymu --
Czujki liniowe dzialajace z wykorzystaniem wigzki $wiatta przechodzacego.

PN-EN 54-13:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cz¢$¢ 13: Ocena
kompatybilno$ci podzespotow systemu.

PN-EN 54-16:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg$¢ 16: Centrale
dzwigkowych systemow ostrzegawczych.

PN-EN 54-17:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg$¢ 17: 1zolatory zwar¢.
PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg$¢ 18: Urzadzenia
wejscia/wyjscia.

PN-EN 54-18:2007/AC:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg$¢ 18: Urzadzenia
wejscia/wyjscia.
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PN-EN 54-20:2010 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 20: Czujki dymu
zasysajace.

PN-EN 54-21:2009 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 21: Urzadzenia transmisji
alarméw pozarowych i sygnatdéw uszkodzeniowych.

PN-EN 54-23:2010 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg$¢ 23: Pozarowe urzadzenia
alarmowe -- Sygnalizatory optyczne (oryg.)

PN-EN 54-24:2008 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg$¢ 24: Dzwigkowe systemy
ostrzegawcze -- Glo$niki (oryg.).

PN-EN 54-25:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czegs¢ 25: Podzespoty
wykorzystujace facza radiowe.

PN-EN 54-25:2011/AC:2012 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg$¢ 25: Podzespoty
wykorzystujace tacza radiowe.

PN-E-08350-14/2002 — Systemy Sygnalizacji Pozarowe;.

PN-B-02852. Ochrona przeciwpozarowa budynkow. Obliczanie gestosci obcigzenia
ogniowego 1 wyznaczanie wzglednego czasu trwania pozaru.

PN-91/E-05009. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

BN — 84/8984-10 Instalacje wewnetrzne. Ogélne wymagania.

BN-88/8984-19 Telekomunikacyjne sieci wewnatrzzaktadowe przewodowe. Linie
kablowe. Ogo6lne wymagania i badania.

PN-EN-45014:1993 (Ogolne kryteria dotyczace deklaracji zgodno$ci wydawanej przez
dostawcow) wprowadzona do obowigzkowego stosowania na mocy art. 20 ust. 1 w
zwigzku z art.19 ust.3 ustawy z dnia 3 kwietnia 1993r. o normalizacji (Dz. U. Nr 55,
poz.251 z pézn. zm.).

PN-92/M.-51004/01 - Czesci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji
pozarowej,

PN-92/M.-51004/05 - Czegs$ci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji
pozarowej. Czujki temperatury,

PN-92/M.-51004/07 - Cze$ci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji
pozarowej. Punktowe czujki dymu,

PN-EN 54 - Czesci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowej,
PN-EN 60849 Dzwigkowe systemy ostrzegawcze.

PN EN-54-16 Systemy Sygnalizacji pozarowej — Dzwigkowe systemy ostrzegawcze —
Centrale.

PNK-CEN/TS Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania, projektowania,
instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji.

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i
montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-53:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza.

PN-EN 60617-2:2002 (U) Symbole graficzne stosowane w schematach. Czegs¢ 2:
Symbole elementdéw, symbole rozrdzniajgce 1 inne symbole ogdlnego przeznaczenia.
PN-EN 60617-72002 (U) Symbole graficzne stosowane w schematach. Czg$¢ 7:
Aparatura taczeniowa, sterownicza i zabezpieczeniowa.
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PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne - Instalacje wngtrzowe.
PN-87/E- 05110/04, PN-76/E-05125 Przepusty kablowe, linie kablowe.

BN-76/8984-19 Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Ogolne wymagania.

YV VYV

BN-73/9371-03 Uziemienie urzadzen telekomunikacji przewodowej. Ogolne wymagania i
badania.

10.3. Opracowania.

» Instrukcje, dokumentacje techniczno-ruchowe i wytyczne dostawcy urzadzen, firmy
Honeywell.

» Dokumentacja techniczno-ruchowa dzwigkowego systemu ostrzegawczego Variodyn D1
produkowanego i sprzedawanego przez firm¢ Honeywell.

» Dokumentacje techniczno-ruchowe wydane przez producentéw urzadzen.

UWAGA:
WSZYSTKIE ROBOTY OKRESLONE W STWIOR NALEZY WYKONYWAC W _OPARCIU O
BIEZACO OBOWIAZUJACE NORMY I UREGULOWANIA.,
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