Zatgcznik nr 7 do Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zaméwienia
Znak sprawy: WA.272.1.18.2020

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA
dla zamoéwienia pod nazwa
»Budowa systemu monitoringu powodziowego dla Powiatu Mieleckiego”

- projekt dofinansowany przez Wojewédzki Fundusz Ochrony Srodowiska i Gospodarki
Wodnej w Rzeszowie

Przedmiot zaméwienia obejmuje: Demontaz starego systemu oraz dostawe, montaz
i uruchomienie nowego systemu monitoringu powodziowego w Powiecie Mieleckim.

System winien wspétpracowaé oraz wymienia¢ dane z dziatajgcym juz systemem monitoringu
powodziowego dla Powiatow: Jasielskiego, Ropczycko-Sedziszowskiego oraz Debickiego.

1. System sktada¢ sie bedzie z:

— stacji bazowej,

— 8 stacji pomiarowych poziomu wody na ciekach wodnych,
— 2 kamer obrotowych,

— 2 stacji opadowych.

Stacje pomiarowe stuzy¢ bedg do pomiaru poziomu wody na ciekach wodnych powiatu
mieleckiego. Dane pomiarowe przesytane bedg do stacji bazowej, ktéra zainstalowana
zostanie w Starostwie Powiatowym w Mielcu w Powiatowym Centrum Zarzadzania
Kryzysowego w pokoju nr 334. Stacja bazowa sterowa¢ bedzie transmisjg pomiedzy stacjami,
prezentowaé i wizualizowa¢ dane, analizowa¢ wyniki pomiardw a takze prowadzi¢ ich
archiwizacje. Na podstawie zebranych danych pomiarowych prowadzona bedzie analiza
a takze prognoza zagrozen powodziowych. Stacje opadowe beda stuzy¢ do pomiaru opadoéw.

2. Stacje pomiarowe zlokalizowane bedg w nastepujgcych punktach:
— Potok Zgérski w miejscowoséci Podborze;

— Potok Zgérski w miejscowosci Wadowice Dolne;

— Rzeka Breh w miejscowosci Zabrnie;

— Rzeka Bren w miejscowosci Ziempniow;

— Rzeka Breh Stary w miejscowosci Sadkowa Goéra;

— Rzeka Wistoka w miescie Przectaw;

— Rzeka Wistoka w miejscowosci Wola Mielecka;

— Rzeka Wistoka w miejscowosci Gawiuszowice.

3. Stacje opadowe zlokalizowane beda w nastepujgcych punktach:
—  Przectaw;
— Borowa.

4. Kamery obrotowe zlokalizowane bedg w nastepujgcych punktach:
— Potoku Zgorskim w miejscowosci Podborze;
— Potoku Zgérskim w miejscowosci Wadowice Dolne.

Zakres prac:

1. Demontaz starego systemu przeciwpowodziowego.

2. Ustalenie zera wodowskazu, w ktérych bedg zainstalowane stacje pomiarowe,
Z nawigzaniem do rzednych panstwowych.

3. Dostawa, montaz, zaprogramowanie i skonfigurowanie stacji pomiarowych oraz staciji



4.
5.

opadowych, kamer.
Dostawa, zaprogramowanie, skonfigurowanie i zainstalowanie stacji bazowe.
Przeprowadzenie szkoleh z obstugi Systemu.

Testowanie systemu bedzie obejmowaé:

PN

o 0

2.

Uruchamianie Systemu.

Aktywacje przesytania wynikéw pomiaréw poprzez transmisje danych.

Aktywacje wizualizacji wynikdw pomiarow na stronie internetowe;j.

Kalibracje oraz sprawdzanie poprawnego i czytelnego przesylu wynikow pomiaréw drogag
SMS.

Weryfikowanie czytelnej wizualizacji wynikdw pomiaréw na stronie internetowej.
Sprawdzanie poprawnej pracy miernika, akumulatora oraz rejestratora, sprawdzanie
poprawnosci tadowania akumulatora poprze panel stoneczny.

. Kontrole parametréw pracy panelu stonecznego z poziomu programu gtdwnego stacji

bazowe;j.

CHARAKTERYSTYKA URZADZEN ORAZ KONIECZNE MINIMALNE
WYMAGANIA FUNKCJONALNE:

. STACJA BAZOWA

Funkcje realizowane w trybie automatycznym:

1) Obustronna transmisja danych i polecen pomiedzy stacjg bazowg a stacjami
pomiarowymi.

2) Przetwarzanie, agregowanie i archiwizacja pomiaréw w bazie danych,

3) State prezentowanie aktualnych stanéw: poziomow wody, przyrostéw (ubytkow)
a takze przeswitéw pod kazdym z mostow,

4) Generowanie krotkoterminowych, kroczacych, biezgco aktualizowanych prognoz
stanéw wody oraz ich przyrostéw.

5) Sygnat audio-wizualny w stacji bazowej w przypadku:

— przekroczenia stanu ostrzegawczego kazdego punktu pomiarowego;

— przekroczenia stanu alarmowego kazdego punktu pomiarowego;

— kradziezy lub niezamierzonego zdjecia kazdej stacji pomiarowe;j;

— spadku napiecia akumulatora ponizej stanu krytycznego - w kazdej stacji pomiarowe;j,

6) Kazdorazowe wysytanie meldunku (alarmu) do wskazanych oséb w przypadku, gdy
zaistniejg zdarzenia wykazane w pkt. 5. Gdy poziom wody przekroczy stan alarmowy
stacja bazowa bezzwtocznie, automatycznie wysyta do stacji pomiarowej polecenie
wykonania ponownego, kontrolnego pomiaru, ktory potwierdza przekroczenie stanu
alarmowego.

Funkcje realizowane na polecenie (zadawane):

1) Prezentowanie w formie graficznej lub tabelarycznej zestawien zgromadzonych
pomiaréw
z dowolnie wybranych stacji pomiarowych za dowolnie wybrane okresy czasowe,

2) Woyswietlanie dla wybranego punktu:

— aktualnego poziomu wody w rzece (wraz z pomiarami z ostatnich 24 godzin)

— aktualnego przyrostu poziomu wody (wraz z przyrostami z ostatnich 24 godzin);

— wartosci prognozy krotkoterminowej kroczacej, stale aktualizowanej - dla w/w
poziomow;

3) Definiowanie listy oséb (instytucji) wymagajgcych natychmiastowego powiadomienia
o zaistnieniu okreslonych sytuacji,

4) Mozliwos¢ podgladu poprzez strone WWW parametrow eksploatacyjnych stacji (np.
aktualne napiecie akumulatora, progi natadowania akumulatora: max., krytyczny, czas
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5)
6)

do roztadowania akumulatora, stany wody: ostrzegawczy oraz alarmowy). Funkcja ta
dotyczy tylko oséb uprawnionych,

Eksportowanie plikow tekstowych z raportami (w formatach: tekstowym, CSV, Excel),
Wydruk raportu.

3. Graficzna prezentacja informacji pochodzacych z systemu (i ogélnodostepna strona
internetowa WWW):

1)

2)
3)

4)
5)

6)

7

8)
9)

mapa powiatu z naniesionym lokalizacjami punktéw pomiarowych. Ponadto, przy
kazdym punkcie informacje o: obsadzeniu stacji, stanie ostrzegawczym i alarmowym
oraz wynik ostatniego pomiaru,

petny wykaz wszystkich punktéw pomiarowych wraz z ich lokalizacjg a takze informacijg
0 obsadzeniu lub nieobsadzeniu poszczegdlnych stacji,

nazwa punktu pomiarowego,

fotografia mostu oraz zamocowanej stacji pomiarowej poziomu wody,

przedstawienie wykresow (dobowych) stanu wody w poszczegdlnych punktach
pomiarowych, wraz z zaznaczeniem poziomu ostrzegawczego i alarmowego — dla
kazdego punktu pomiarowego oddzielnie,

przekréj koryta rzeki, na ktérym uwidocznione winny byc:

dwie réwnolegte podziatki (rzedne): wysokos¢ lustra wody w cm oraz wysokosc
n.p.m.(nad poziomem morza) wm i cm;

faktyczny, aktualny poziom lustra wody (napetnienie koryta);

zaznaczone stany: ostrzegawczy oraz alarmowy;

biezgca, stale aktualizowana informacja liczbowa dotyczgca: wysokosci lustra wody,
przyrostu lustra wody oraz czasu ostatniego pomiaru,

zestawienie (tabela) zawierajgca: 9 ostatnich pomiaréw: wysokosci lustra wody wraz
z czasami ich dokonania, przyrosty (ubytki) a takze przeswity pod mostami,

wykres standéw wody w okresie ostatnich 24 godzin, wraz z prognoza,

wykres przyrostéw stanu wody w okresie 24 godzin, wraz z prognoza,

10) dla kazdego z punktéw pomiarowych mozliwos¢ wywotania powiekszenia (ZOOM) tzn.

pokazania na ekranie mapy w skali np. 1:10 000 przedstawiajgcej punkt pomiarowy
wraz z jego najblizszym otoczeniem (w promieniu ok. 1 km),

11) mozliwo$¢ uzyskania wstecz archiwalnych pomiaréow z wybranego dowolnie: punktu

pomiarowego oraz okresu czasu,

12) historie poziomoéow wody, mozliwos¢ definiowania i pokazywania wynikow pomiaréow

z dowolnie wybranego okresu czasowego (wykres ciggty),

13) generowanie zestawieh pomiaréw za wybrany okres dla wielu stacji pomiarowych

w celu wyznaczania zwigzkow wodowskazowych,

14) plansza umozliwiajgca dokonywanie konfiguracji parametréw poszczegolnych punktow

pomiarowych:
poziom ostrzegawczy i poziom alarmowy;
odstepy czasowe pomiedzy pomiarami.

4. Pozostale istotne informacje dotyczace stacji bazowej:

1)
2)

3)
4)

5)

Modem telekomunikacyjny jest zasilany z sieci energetycznej,

¥t acznosé z urzadzeniami pomiarowymi dokonywana jest z wykorzystaniem pakietowej
transmisji danych GPRS,

Program stacji bazowej zapewnia mozliwos¢ dalszej rozbudowy systemu,
Oprogramowanie steruje adresowaniem i kolejnym odczytywaniem danych ze stacji
pomiarowych w sposob automatyczny, a takze testuje i wizualizuje sprawnosc
urzadzen pomiarowych,

Oprogramowanie umozliwia analize przestanych danych, ich wizualizacje w postaci
graficznych wykreséw wraz z archiwizacjg oraz sporzgdzanie i wydruk dowolnie
zestawionych raportéw,



6) Wizualizacja w stacji bazowej jest realizowana poprzez okienkowg aplikacje opartg
o graficzny interfejs uzytkownika. Aplikacja pobiera pomiary z bazy danych, przetwarza
je i prezentuje wyniki w formie dynamicznych i interaktywnych wykreséw oraz
rysunkéw,

7) Podglad do wizualizowanych danych dot. pomiarow - jest dostepny dla uzytkownikéw
roznych platform software oraz hardware,

8) Program sterujgcy pracuje pod systemem WINDOWS 10,

9) W programie znajdujg sie wszystkie potrzebne funkcje: sterowania, wizualizaciji,
analizy oraz prognozowania,

10) Zainstalowany system posiada funkcje realizowane zaréwno w trybie automatycznym
jak i recznym (funkcje zadawane na polecenie),

11) System posiada wtasng stacje bazowa, wiltasng baze danych wraz z funkcjg
archiwizowania danych (liczgc od poczatku dziatania systemu),

12) Oprogramowanie  zapewnia mozliwos¢  natychmiastowego powiadamiania
wskazanych, uprawnionych osob na ich telefony komoérkowe — o potencjalnym stanie
zagrozenia.

5. Autonomiczny system automatycznego telefonicznego powiadamiania
indywidualnych oséb zamieszkujacych tereny zagrozone.

1) Funkcje adresowane do mieszkancoéow:

a) Wysytanie do mieszkancow terendéw zagrozonych wiadomosci SMS o przekroczeniu
stanu alarmowego (badz ostrzegawczego). Komunikat podaje: wysokos$¢ lustra wody,
przyrost, godzine i minute dokonanego pomiaru;

b) Wysytanie do mieszkancéw innych komunikatéw SMS o dowolnych tresciach;

c) Szybko$¢ wysytania komunikatéw:

— w przypadku niewielkich zbiorowosci — wysytka co najmniej 100 zawiadomien w ciggu
15 minut,

— w przypadku koniecznosci powiadomienia duzej liczby ludnosci — uruchomienie ustugi
pozwalajgcej na wysytke do 350 SMS/s.

2) Funkcje wykorzystywane przez administratora systemu:

a) Umozliwienie osobie funkcyjnej (z listy) uruchomienia systemu ostrzegania
mieszkancow z pulpitu sterujgcego komputera albo z wtasnego telefonu komorkowego,

b) Przypisywanie mieszkancéw zamieszkujgcych tereny zagrozone do punktéw, z ktérych
majg otrzymywac powiadomienia, wprowadzanie zmian (dodawanie/edycja/usuwanie
0s6b)

c) Wprowadzanie nr telefonéw mieszkancéw przez dyzurnego PCZK lub przez samego
zainteresowanego - poprzez strone WWW.

3) System ten moze dziata¢ autonomicznie, samodzielnie. Moze by¢ tez potgczony
z juz istniejgcym u systemem i przekazywac do niego komunikaty oraz ostrzezenia.

. STACJA POMIAROWA POZIOMU WODY W CIEKACH WODNYCH

1. Parametry stacji.
Winna byC¢ urzgdzeniem przenosnym w skiad, ktorego wchodzg nastepujgce elementy
o minimalnych wymaganiach techniczno-eksploatacyjnych:

1) Miernik radarowy o parametrach:

— zakres pomiarowy: 15m.

— doktadno$¢ pomiaru: ponizej 0,5% zakresu pomiarowego

— temperatura pracy: -200C do +500C

— klasa ochrony: IP-68



— zasilanie miernika: 10 do 30 V DC

— wyjscie prgdowe (4-20 mA) lub napieciowe (0-5V DC /0-10V DC)
— rozdzielczo$¢ pomiaru: < 4mm

2) Rejestrator o parametrach:

— liczba rekordow przechowywana w pamieci wewnetrznej: min. 20 000
— wejscie sygnatu: zgodne z wyjsciem miernika

— temperatura pracy: -20° C do +50° C

— zasilanie rejestratora;: 10-30 V

— definiowalne progi alarmowe: min. 2

— zegar czasu rzeczywistego (RTC)

— komunikacja: modem GSM/GPRS

— klasa ochrony: IP-68

— wbudowany modut GPS

3) Akumulator zelowy jako zrédto zasilania, 12V, tadowany buforowo,
4) Panel stoneczny do fadowania akumulatora o parametrach:

— moc maksymalna: 20W

— napiecie nominalne: 12V

— zywotnosé: po 10 latach zachowuje 90% mocy.

5) Regulator tadowania: technologia PWM

6) Obudowa poliweglanowa, zamykana

7) Konstrukcja mocujgca do mostu.

2. Funkcje stacji pomiarowej.
Stacje pomiarowe winny pracowac zaréwno w trybie automatycznym jak i tzw. ,recznym”.

2.1. Funkcje realizowane w trybie automatycznym:

1) wykonywanie pomiarow wysokosci lustra wody w punkcie pomiarowym zgodnie
z czestotliwoscig ustalong przez administratora systemu,

2) wykonywanie dodatkowych kontrolnych pomiarow wysokos$ci lustra wody w punkcie
pomiarowym z czestotliwoscig co 15 min,

3) obustronna transmisja danych i polecen pomiedzy stacjg bazowg a stacjami
pomiarowymi,

4) wysytanie do stacji bazowej pomiaréw zgodnie z czestotliwoscig ustalong przez
administratora systemu,

5) sprawdzanie wystgpienia przekroczenia (lub powrotu) stanu ostrzegawczego a takze
alarmowego — podczas pomiaréw kontrolnych,

6) niezwiloczne wystanie pomiaru do stacji bazowej w przypadku przekroczenia (lub
powrotu) stanu ostrzegawczego i alarmowego podczas pomiaréw kontrolnych,

7) Zmiana (zwiekszenie) czestotliwosci wykonywania pomiaréw w zaleznosci od
osiggnietego poziomu wody (stan ostrzegawczy, stan alarmowy),

8) wysytanie do stacji bazowej jednorazowych raportéw dobowych dotyczacych ustawien
oraz parametréw eksploatacyjnych stacji,

9) wysytanie meldunkdéw do administratora systemu - w przypadku wystgpienia awarii lub
probleméw technicznych  zakitécajgcych  prawidtowe funkcjonowanie stacji
pomiarowych,

10) generowanie alarmu w przypadku: stanu ostrzegawczego, stanu alarmowego,
krytycznego stanu napiecia w akumulatorze oraz przy prébie kradziezy,

11) zaprzestawanie pomiaréw po zdjeciu stacji z punktu pomiarowego,

12) automatyczne rejestrowanie pomiaréw oraz zdarzen w pamieci wewnetrznej
rejestratora,

13) ciggte wysytanie aktualnej lokalizacji (z modutu GPS) — w przypadku kradziezy staciji.

2.2. Funkcje realizowane na polecenie (zadawane ze stacji bazowej):



1) dokonywanie zmian czestotliwosci wykonywania pomiaréw dla wszystkich stanéw
wody (normalnego, ostrzegawczego i alarmowego) dowolnych stacji pomiarowych.
Maksymalna czestotliwos¢ wykonywania pomiaréw co 1 minute,

2) przyjecie i modyfikacja parametrow pracy stacji (ustalanie oraz zmiana poziomow
standw: ostrzegawczych i alarmowych).

3. Wymogi i warunki techniczne dotyczace stacji pomiarowe;j.

1) Identyfikacja kazdej stacji pomiarowej winna nastepowaé przy pomocy
jednoznacznego sposobu adresowania,

2) Stacja pomiarowa winna z zadang przez Zamawiajgcego okreslong czestotliwoscig
dokonywa¢ pomiaréw wysokosci lustra wody w dwoch odniesieniach jednoczes$nie:

— w metrach i centymetrach nad poziomem morza;

— wmetrach i centymetrach liczac od najnizszego punktu dna wyznaczonego w przekroju
koryta,

3) Antena w stacji pomiarowej winna by¢ zminiaturyzowana i odporna na uszkodzenia
mechaniczne,

4) Kazdy pomiar ustalony w harmonogramie przez administratora systemu winien by¢
bezzwlocznie wysytany do stacji bazowej (nie dotyczy dodatkowych pomiaréw
kontrolnych),

5) Stacja winna poprzez dokonywanie dodatkowych kontrolnych pomiaréw wykrywaé
moment przekroczenia (lub powrotu) stanu ostrzegawczego i alarmowego,

6) Dodatkowo kazdy pomiar oraz zdarzenie winny by¢ rejestrowane w pamieci
wewnetrznej rejestratora,

7) Pomiary ze stacji pomiarowych winny byé przekazywane w sposob zsynchronizowany
(skoncentrowany w czasie) tzn. nie wiecej niz z kilkuminutowym przesunieciem
czasowym dla wszystkich miejsc pomiarowych, celem pokazania wynikow
dokonywanych w zblizonym czasie,

8) Maksymalna czestotliwo$¢ odczytéw - 1 minuta,

9) Obudowa powinna by¢ odporna na warunki eksploatacji (trwajgce przez caty rok na
tzw. "wolnym powietrzu”),

10)Rozmiar obudowy oraz jej konstrukcja powinny umozliwia¢ montaz przy uzyciu
podrecznych narzedzi i jednoczesnie nie powinny utrudnia¢ przewozu,

11)Konstrukcja stelaza i obudowy winna by¢ zabezpieczona przed kradzieza,

12)Konstrukcja stelaza nie moze zaktécaé ruchu pieszego oraz kotowego. Winna byé
instalowana po zewnetrznej stronie mostu.

13)Stacja pomiarowa winna by¢ stosunkowo tatwa w montazu oraz w demontazu, bez
uzycia specjalistycznego sprzetu.

14)Okres nieprzerwanej pracy urzgdzenia pomiarowego winien trwaé przynajmniej przez
5 lat, bez koniecznosci zdejmowania urzgdzenia.

15)Pracg panela stonecznego winien zarzgdzac¢ regulator tadowania.

. STACJA OPADOWA

1. Elementy sktadowe:
a) Deszczomierz
— powierzchnia zbierajgca 200 cm?
— rozdzielczosé 0,1 mm
— doktadnos¢ do 20 mm/h ponizej +/- 1 %
— do 60 mm/h ponizej +/- 2 %
— do 200 mm/h ponizej +/- 10 %
— typ mierzenia korytkowy
— wyjscie: impulsowe



b) Rejestrator

— liczba rekordow przechowywana w pamieci wewnetrznej: min. 20 000
— wejscie sygnatu: analogowe 0 -5V

— temperatura pracy: -20° C do +50° C

— zasilanie rejestratora: 10-30 V

— definiowalne progi alarmowe: min. 2

— zegar czasu rzeczywistego (RTC)

— komunikacja: modem GSM/GPRS

— klasa ochrony: IP-68

— wbudowany modut GPS

c) Inne parametry

— temperatura otoczenia: -200C do +500C

— wspotpraca z dowolnym operatorem sieci komorkowej
— Akumulator zelowy, 12 V

— Regulator 12V, 6 A

— Panel stoneczny 12V, 10 W

— Konstrukcja nosna

2. Funkcje stacji opadowej — automatyczne:

1) Wykonywanie pomiaréw w punkcie pomiarowym zgodnie z wczesniej ustalong
czestotliwoscia,

2) Wysytanie pomiaréw po wykryciu opadu w punkcie pomiarowym zgodnie z ustalong
czestotliwoscig lub intensywnoscig deszczu,

3) Dwukierunkowa transmisja danych i polecen pomiedzy stacjg bazowg a stacjami
pomiarowymi.

4) Wysylanie do stacji bazowej (ze stacji pomiarowych) jednorazowych raportéw
dobowych dotyczacych ustawieh oraz parametréw eksploatacyjnych stacji opadowe.

5) Wysytanie do administratora systemu meldunkéw w przypadku wystapienia awarii lub
problemdw technicznych zaktécajgcych prawidtowe funkcjonowanie stacji pomiarowe;.

3. Funkcje stacji opadowej — na zadanie:

2.

Dokonywanie zmian czestotliwo$ci wysytania pomiaréw dla réoznych intensywnosci
opadu deszczu (opad zwykty, nawalny).

IV. KAMERA WIZYJNA

Parametry:

— obrotowa

— zoom optyczny: x25

— ogniskowa : 4,8~120mm

— rozdzielczos¢: 2560 x 1440 @ 25/30kl/s /AMPx

— diody IR LED (zasieg 100 m)

— kompresja: H.265+ / H.264+ /H.264 | MIPEG
obstuga kart micoSD / SDHC / SDXC do 256 GB

Router zewnetrzny LTE



