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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbidrkg obiektéw budowlanych dla zadania: ,BUDOWA INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ NA TERENIE II LO
W MIELCU- PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA BOISKA SPORTOWEGO WRAZ Z BUDOWA ZAPLECZA SANITARNO-
SZATNIOWEGO | INFRASTRUKTURA TECHNICZNA”

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét w ramach projektowanej inwestycii.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z rozbiérka obiektow budowlanych, to
jest:

— budowli,

— obiektéw matej architektury.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi
w ST 00.01 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. OgéIne wymagania dotyczace robét
Ogélne wymagania dotyczace robét podano w ST 00.01 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 00.01 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Materiaty wybuchowe
Zakaz stosowania materiatéw wybuchowych

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.01 ,Wymagania ogoine” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robdt zwigzanych z rozbiérka obiektow

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrki obiektdw budowlanych nalezy stosowaé:
- spycharki,

— fadowarki,

- dzwigi,

— mioty pneumatyczne,

4. TRANSPORT

4.1, Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.01 ,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym Srodkiem transportu. Wybor $rodka transportu zalezy od odlegtosci i warunkow
lokalnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST 00.01 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Czynnosci wstepne

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy obiektéw budowlanych, w stosunku do ktdrych zostato to przewidziane
w dokumentacji projektowej. Obiekty znajdujace sie w terenie robot, nie przeznaczone do usuniecia, powinny byé przez
Wykonawce zabezpieczone przed uszkodzeniem. Jezeli obiekty, ktbre majg byé zachowane, zostang uszkodzone lub
zniszczone przez Wykonawce, to powinny one by¢ odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposdb zaakceptowany przez
Zamawiajacego.
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5.3. Roboty rozbiérkowe

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej obiektéw przewidzianych do
rozbiorki, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej bedzie okre$lony przewidziany odzysk
materiatéw. Wszystkie obiekty przewidziane do rozbidrki, wykonane z elementéw mozliwych do powtérnego wykorzystania
powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wlasnoscig Wykonawcy,
powinien on przewiez¢ je na miejsce okre$lone w SST lub wskazane przez Inzyniera. Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST
stajg sie wiasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy. Doty (wykopy) po usunietych obiektach budowlanych
lub ich elementach, znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg beda wykonywane wykopy, powinny
by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczeg6Inosci nalezy zapobiec gromadzeniu sig w nich wody opadowej. Doty, w miejscach
gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw drogowych, nalezy wypemi¢ warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu
otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

5.4. Usuniecie kamieni i blokdw skalnych

Duze kamienie i bloki skalne powinny by¢ usunigte z powierzchni pasa rob6t ziemnych w obrebie wykopéw oraz w obrebie
nasypow w przypadku, gdy wysokos¢ kamieni lub blokéw skalnych przekracza 1/3 wysokosci nasypu. Jezeli wielko$¢ kamieni
lub blokéw skalnych uniemozliwia ich usuniecie bez wcze$niejszego podzielenia na mniejsze czesci, a przewidziano w tym celu
uzycie materiatow wybuchowych, Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby roboty strzelnicze byty prowadzone przez personel
posiadajacy wymagane kwalifikacje, przy zachowaniu zasad bezpieczenstwa okreslonych odpowiednimi przepisami oraz przy
spetnieniu ustalen zawartych w rozdziale SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”. Doty (wykopy) po usunietych kamieniach i blokach
skalnych powinny by¢ zabezpieczone lub wypetnione zgodnie z zasadami okre$lonymi w p. 5.3.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST 00.01 ,Wymagania ogoine” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia resztek budynkéw i budowli, gruzu, kamieni i
blokéw skalnych oraz sprawdzeniu uszkodzen elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania. Zageszczenie gruntu
wypetiajacego doty po usunietych kamieniach, blokach skalnych lub obiektach budowlanych powinno spetia¢ odpowiednie
wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
OgoIne zasady obmiaru robdt podano w ST 00.01 ,Wymagania og6ine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m3 (metr szescienny) rozebranych obiektéw budowlanych, usunigtych kamieni iflub blokéw skalnych.
Jednostkg obmiarowg pozostatych materiatéw wg jednostek obmiarowych pozycji kosztorysu.

8. ODBIOR ROBOT
OgoIne zasady odbioru rob6t podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.01 ,Wymagania ogéine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m3 robdt obejmuje:

— rozebranie obiektéw budowlanych,

— odwiezienie materiatu z rozbidrki,

— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

— ewentualne zasypanie i zageszczenie gruntu w dotach (wykopach) po usunigtych obiektach,
— usuniecie kamieni i blokow skalnych,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

Cena jednostki obmiarowej wg jednostek pozycji kosztorysu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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