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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngyjsymagania dotycce wykonania i odbioru
robot instalacyjnych elektrycznych zganych z budowBudowa rurociggéw
odwadniajacych ttocznych PE110mm,kabla energetycznego zasiaggo i sterowniczego,
budowa drenazu opaskowego budynku wraz z przepompowsgiwody, rurociggiem
ttocznym i kablem energetycznym zasilajcym, budowa odcinkow kanalizacji deszczowej
grawitacyjnej PVC200 na dziatce ewidencyjnej nr 185/1 obreb Stare Miasto, jednostka
ewidencyjna Mielec

1.2 Zakres stosowania specyfikaciji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktnpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3 Zakres robot obgtych specyfikaci

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robdét instalacyjnych
elektrycznych i obejmygjnastpujacy zakres robot: mortauktadu pomiaru pompowni i budowa
linii kablowych zasilajcych.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikagjizyodne z obowgzujacymi normami:

Linia kablowa — kabel wielaytowy lub wigzka kabli jednaytowych w uktadzie wielofazowym
albo kilka kabli jedno- lub wieloftowych pohczonych réwnolegle, akznie z ospraem,
utozone na wspolnej trasie 4ddzace zaciski tych samych dwoch wdzeir elektrycznych jedno-
lub wielofazowych albo jedno- lub wielobiegunowych.

Materialy — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania Robdt, zgodnie z Dokumentacj
Projektowy i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pimepektora Nadzoru.

Napigcie znamionowe lini- napecie medzyprzewodowe w przypadkugaiu przemiennego

lub migdzybiegunowe w przypadkuguiu statego, na ktére linia kablowa zostaty zbudayan
Niweleta— wysoka@ciowe | geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

Ochrona przed dotykiem goednim — ochrona oséb przed dotykiemeéa przewodzcych
dostpnych (metalowe obudowy wdzen elektrycznych) bdacych pod nagiciem w chwili
awarii lub w warunkach zaktdceniowych.

Osprzt elektroenergetycznych linii kablowych zbiér elementéw przeznaczonych dozenia,
rozgatziania lub zakaczania kabli, np.: mufy, gtowice,gdzki, kaacowki.

Odlegtad¢ miedzy przedmiotami- odlegt@é miedzy punktami przedmiotow najhij siebie
potozonymi, np.: odlegté¢ kabla od innego kabla, od rurggu.

Odlegta¢ pionowa mgdzy przedmiotami- odlegté¢ migdzy rzutami pionowymi przedmiotow.
Odlegta¢ pozioma mgdzy przedmiotami odlegt@¢ miedzy rzutami poziomymi przedmiotow.
Oprawa dwietleniowa — obudowazrodia swiatta posiadajca uradzenia utatwiajce jego
zapton i umaliwiajace jego instalowanie, a tadk ksztattugca wiaciwie bryk swiatta.

Ostona kabla — konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przedkaggeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elg&znego.

Ostona otaczajca— ostona nie dzielona lub dzielona, chemai kabel ze wszystkich
stron.Ostona otwarta- ostona chronca kabel z jednej, dwoch lub trzech stron.

Osprzt elektryczny linii kablowe}- zbidr elementéw przeznaczonych dozenia i zakaczenia



kabli np. mufy kablowe.

Przegroda— ostona utaona wzdta kabla w celu oddzielenia go odsgedniego kabla od lub
innych uradze.

Przepust— obiekty wybudowane w formie zamkiej obudowy konstrukcyjnej, stace do
przeptywu matych ciekbw wodnych pod nasypami kompdsogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

Przewiert sterowany- technika bez wykopowego uktadania rur ochronngté,kabli i innych
sieci energetycznych i telekomunikacyjnych, waznym otworze pod przeszkodami
terenowymi np. drogi kotowe, szlaki kolejowe, kayrzek.

Przykrycie— ostona utaona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznyrkagkzeniem od
gory.

Rysunki — czs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokaligaccharakterystyk i
wymiary obiektu bdacego przedmiotem Robot.

Rura przepustowa- rura grubécienna z tworzywa sztucznego, rura stalowa lub rego
materialu o nie gorszych wde@wosciach, przeznaczona do budowy przepustow dla kabli
miejscach skrzyowan z innymi uradzeniami uzbrojenia terenowego.

Skrzytowanie — takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktéryjakakolwiek czsci rzutu
poziomego linii kablowej przecina lub pokrywa giiklwiek czs¢ rzutu poziomego innej linii
kablowej lub innego ugdzenia podziemnego albo naziemnego, np. rggogitoru kolejowego,
drogi, wodyzeglownej lub sptawne.

Stup fwietleniowy— konstrukcja wsporcza staca do zamontowania wygjnika lub oprawy
oswietleniowej ulicznej, w ktorej w podstawie zairisi@ane § urzagdzenia §czeniowe i
zabezpieczafe.

Trasa kablowa— pas terenu lub przestrzeni, ktéregog asimetrii jest linia prosta, tamana lub
falista, hczaca dwa lub wjcej uradzer elektrycznych, w ktorym ufmne g jedna lub wgcej
linii kablowych.

Urzgdzenie rozdzielcze aparat elektryczny w obudowie lub w ostonie zpibmzajcej przed
bezpdrednim dotykiem ogci przewodzacych dosgpnych i przedostawaniemesdo wretrza
zanieczyszczemechanicznych lub wody lub bez tej ostony, w kbdnyas¢puje rozdziat energii
elektrycznej np. rozdzielnica elektryczna, szafalé&aa, zhcze kablowe itp.

Wyskgnik oswietleniowy— element konstrukcyjny (rag)imocowany na stupieswietleniowym
lub innej konstrukcji np. obiekt budowlanygiana budynku i sttacy do mocowania oprawy
oswietleniowej w okrélonej odlegtdci od stupa lulgciany, mae by pojedynczy, podwaojny lub
wieloramienny.

Zblizenie — takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktoryodlegtai¢ migdzy linig kablows,
urzadzeniem podziemnym lub dragkomunikacyja itp. jest mniejsza ni odlegtcé
dopuszczalna dla danych warunkow ukladania bez ostmsia przegrod lub oston
zabezpieczagych i w ktorych nie wyspuje skrzyowanie.

Zrodlo swiatta — aparat przetwarzajy energs elektrycza w fale swietlna widzialna.

1.5 Ogobine wymagania dotycgece robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz zgodé®z Dokumentagj
projektows, Specyfikaci Techniczig i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2 MATERIALY

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robétsanuby¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej specyfikacji i Dokumentacji Projektowe;.

Na Wykonawcy spoczywa oboaziek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego
wymaganej przez odpowiednie ustawy i rozgdeenia.



Wszystkie zakupione przez Wykonawcmaterialy zastosowane do budowy powinny
odpowiadéd normom krajowym zagpionym, j&li to mozliwe, przez normy europejskie lub
technicznym aprobatom europejskim.

W przypadku braku norm krajowych lub technicznyphodat europejskich elementy i materiaty
powinny odpowiada@wymaganiom odpowiednich specyfikacji

Zrodta uzyskania wszelkich materialtéw powinny ¢bywybrane przez Wykonawc z
wyprzedzeniem, przed rozpaczem robot.

2.1 Materialy podstawowe

Materiatami podstawowymi stosowanymi w robotackddeych przedmiotem niniejszej
spe\(}yfikacji 9. ) )
kable elektr%energetyczne na e 0,6/1kV YKY 3x2,5mm, YKSY 7x1,5mm i
YKY 5x5mm~ wedtug PN-93/E-90400 oraz PN-93/E-90401,

rury ostonowe z twardego polietylenu wedtug AT/9BADS5A, AT/99-03-0080, oraz
opinii technicznej IEN Warszawa spetnieg¢ warunki PN-74/C-89200,

bednarka stalowa PFeZn 25x4 mm wedtug PN-67/H-92328

rozdzielnice elektryczne.

v

v
v

Wszystkie materiaty ayte do wykonania robot wg zasad niniejszej speagiik winny
pochodzt z wytworni posiadacych certyfikat potwierdzagy wdrazenie systemu zapewnienia
jakosci na zgodnéd z norngy ISO 9001.

2.2 Sktadowanie materiatow

Gospodark materiatami naley prowadzé zgodnie z wytycznymi dla przedbiorstw
wykonujcych elektryczne roboty instalacyjno-mamwe. W przypadku braku takich
wytycznych, zasady gospodarki materialowej na plawdowy powinny b§ opracowane przez
generalnego wykonawc robot lub przedsbiorstwo wykonujce dany rodzaj robot w
porozumieniu z kierownikiem budowy.

Sposéb sktadowania materiatdw elektrycznych w mygjazjak i konserwacja tych materiatow
powinny by dostosowane do rodzaju sktadowanego materiatu.

Materialy takie jak: ospet kablowy, konstrukcje wsporcze naje przechowywa w
pomieszczeniach zamkiych, suchych, przewietrzanych isvaetleniowych. Rury naley
skladow& w wigzkach w pozycji stacej pionowej, bednarka stalowa winnatsktadowana w
zwojach, kable w czasie sktadowania powinny znapmtowic w bebnach. Dopuszcza ¢si
skladowanie krotkich odcinkéw w égach. Rbny powinny by ustawione na kragdziach
tarczy, a kggi utozone poziomo.

Wszystkie materiaty sktadowane na wolnym powiefppwinny by utozone w miejscu, gdzie
nie kxda naraone na uszkodzenie mechaniczne i dziatanie korozji.

2.3 Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techne przewidy maozliwosé
wariantowego zastosowania materialu w wykonywanRdbotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmnigj tygodnie przed xyciem materiatu, albo
w okresie diaszym, jgli bedzie to wymagane dla batigorowadzonych przez Inspektora
Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materigdunmaze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inspektora Nadzoru.



3 SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtu, ktory nie powoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych Robét. Spgz uzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilGgci
wskazaniom zawartym w Specyfikacji Technicznej iojBkcie Organizacji Robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypdutkku ustake w takich dokumentach
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie Robdét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Teucznej i wskazaniach Inspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robot ma bytrzymany w
dobrym stanie i gotowssi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroryodowiska i
przepisami dotyccymi jego uytkowania.

Sprzt powinien odpowiada ogolnie przygtym wymaganiom co do ich jako jak i
wytrzymatdci. Sprzt powinien mi€ ustalone parametry techniczne i powiniei bigtawiony
zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowangriga ich przeznaczeniem.

Maszyny mana uruchond dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu techngzmneziatania,
ponadto nalkey je zabezpieczyprzed maliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane.
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot winien wykazaie mozliwoscig korzystania z
nastpujacych maszyn i spetu gwarantujcych wiaciwa jakosé robot.

Sprzt wymagany do wykonania robét:

samochad specjalny liniowy z platfogbalkonem,

przyczepa do przewenia kabli,

przyczepa diaycowa do samochodu,

zuraw samochodowy,

spawarka transformatorowa,

zestaw urzdzex do przepychu przepustow,

wibromtot elektryczny lub spalinowy,

koparko-spycharka.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takighodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jakd wykonywanych Robot i wkziwosci przewaonych materiatow.
Srodki i urzdzenia transportowe powinny dyodpowiednio przystosowane do transportu
materiatéw, elementéw konstrukcyjnych itp. niegbych do wykonania danego rodzaju robot.
W czasie transportu nale zabezpieczy przewaone przedmioty i materiaty w sposob
uniemaliwiajacy ich uszkodzenie.
S'rod/ki transportowe stosowane przy wykonywaniu ztgoh robot to:

samochéd dostawczy,

samoch6d skrzyniowy,

AN N N N Y N NN

ciggnik kotowy z przyczepdo przewaenia kabli.
Transport kabli naltey wykona z zachowaniem nagiujacych warunkow:

kable naley przewoz¢ na kzgbnach, dopuszczaesprzewaenie kabli w kegach, jeeli
masa kggu nie przekracza 80kg, a temperatura otoczenigestenzsza nk +4°C, przy
czym wewntrzna srednica kegu nie powinna by mniejsza ni 40-krotnasrednica
zewretrzna kabla.

zaleca si przewaenie kgbnow z kablami na specjalnej przyczepie, dopusziza
przewaenie z kablami w skrzyniach samochodowzarowych lub przyczepach.eBny
z kablami przewmone w skrzyniach samochoddw powinny lmgtawione na kraydzi



tarcz, a tarczedbnow powinny by przymocowane do dna skrzyni samochodu tak, aby
bebny nie mogly si przetaczé& Stawianie bbnéw z kablami w skrzyniach samochodu
na ptasko jest zabronione.dgi kabla naley uktada poziomo.

ﬁaglroni_one jest przebywanie os6b w skrzyni samaghvodtzasie przewenia lgbna z
ablami.

umieszczenie i zdejmowanieghnow z kablami ze skrzyni samochodu zaleca si
wykonywa przy pomocyzurawia. Swobodne staczaniebbow z kablami ze skrzyni
samochodu oraz zrzucaniefgow kabli jest zabronione.

Transport materiatéw i elementéw matogabarytowyphaprawy éwietleniowe,zrodta swiatta
winien by dokonywany w fabrycznych opakowaniach w warunkachemaliwiajgcych
uszkodzenie, zawilgocenie lub zdekompletowanie.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraadidvania materiatow i osptz naley
przestrzegazalecaé wytworcy. Wskazane jest dostarczenie materiatéspirztu na stanowisko
montau bezpdrednio przed ich zabudowaniem.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ragaidnie z Kontraktem, oraz za jdko
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych Robot, zh zgodné¢ z Dokumentag
Projektovs, wymaganiami Specyfikacji Technicznej i Projekturg@nizacji Robot oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w planie i wyznhaczenie
wysokaici wszystkich elementow Robdt zgodnie z wymiaramiz¢gdnymi okr&lonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi ngnpe przez Inspektora Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu i
wyznaczeniu Robo6t zostgnjesli wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Rob6t lub wyznaczenia wysdkprzez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialém za ich doktadnsg.

Inspektora Nadzoruehlizie podejmowadecyzje w sposéb sprawiedliwy i bezstronny.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elemenRinot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w KontrakBlekumentacji Projektowej i w
Specyfikacji Technicznej a tag w normach i wytycznych. Inspektor Nadzoru jestwg@zniony
do kontroli wszystkich Roba6t i kontroli wszystkichateriatdbw dostarczonych na budpiub na
niej produkowanych, wgtzapc przygotowanie i produkej materiatdw. Inspektor Nadzoru
powiadomi Wykonawe o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te matsriatoboty, ktére nie
spetniaj wymaga jakasciowych okr&lonych w dokumentacji projektowej i Specyfikaciji
Technicznej.

Polecenia Inspektora Nadzorweds wykonywane nie piniej niz w czasie przez nhiego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawpod gr@gba zatrzymania Robo6t. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2 Wady rob6t spowodowane przez poprzednich wykomacow

Jezeli Wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiadokumentacji Projektowej,
Specyfikacji Technicznej, a zaistniata wadlié&atych robot spowodowana zostata robotami
wykonanymi poprzednio przez innych wykonawcow, nspektor Nadzoru zleci taki sposob
postpowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby wyelowa’ ich wady, a Wykonawca



wykona dodatkowe roboty zlecone przez InspektordzNiau na koszt Zamawigego.

5.3 Zakres i warunki wykonania robot

Projektowane linie kablowe musdby¢ wybudowane zgodnie z PN-76/E-05125 i warunkami
technicznymi obowgzujacymi na terenie dziatania Rejonu Energetycznegazsjtkownika linii
kablowych.
Roboty winny by prowadzone z zachowaniem kolejoiotechnologicznej ze szczegoinym
uwzgkdnieniem nagpujacych zasad:
a) \‘//vy’chzenie nagicia,

przeckcie i utazenie i pohczenie kabli,

przetazenie calych kabli do rowéw kablowych,

wykonanie pomiaréw sprawdzalych i ponowne vdczenie pod napcie.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akagpprojekt organizacji i harmonogram
robot uwzgedniajgcy wszystkie warunki w jakicheolzie wykonywana budowa.

5.4 Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze przy realizacji prac elektootazowych mag na celu wyznaczenie tras
linii kablowych i szaf lub tablic rozdzielczych. &stave wytyczenia tras linii kablowych i szaf
rozdzielczych stanowi Dokumentacja Projektowa. drhasii okreslong w projekcie nalgy
odtworzyt w terenie przed przygiieniem do budowy.

Wytyczenie trasy wykona przegbiorstwo geodezyjne lub uprawniony geodeta.

5.5 Roboty ziemne

Roboty ziemne zgodnie ze specyfikagroboty Ziemne”

Przed przysipieniem do wykonania wykopdéw wykonawca ma olgaek sprawdzenia
zgodndgci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowepzoroceny warunkéw
gruntowych.

Rowy pod kable w miejscach z bogatym uzbrojeniegizgonnym nalgy wykon& recznie pod
nadzorem #ytkownikdw tego uzbrojenia. W miejscach gdzie nig/stepuje uzbrojenie
podziemne wykopy wykonywamechanicznie. Ziemaiz wykopéw odktadéaz boku wykopu.
Metoda wykonania robot ziemnych powinnatldobrana w zalanosci od gkbokasci wykopu,
uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod eatdleca si wykonywanie wykopow
waskoprzestrzennych ecznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypanpawinno
odpowiadé wymaganiom BN-83/8836-02.

Szerokd¢ rowu kablowego na dnie nie powinnachmniejsza ni 0,4m. Zmiag kierunku rowu
naleey wykon& po tuku. JednocZeie wymaga s, by minimalny promig tukéw nie byt
mniejszy nk 0,5m.

Glebokas¢ rowu kablowego powinna bytaka, aby po uwzgtnieniu ewentualnej warstwy
podsypki piaskowej oragrednicy kabla, odlegkd gornej powierzchni kabla od powierzchni
otaczajcego gruntu byta nie mniejsza od 0,7m dla kabliiNON8m dla kabli SN.

5.6 Roboty instalacyjno - montaowe

Uktadanie kabli w pobku czynnych linii kablowych i ruroggéw naley wykona po
uprzednim uzgodnieniu robot zyitkownikami tych uradzen.

Wykonawca powinien zgtoSiwtasciwemu Rejonowi Energetycznemu wniosek ufivaiajacy
uzgodnienie z odbiorcami przerw w dostarczeniugner

W czasie robot na istniegcych liniach naleey zwrac& uwag na bezpieczéstwo pracy



zagrazone ewentualnie ztym stanem stupow i przewodowolodcngcia napkcia.

5.7 Montaz kabli w ziemi

Uktadanie kabli powinno kiywykonane w sposob wyklucaal ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie lub rozejganie. Przy ukfadaniu kabli proniigiecia kabla nie powinien lgdymniejszy
od 15-to krotnegrednicy kabla wielgytowego lub wazki kabli jednaytowych.

Kabli o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych malery uktad& jezeli temperatura otoczenia
i temperatura kabla jestasiza n +5°C.

Kabel uktada recznie lub mechanicznie przyyciu rolek tocznych.

W gruntach nie piaszczystych kable ngleuktada& na warstwie piasku o grubo 0,1m i
zasypa warstwg piasku 0,1m, a pozosta€zes¢ wykopu naley wypelni gruntem rodzimym.
Zaleca s} ubijanie gruntu w wykopie. Kable powinny bytozone w rowie w jednej warstwie.
Kable powinny by utozone w wykopie lini falista z zapasem nie mniejszynzm% dtugdgci
wykopu. Po obydwu stronach muf zaleca@bzostawienie zapasu kabég2nie nie mniejszego
niz 4m kabla z tworzyw sztucznych. Przy wprowadzenablikdo rur ochronnych i stupow
pozostawt zapasy zgodne z PN-76/E-05125.

Kazda lini¢ kablowg nalery na catej ditugéci oznakowa za pomog trwatych oznacznikow
naktadanych na kable co 10m. lkinkablowa oznakowa za pomog folii z tworzywa
sztucznego utmnej ok. 0,25m nad kablami dla kabli o rggou 0,4kV.

Miejsca umieszczenia muf kablowych zalecaminakowa za pomog stupkéw betonowych z
wycisnieta litera ,M”. Mufy powinny by¢ dostosowane do typu kabla, jego rafd
znamionowego, przekroju i liczbwyyt oraz do mocy zwarciowej wygiujacej w miejscach ich
zainstalowania. Mufy kablowe powinny bygodne z postanowieniami PN-74/E-06401.
Demonta kolizyjnych odcinkéw kabli natey wykona zgodnie z DokumentagjProjektove,
Specyfikac) Techniczg oraz zaleceniamiaytkownika kabla.

Wykopy zwizane z odkopaniem istnaggj linii kablowej musz by¢ wykonywane ¢cznie, pod
nadzorem gytkownika linii kablowej.

Wszelkie wykopy zwgzane z wykonaniem linii kablowej, powinnybyasypane gruntem
rodzimym zagszczonym warstwami co 20cm i wyrOwnane do poziostniepcego terenu.
Budow lub ewentuala przebudow linii kablowych naley wykona zgodnie z normami i
przepisami budowy oraz bezpieazéva i higieny pracy.

5.8 Instalacja uziemiapca

Wzdtwz kabli naley prowadzé bednarki uziemiags. Bednarka palczona jest z uziomami
funkcjonalnymi stacji transformatorowych. Uziemienstupéw naley wykona zgodnie z
Rozporadzeniem MP z 8.10.1990r. ¢hlokas¢ zakopania bednarki — w €zi prowadzonej w
ziemi wynosi 0,6m. Przed zasypaniem uziomow nasprawdzt plany ich rozmieszczenia.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Wymagania ogolne

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w specyfikacji ,Wymagania Ogolne”.

6.2 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji
Technicznej, stosowamazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakaepte przez



Inspektora Nadzoru.
Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlaWykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniavB#&onaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji przez Inspektora Nauzo
Wykonawca ma obowzek wykonania petnego zakresu bada budowie w celu wykazania
Inspektorowi Nadzoru zgodsa dostarczonych materiatéw i realizowanych robot z
dokumentagj projektowg i Specyfikacy Technicza.
Materiaty posiadajce atest producenta stwierdgaj petry zgodnd¢ z warunkami podanymi w
specyfikacjach, magby¢ dopuszczone dazycia bez bada
Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzarakmczeniu kadej roboty zanikajcej
do odbioru przez Inspektora Nadzoru i ewentualnieegstawiciela wigciwego Rejonu
Energetycznego, kolejny etap wykonania robétzmaorozpocaé¢ po odbiorze ich zgoddoi z
Dokumentagj Projektows i Specyfikacy Technicza.
W c‘;asie wykonywania robot naleprzedsiwzia¢ nastpujace czynnéci:

sprawdzenie gbokadsci zakopania kabli, rezystancji izolacji agtosci zyt kabli,

sprawdzenie jakwi i prawidlowdci polaczen zamontowanych kabli i ospta,
W przypadku zadowalagych wynikéw pomiarow wykonanych przed i w czasigkanywania
robot, na wniosek Wykonawcy, Inspektora Nadzorwenwyrazé zgod na niewykonywanie
bada po wykonaniu robét. W czasie przgdli robét po zakiczeniu wykonywania robot nade
wykon& czynngci:
Y sprawdzenie zastosowanych materiatow,
sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronrigatstrukcji i ospretu,
sprawdzenie doktadoi wykonanych elementow,
sprawdzenie stanu i kompletod polczen,
stan przewodéw, ospgtl i opraw
ciagtos¢ zyt kabla i przewodow oraz zgodéwm faz,

prawidtowai¢ ochrony przed dotykiem bezggednim i pgrednim czsci przewodzcych dostpnych,

wykonanie pomiaréw:
skutecznéci ochrony przed dotykiem greednim czsci przewodzcych,
rezystancji uzioméw ochronnych i roboczych,
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rezystancji izolacji kabli i przewodéw

6.3 Raporty z badan

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami aaghk
najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jai.
Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularasettug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogblne zasady obmiaru robo6t
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w specyfikAlymagania ogolne”.

7.2 Jednostki obmiaru

Jednostk obmiaru jest:
km —dla linii kablowych.



kpl —dla rozdzielnic.

7.3 Zasady okrélania ilosci Robot i materiatow

O ile dla pojedynczych elementow zadania budowlaneg okrdlano inaczej, wszystkie
pomiary diugdci i odlegtgci pomidzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymieda
odmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.

Wszystkie elementy roboét olstene w metrach, ¢rla mierzone réwnolegle do podstawy.

W przypadku elementow standaryzowanych takich pa&file walcowane, drut, rury, elementy
w rolkach i belach, siatka ogrodzeniowa, dla ktéryc atécie producenta podano ich wymiary
lub mas, dane te magstanowé podstaw do obmiary.

Wszelkie inne materialy dola mierzone w jednostkach oktenych w Dokumentacji
Projektowej i/lub Specyfikacji Technicznej.

7.4 Urzagdzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robaidab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdereli te urazdzenia lub
sprzt wymagay bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania Robot.

7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed @ziowym lub kaxcowym odbiorem Robot, a taé w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.

Obmiar Robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzeleda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Kgi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mdyyc
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do Ksigi Obmiaru, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogoblne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w specyfikabfymagania ogolne”.

8.2 Warunki szczego6towe odbioru robot

Odbior techniczny nagbuje po zakaczeniu montau i przeprowadzeniu bafigak w pkt. 6.2.
Nalezy sprawdzi:
v . .
utozenie w rowach kabli,
zamontowanie w rowach muf kablowych,
utozenie cagdw rur ochronnych,
wciagniecia kabli do rur ochronnych,
sprawdzt zgodné¢ robdt z umow; Dokumentag Projektow, Warunkami
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Technicznymi Wykonania i Odbioru Robo6t Elektryczhyoormami i przepisami,

sprawdz¢ udokumentowanie wiaiwej jakaci wykonania robdt odpowiednimi
. protokotami prob montawych,
. sprawdzt czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasadynpdéowej eksploatacii,

sporadzi¢ protokoét z odbioru technicznego rob6t z podaniemiogkow i ustalé.
Do 9dbioru kacowego Wykonawca jest zobaygany przygotowanastpujace dokumenty:

Dokumentagj Projektows z naniesionymi zmianami,

: Specyfikacg Technicza,

uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwiaszczg jdbiorze Robot zanikagych i
L, ulegapcych zakryciu, i udokumentowanie wykonania jeg@ed,
. recepty i ustalenia technologiczne,

Dzienniki Budowy i Ks¢gi Obmiaru,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflai oznaczé laboratoryjnych zgodnie z
L, specyfikacy technicza,
L, atesty jakéciowe wbudowanych materiatow,

opini¢ technologicza sporadzona na podstawie wszystkich wynikow badaomiarow
L, zakhczonych do dokumentow odbioru, a wykonanych zgodrspecyfikagj technicza,
. sprawozdanie techniczne,

inne dokumenty wymagane przez Zamagdago.
Sprawozdanie technicznedzie zawier&:
zakres i lokalizagj wykonywanych Robdét,
wykaz_wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentanpjektowej przekazanej
przez Zamawiagcego,
uwagi dotyczce warunkow realizacji Robot.
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wedém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ka@owego, komisja w porozumieniu z Wykonawevyznaczy
ponowny termin odbioru kewowego Robot.
Wszystkie zargdzone przez komisjRoboty poprawkowe lub uzupetniag k:da zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.
Termin wykonania Robo6t poprawkowych i Robét uzugieych wyznaczy komisja.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogdblne wymagania

Ogodlne wymagania dotysee ptatnéci podano w specyfikacji ,Wymagania ogolne”.

9.2 Ptatnaci

Ptatngci beda dokonywane na podstawie obmiaru robo6t zgodnie £ @k2. niniejszej
specyfikacji.

Cen/a jednostkowa wirgj wymienionych robét dxlzie obejmowé:

robocizre bezpdredni,

wartas¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

wartc¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazoyvimi (sprowadzenie gprna Plac
Budowy i z powrotem, monta demonta na stanowisku pracy),

koszty pdrednie, w sktad ktorych wchogizptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty adzenia i eksploatacji zaplecza budowy
(w tym: doprowadzenie energii i wody, budowa drogjaddowych itp.), koszty
dotyczce oznakowania Robot, wydatki dotgce bhp, ustugi obce na rzecz budowy,
opfaty za dzierawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyrce wykonanych Robot,

v
v

v



ubezpieczenia oraz koszty zaam przedsibiorstwa Wykonawcy,
zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkéw mogcych wysapi¢c w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym
podatki obliczane zgodnie z ob@&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Cen/a jednostkowa w/w robo6t obejmuje ponadto:

roboty pomocnicze i przygotowawcze,

roboty pomiarowe — wytyczenie trasy linii kablowych

dostarczenie materiatow,

wykonanie wykopow,

ewentualne odwodnienie wykopéw,

przygotowanie podia z piasku (2x10cm),

wykonanie przewiertow lub przepychéw wraz z buddwmor przepychowych,

utozenie rur ochronnych,

wykonanie izolaciji rur,

utozenie kabli i wcagniecie ich do rur,

zasypanie wykopow,

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

[])_gcglﬁﬁizcezrge kabli do sieci zgodnie z Dokumemndadprojektows i Specyfikacy
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10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy — na zasadzie dobrowolnsi

PN-76/E-05125
PN-90/B-03200
PN-90/E-6401/04  —

— Elektroenergetyczne i sygnaligaeimie kablowe
— Konstrukcje stalowe. Obliczeng&yszne i projektowanie

PN-93/E-90401

PN-56/B-03260
PN-87/E-900544
PN-74/E-90066
BN-83/8836-02
PN-68/B-06050
PN-80/B-03322

BN-68/6353-03

PN-80/H-74219

BN-78/6114-32

BN-72/8932-01
PN-74/E-04500

PN-88/B-06250
PN-74/C-89200

Mufy kablowe na nepe powyej 0,6/1 kV

Kable elektroenergetyczne iaolacji z tworzyw
termoplastycznych i powtoce polwinitowej mapkcie
znamionowe 0,6/1kV

Konstrukcjeelbetowe

Przewody jedtytbwe o izolacji polwinitowe;j

Przewody wieldowe o wspélnej izolacji polwinitowej
Roboty ziemne. Wymagania i baa@nzy odbiorze

Roboty ziemne budowlane
Fundamenty konstrukcji wsporczyghliczenia statyczne i
projektowanie
Folia kalandrowana techniczna uplastycznionego
polichlorku winylu
Rury stalowe bez szwu walcavama gagco gidwnego
zastosowania

Lakier asfaltowy przeciwrdzewdyg ochrony biernej
szybkoschgey czarny
Budowle drogowe i kolejowe. Rgboemne

Ospet linii elektroenergetycznych. Powtoki ochronne
cynkowe zanurzeniowe chromianowane

Beton zwykty

Rury z nieplastyfikowanego pdbcku winylu. Wymiary



PN-74/C-89204 — Ruryznieplastyfikowanegopolichlorkuwinylu.
Wymagania i badania

PN-xx/E-05009 — Instalacje elektryczne w &taeh budowlanych -
ttumaczenie normy radzynarodowej IEC 364.

10.2 Inne dokumenty

Przepisy budowy ugdzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.

Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Material@udowlanych w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budomdamontaowych i
rozbiérkowych. [D.U. nr 13 z 10.04.1972 r.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budawd Montaowych. Cz$¢ V

- Instalacje elektryczne 1973 r.

Rozporadzenia Ministra Przemystu z 26.11.1990 r. w sprawaunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporaeniowej. [Dz.U. nr.81 z 26.11.1990 r.]

Zarzdzenie Ministra Gornictwa i Energetyki oraz MinastBudownictwa i Przemystu
Materiatbw Budowlanych w sprawie warunkow technigzm jakim powinna odpowiada
ochrona odgromowa sieci elektroenergetycznych.Dar 6/69, poz. 21].

Instrukcja zabezpieczeprzed korozj konstrukcji betonowych nr 240. Wydanie ITB w
1982 r.

Budowa elektroenergetycznych linii napowietrznydhstrukcja bezpiecznej organizaciji
robot. Wydanie PBE ,ELBUT” Krakéw.

Instrukcja w sprawie zabezpieczenia przed karkanstrukcji stalowych za pomapokry
malarskich - KOR-3A.

Zalecenia dotyee Gwietlenia drog i ulic — opracowanie PKCSEP — Warszawa listopad
1997r.

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej3@.05.2000r. w sprawie
warunkéw technicznych jakim powinny odpowiéaddrogowe obiekty imynierskie i ich
usytuowanie. [Dz.U. nr 63 z 3.08.2000 poz. 735].






